I
SPARK

Navod k obsluze V1.2

Revize: ¢erven 2017

<

| pozZOR: |

| KomerEni vyutiti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz bezpilotniho létajiciho prostrediu s autonomnim Fidicim systémem
(bez fizeni létajiciho prostredku pilotem v pfimé viditel i pomoci RC soupravy v realném éase po celou dobu letu) na tizemi Ceské
republiky podléha zakonny im a vyZaduje certifikaci bezpilotniho létajiciho prostiedku i pilota Uiadem pro civilni letectvi

afidi se smémicemi timto ifadem vydavanymi, Pfi nerespektovéni viise uvedeného se vystavujete riziku postihu dle zdkona.

Blahopfejeme vam k zakoupeni nového vyrabku DIl Najdéte si éas pro dikladné prostudovani celého navodu, abyste se s nim dobfe sezna-
mill, Vidy se diisledné fidte zde uvedenymi pokyny pfi instalaci obsluiného softwary na vag pocitad, stejné jako pfi instalaci aplikace DI GO
4 na vase mobilni zafizeni,

Doporutujeme, abyste pravidelné navitévovali stranku vénovanou Sparku na www.dji.com, kterd je pravidelné aktualizovéna, Zde najdete
cerstve informace o vyrobku, popisy technickych vylepieni, aktualizaci a oprav navodu, Vzhledem k maznym zménam wyrobku, které neni

moino dopfedu pledvidat, si virobce vyhrazuje pravo ménit informace obsazend v navedu bez pFedchoziho upozorméni,

Tento navod popisuje zakladni instalaci a nastaveni; podrobn &j3i informace najdete v napovédé pii pouzivani obsluiného softwary. Abyste

méli jistotu, ze mate nejnovéjii informace, navitivte webove stranky D)l a stahnéte si nejnovéjdi verzi ndvodu a aktudlni software.

Pokud méte néjaké dotazy nebo nejasnasti tykajici se nateho vyrabku, obratte se servis dovozce vyrobkd DI, firmu PELIKAN DANIEL (www,
pelikandaniel.com).

Tento vyrobek a ndvod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovozcem DJI
vyrobki je firma PELIKAN DANIEL (www.pelikandaniel.com).

POZOR: Tento vyrobek neni hra¢ka. Je uréen k samostatnému provozovani osobami stariimi 15 let.

www.dji.com www.drona.cz www.stablecam.com



POUZIVANI TOHOTO NAVODU

Vyznam pouzivanych symbold
Varovani @ POZOR & Rady a tipy Q‘

Pied prvnim vzletem

Pied prvnim pouditim Sparku pozorné prostudujte:
1. Obsah sady SPARK

2. Navod k obsluze SPARK

3. Priivadce pro rychly start SPARK

4, Zasady bezpeiného provozu a Prohlaseni SPARK

5. Zasady bezpeéného provozu Inteligentniho akumulatoru SPARK
Dorazné doporuéujeme shiednuti viech instruktaznich videl a prostudovani Probladeni” diive, nez poprvé vzlétnete, K prvnimu wzletu se

Poznamka

pripravte s pomeci Privodce pro rychly start” a ,Navodu k obsluze” Podrobné|si informace najdete v Navodu k obsluze”.

Instruktazni videa

Doporuéujeme vam, abyste si prohlédii instruktaini videa diive, nei se Spark pokusite poprvé zapnout:

hittp:/fwww.dji.com/spark/info#video

Stazeni aplikace DJIGO 4

Ne? zafnete vyrabek poukivat, stahnéte si a nainstalujte aplikaci DJI GD 4.

Oskenujte QR kad napravo pro stazeni nejnovéjii verze,

PouZivejte mobilni zafizeni s operacnim systémem Android V 4.4 nebo vysiim,

Pougivejte mabilni zafizeni s operacnim systémem i05 9.0 nebo vyiiim.

*) Provyssi bezpecnost je let omezen na vysku do 30 m a vzddienost do 50 m, kdy? model za fetu neni plipojen kaplikaci DI (tykd se

aplikaci kompatibilnich s mopdely DI}
Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2

Stahnéte si obsluiny program Dl Assistant 2z hrtpe/fwww.dji com/spark/download
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POPIS VYROBKU

Tato kapitola predstavuje Spark a popisuje jednotlivé casti modelu a vysilac.

Uvod

Spark je nejmendi multikoptéra s kamerou DIl disponujici stabilizovanou kamerou, Inteligentnimi letovymi rezimy a Systémem detekce
pfekdlek uvnit lehkého a snadno prenosného draku, Je vybaven 3D senzorovym systémem a Spodnim systémem detekce piekalek a mize
natatet videa 1080p, pofizovat fotografie 12 megapixeld v refimech QuickShot {Rychié snimani) a s ovlddanim gesty. S maximalni rychlosti®
a2 50 km/h a maximaini dobou letu az 16 minut** je Spark rychly azabavny spoleénik, ktery &iniletecké fatografovani a filmovani vzrusujicim
a snadnym.

*) Pro dosaZeni uvedené maximdini rychlosti fe vyzadovdno ovidddni Sparku vysilacem.

**) Maximéini doba letu byla testavdna za bezvét pii stalé rychiosti 20 km/h, Tuto hodnoty fe tieba povaZavat pouze za arientaéni ddaj.

Dalezité funkce

Spark umazniuje oviddani mobilnim zafizenim a gesty, éim2 déld [&tani snadnéjsim, nez kdy dfive. Pro ndroénéjéi ufivatele vyZadujici vice
ovlddacich funkci je k dispozici tuningovy vysila¢ pro dalkové avlddani umozs ujici naplno vyufivat schopnosti modely,

Kamera a zdvés: Spark umozriuje natateni 1080p videa pii a2 30 snimcich za sekundu 3 pofizavdni 12megapixelovych fatografi, které vy-
padaji ostfeji a cistéji nez kdy dfive, kamerou na kompaktnim stabilizovaném zivésy,

Letova fidici jednotka: Letova fidici jednotka nové generace zajistuje bezpecnéjii let a spolenlivejsi oviddani. Model je schopen se automa-
ticky vratit na Misto vzletu, kdy? dojde ke ztraté fidiciho signalu neba k vybiti akumuldtoru na nastavenou mez. Kromé schopnosti stabilniha
viseni v nizké vysce v mistnasti, model také umi detekovat piekazky na letové trase a vyhybat se jim.

Hlavni €asti modelu

1. Vrtule

2. Matary

3. Pfedni LED indikdtor

4. 30 senzorovy systém

5. Zavds § kamerou

6. Letovy indikator

7. Inteligentni pohonny akumulator
8. Hlavni vypinaé

9. Indikdtor stavu akumulatoru

10. Mikro USB port

1. Zasuvka pro mikroSD kartu kamery
12. Kontakty pro externi nabije¢

13. Systém detekce piekaZek

Pred prvnim poutitim Inteligentniho pohonného akumuldtoru a modelu je tieba provést jejich aktivaci.

Aktivace Intelig ik h ého ak latoru

Akumulatory jsou z bezpecnastnich divodi pred expedici z vyrobniho zdvodu uvedeny do refimu hibernace. Pro prvotni aktivaci a nabiti
akumulatoru poudijte nabijeé dodavany s modelem, Doporucujeme akumulator naplno nabit pied kaddym vzietem.

Sifova zasuvka 100-240 V USB nabijec Mikro USE port

Aktivace modelu
Spustte aplikaci BJI GO 4, klepnéte na ikonu v pravém hornim rohu, oskenujte QR kéd na krabici nebo v prosteru pro akumulator v modelu a
dale se pfi aktivaci fidte pokyny na obrazovee.

@ Pro aktivaci modelu poudijte vas Dl G¢et. Pro aktivaci je tieba plipojeni k internetu.

e
3



MODEL

Tato kapitola popisuje funkce letového Fidictho sytému, 3D senzorového systému, spodniho systému detekce piekalek a Inteligentniho
pohonného akumulatoru.

Predstaveni modelu

Mode! Spark se sklida z letové fidici jednotky, videopfenosavého zafizeni, 30 senzorového systému, zavésu a kamery, pohonnéha systému
a inteligentniho pohonného akumuldtoru. V této kapitole najdete popis letové fidic jednotky, videopfenosového zafizeni a daldich casti
modelu.

Letové rezimy

K dispazici jsou nasledujici letavé rezimy:

P-rezim (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici siiny GPS signal. Model pouZiva GPS a systém detekce piekazek pro uréeni
vlastni pozice, automatickou stabilizaci a navigaci mezi pfekazkami. V tomto rezimu jsou také dostupne pokrodilé funkce jako QuickShot,
TapFly a ActiveTrack.

Je-li pfedni systém detekce piekazek zapnuty a Groven osvétleni je dostacujici, maximalni naklon za letu je 15% a maximalni letova rychlost je
10,8 km/h. Je-li phedni systém detekce prekazek vypruty, maximalni nakion za letu je 15 a maximalni letova rychlost je 21,6 km/h.

Je-li GPS signal slaby a droven osvétleni je piilid nizkd pro dinnost predniho a spadniho systému detekce plekazek, model automaticky
pfejde do ATTI rezimu, nebude schopen se vyhybat prekaikim a bude poulivat pouze b, tr pro stabilizaci vyiky. V ATTI redimu nejsou
dostupné Inteligentni letove rezimy,

Pozn.: P-retim vyZaduje vétsi virchylku oviadacl pro dosazen| vysokych rychlosti.

S-redim [Sport, Sportovni): Pro stabilizaci pozice model poudiva GPS. Ve Sportovnim redimu je pfedni systém detekce pfekdfek vypnuty,
takZe model neni schopen detekovat prekazky a vyhybat se jim. Inteligentni letové funkce, Pano Mode a ShallowFocus nejsou v S-reZimu
rovnéi dostupné,

Pozn.: Odezva modelu na fizeni je optimalizovana pro vy#di obratnost a rychlost, tak?e Spark reaguje na pohyby oviadaci citlivéji.

! » V S-reimu je vy, iD ¥ systém, cok zr a, ze se model nebude schopen automaticky wyhnout prekaz-
| & kam nachazejicim se na jeho letové trase. Budte pozorni a udriujte bezpeénou vzdalenost od okolnich prekazek.
- Maximalni rychlest a brzdnd vzdalenost jsou v 5-reZimu (Sport) vyrazné zvétieny. Za bezvétii je vyzadovana minimalni
‘brzdna vzdalenost 30 metrd (= vzdalenost nutna pro bezpeiné zastaveni medelu pred prekazkou). |
« Rychlost sestupu je v S-rezimu vyznamné zvyiena, |
+« Odezva modelu je v 5 rezimu (Sport) wyrazné zvyiena, coz znamend, ze maly pohyb oviadade na vysiladi vyvola velky pohyb
modelu. Pii létani dbejte zvyiené opatrnosti a ponechaveijte si vidy dostatedny manévrovaci prostor,

'Cj - S-reiim je k dispozici pouze pfi pouditi vysilace Spark. Pfi fizeni pomoci mobilnihao zafizeni neni S-rezim dostupny.
« Pro zménu letovéhe rezimu modelu slouzi pfepinat letovych reZimi,

LED letovy indikator
Spark je vybaven ptednimi LED paziénimi svétly a LED letovym indikitorem. Jejich paloha je znazornéna na nasledujicim obrazku:
Predni LED

LED letovy indikator
Predni LED ukazuji orientaci modelu a stav nékterych funkei (podrobnosti najdete v kapitole .Ovladani gesty*). Predni LED sviti po zapnuti
modelu nepferudovanym cervenym svitem pro vyznaceni polohy piidé.
LED letovy indikator signalizuje provozni stavy fidici letove jednotky. Prehled signalizace najdete v nasledujici tabulce:
Piehled signalizace LED letového indikitoru

Normalni ]
Blika stfidavé cervena - zelend - Zuta Zapinani a po zapnuti

Blika stiidavé zelend - Zluta Zahfivani modelu

Pamalé blikani zelena P-redim s GPS |
Dwojité zelene bliknuti P-redim s GPS a systémem detekce prekaZek

Pomalé blikani Zlutd Bez GPS a systému detekce prekadek

Rychlé zelené blikani Brazdéni




Vystraina signalizace

Rychlé blikani 2luta Zirata signalu z vysilace
Pomalé blikini Eervena Varovani nizké napéti

Rychlé blikdni cervena Kriticky nizké napéti

Stfidawé dervené bliknuti Chyba inerciaini IMU jednotky
Nepferudovana éervend Kriticka chyba

| Rychle stiidavé blika cervena - Hutd Kompas vyZaduje kalibraci

3D senzorovy systém a Spodni systém detekce prekazek

Spark je vybaven 3D senzorowym systémem 1, sestdvajicim ze 3D infracerveného modulu na pfidi modelu, ktery miize detekovat piekatky
za letu,

Hiavni ¢asti Spodniho systému detekce prekazek jsau umistény na spodni Easti modelu - kamera (2) a 3D infraderveny modul (3), Spodni
systém detekce piekiZek pouZivd data z 3D infraderveného madulu 3 obrazovi data pro pfesné stanoveni a udreni aktudlni polohy modelu,
o umoifiuje viset na misté piesndji a létat pod stfechou nebo na misté, kde neni k dispozici signal GPS.

30 senzorovy systém reustdle skenuje okoli, aby zjistil piipadné pfekazky, co umo#nuje Sparku sevyhnout pfekizkam, pokud je dostateéna

uroven osvétleni.

Provoznirozsah detekénich senzori
Provozni rozsah detekce senzord 3D senzorového systému je znazornén na obrazku dole. Méjte na paméti, ze model nemize zaznamenat a

vyhnout se pekazkam, které jsou mimo provozni rozsah detekénich senzord,

L)

Pouzivani Spodniho systé b
Spodni systém detekce piekadek se aktivuje automaticky pe zapnuti modelu. Neni tieba 24dné ruéni zapinani nebe nastavovani. Spodni sys-
1ém detekce piekazek se typicky pouzivd na mists, kde neni k dispozici signdl GPS. 5 jeho pomoci mize model piesné viset i bez GPS signalu,

Pro pouziti spodniho systému detekce piekazek postupujte nasledovné:

1. Ujistéte se, 2e jo model v P-refimu. Model postavte na rovny pavrch, Méjte na paméti, 2e spodni systém detekce prekalek nemiie pracovat
spravné na uniformnich povriich (jednobarev nych bez proménlive textury nebo s opakujicim se vzorem),

2. Zapnéte model. Model bude po vzletu stabilné viset na misté. LED letovy indikator blikne dvakrat zelené, coz signalizuje, ze spodni systém
detekce prekaZek pracuje.

Diky 3D senzorovému systému je nyni madel schopen iniciovat brzdny manévr, pokud je detekovana plekiZka pied modelem. Pamatuite,

e 3D senzorovy systém nejlépe pracuje pfi dostateéném osvétleni a v piipadé plekazky nepostradajici zfetelnow texturu. Navic, rychlost

modelu nesmmi prekrogit 10,8 km/h, aby mél model fas prerusit let a zastavit v bezpeéné vzdalenosti,



R

& Cinnost 30 senzorového systému je ovlivivovana charakterem povrchu, nad nimz létate. Model automaticky piejde z P rezimu
do ATTI rezimu, neni-li jak GPS, tak Spodni systém detekce piekadZek pouzitelny. 5 modelem proto létejte velmi opatmé v
kterékoliv z nasledujicich situaci:
+ Létani wysokou rychlosti ve vyéce pod 0,5 metru.
+ Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely éerny, cely bily, éerveny, zeleny atd )
+ Létani nad materialem s vysokou odrazivosti.
+ Létdni nad vodou nebe jinymi prahlednymi povrchy.
« Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.
+ Letani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni iroven osvétieni,
+ Létani nad extrémné tmavymi (lux <10) nebo jasnymi (lux=100 000) povrchy.
+ Léténi nad povrchy bez zietelnych oblasti jiné barvy.
+ Létdni nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlaZdicemi se stejnymi vzory).
+ Létani nad malymi a tenkymi objekty (napi. vétve stromd, draty elektrického vedeni).
« Pii létani rychlosti pfes 1,8 km/h ve vyice 2 metry nad zemi.

+ Senzory udriujte stale cisté. Necistoty nebo jiné prekazky mohou negativné ovlivnit Géinnost senzord.

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)
Funkce automatického navratu na Misto vzletu vrati model zpét na posledni zaznamenang Misto vzletu. Ke spuiténi procedury navratu
mize dojit z& tii dovodi: aktivace funkce Smart RTH, aktivace vystrahy pfi nizkém napéti pohonného akumulatoru (Low Battery RTH) nebo
aktivace Failsafe (Failsafe RTH).

GPS Popis

Je-li po zapnuti madel signal GPS dostatedné siliy, Mista valetu je misto, z néhoz model vzléta, Silu
GPS signdlu indikuje GPS ikona (). KdyZ dojde k zapsani Mista vzletu, LED letovy indikdtor bude
rychle blikat.

Smart RTH (Inteligentni navrat na Misto vzletu)

Funkci Smart ATH miZete spustit, je-li k dispozici silny signdl GPS. Klepnéte na RTH tladitko v aplikaci DI GO 4 a fidte se pokyny na obrazovce,
Proceduru Smart RTH je moZno okamzité ukonéit stiskem ikony Stop v aplikaci DJI GO 4,

Stiskem a podrZenim tlacitka RTH na vysiladi miZete rovnéZ spustit Smart RTH. Daliim stiskem tladitka jej opét ukondite.

Low battery RTH (Navrat pfi nizkém napéti)

MNouzovy rezim Low battery RTH je spusitén, jakmile je Inteligentni pohonny akumuldtor vybity na Groved, pfi niZ jiz mGze byt ohroden bez-
pedny navrat modelu. Jakmile se objevi vystraina signalizace, pilot by se mél s modelem ihned vratit zpét a pfistat. Aplikace DJI GO 4 zobrazi
doporudeni, aby se neprodlené s modelem vratil na Misto vzletu, pokud dojde ke spusténi vystrazné signalizace. Model se automaticky vrati
na Misto vzletu, pokud pilot neucini nic béhem nasledujicich 10 sekund, Uzivatel miZe automaticky navrat zrudit kratkym stiskem tlacitka
RTH nebo tladitka Prerudeni inteligentniho letu na vysiladi. Prahové Grovné varovani jsou automaticky stanovovany v zavislosti na aktualni
vydce modelu a jeho vzdalenosti od Mista vzletu. Béhem letu se Low battery RTH spusti jen jednou.

Madel automaticky pristane, pokud aktudlni stav akumulatoru staci pouze na pfistani ze soucasné vysky, v niz model leti,

Podrobnosti o prahovych Grownich signalizace v aplikaci DJI GO 4 jsou uvedeny niZe:

Misto vzletu
[Home Paint) R

Kriticky nedostatek energie (Cervend] Dostatek energie (2elena)

Nedostatek energie (Hutd) Odhadovand thjvajici daba letu

2 |f
Mnalstvi energie nutné k
ndvratu na Misto vzletu

Indikator stavu akumulatoru



Urovei i |Poznamk LED letovy indikdtor | Aplikace DJI GO 4 Co délat |
Klepnéte na .Go-Home" pro automatic- |
ky navrat na Misto vzletu a pfistani nebo
na Cancel” pro pokradovani v normalnim
letu. Pokud neudélate nic, madel po 10 s
piejde do reimu automatického névratu
a pfistane. Vysila¢ bude vydavat vystrazny
zvukovy signal.

Obrazovka aplikace DJI GO 4 bude blikat
cervené a model zaéne sestupovat, Vysilaé

Co nejdfive se s modelem
vratte zpét a pristante. Za-
stavte motory a vymente
akumuldtor,

Akumulator ma
Nedostatek ener- | nedostatek energie. |Pomalé dervené
gie Pristaiite s mode- bilikani

lem, prosim,

Kriticky nedostatek | Model musi ihned | Rychlé éervené Nechejte model automa-

energie pristat. blikani bude vyddvat wistrazny zvakovy signal. ticky sestoupit a pfistat
Odhadovana zbyva-

Odhadovand zby- | jici doba letu zalo- . . ¢

wvajici doba letu zendna aktudlnim | "™ fent e

stavu akumulatoru.

« Je-li aktivovdna signalizace kritického nedostatku energie a model zacne automaticky klesat, miZete vychylenim virtual-

niho joysticku nebo oviadace plynu na vysilaci nahoru model uvést do viseni a naveést jej na piihod Néjsi misto pro pistani.
~ Barevné zony indikatoru stavu akumulitoru odrazeji adhadovanou zbyvajici dobu letu a jsou automaticky nastavovany dle
| aktualniho stavu modelu.

Failsafe RTH (Ndvrat pfi ztraté fidiciho signalu z vysilace)
Madel pfejde do nouzevéha rezimu fail-safe, pokud dojde ke ztraté signilu z vysilace po stanavencu dobu (delsi nez 3 sekundy pfi pougiti
vysilace nebo 20 sekund pfi pouliti wi-fi), za pfedpokladu, Ze Misto vzletu byle spravné zaznamenano a kompas pracuje normalné. Procedu-
ru automatického navratu je mozno prerudit a pfevzit zpét fizeni modelu, pokud dodlo k obnoveni piijmu fidictha signdlu.
RTH procedura
1. Automatické zapsani Mista vzletu.
2. Je spudténa procedura RTH, tj. Smart RTH, Low-Battery RTH nebo Failsafe RTH.
3. Misto vzletu je potvrzeno a model nastavi svoji orientaci.
4.a. Model nastoupd do prednastavené vyiky pro RTH ndvrat a poté leti k Mistu vzletu, pokud se model nachézi vice nez 20 m od Mista vzletu.
b, Kdyz je model ve vzddlenosti mezi 3 a2 20 m od Mista vzletu, automaticky pfistane, pokud je vypnuta volba Current Aititude” (vychozi
nastaveni v DJI GO 4).
KdyZ je model ve vaddlenosti mezi 3 aZ 20 m od Mista vzletu, vratl se na Misto vzletu v aktudlni vykce, pokud je zapnuta volba Current
Altitude” a model let/ ve vyice 2,5 m nebo vyidi, Pokud leti ve vysce ni2di ne? 2,5 m, nejprve vystoupd do 2,5 m a poté se vrati na Misto
vzletu.
€. Model automaticky pfistane, pokud je spuiténa procedura RTH a model se nachazi ve vzdilenosti mengi ne? 3 m od Mista vzlety.
5. Model piejde do viseni 0,3 m nad zemi a vyékava na potwrzeni od pilota. Po obdrieni potvrzeni od pilota model pistane a vypne motory,

1 Zapsani Mista vzletu (HP) 2 Ztréta signdlu z vysilage 3 Signél ztracen po del’i dobu
I -
x "
f Fay
T ey 4 ® < ®
4 Zpatetni let (vytku |ze nastavit) 5 PHstdni (po potvrzeni ufivatelem)
R e, 2 ) i
g Vikanad WP > Falsads vika » T
X iyt doFubale ity 3 . Madevisiva3m
J{‘? galluhl:muw " ca J‘%‘ w  nad Mistem vzletu
Vidka nad HP = Fabsale vidka L]
+ Model nemiize provést proceduru RTH, je-Ii GPS signl slaby nebo neniviibec k dispozici.
£ i A\ « le diledité pied kaddym letem nastavit vhodnou vyiku letu pii automatickém navratu domii. Spustte aplikaci DJI GO 4,

klepnéte na GO FLY" a potom na 3 pro nastaveni wysky letu v re2imu Failsafe.
+ Model pfestane stoupat a ihned se vrati na Misto vzletu, pokud pohnete ovladacem plynu, kdyz mode! dosahne vytku 20 |
m nebeo vyidi béhem procedury Failsafe RTH.

Vyhybdni se prekazkam pfi A ickém na uRTH

Spark se vrati na Mista vzletu letovou rychlosti 10 m/s a nemiize se vyhybat pfekazkam, kdyz je spuiténa RTH procedura zatimco se model
nachdzi ve vzdalenosti vétsi nez 100 m od Mista vzletu.

Spark miZe béhem Automatického navratu RTH detekovat prekazky a pokusit se jim aktivné vyhnout za pred poklady, 2e svételné podminky
Jsou vhodné pro predni systém detekce piekazek a RTH procedura byla spuiténa, zatimco se model nachazi ve vzdalenosti menéi nez 100 m
od Mista vzletu, Jakmile model detekuje pfekazku, bude reagovat takto:

1. Model zpomali, je-li detekovana prekdzka ve vzdalenasti 5 m ped pridi.

2. Model se zastavi, pfejde do viseni a poté leti zpét, dokud 3D senzoravy systém jiz nezaznamendva Zadnou prekazku.

3. Mode| poté bude kolmo stoupat po dobu cca 5 sekund.

4. Automaticky ndvrat RTH se poté obnovi, model pokracuje v letu na Misto vzletu v aktualni vyice,



Stoupani po dobu 5 sekund

9

& + Detekce pfekaZek se vypne, medel automaticky vystoupd do nastavené Failsafe vygky a poleti rychlosti 10 m/s na Misto
wzlety, pokud model stale detekuje pfekazku i poté, co odletél dozadu o 10 m.
« Maodel zopakuje kroky 1-3, pokud je pfekizka opét detekovana béhem stoupdni.
« Model se nemiiZe vyhmout pfekazkam nad sebou, vedle sebe nebo za sebou.

Piesné pristani (Precision Landing)

Bahem Automatickéhao navratu na Misto vzletu Spark autamaticky skenuje terén pod sebou. Jakmile terén odpovida terénu v okoli Mista
vzletu, zaéne ihned piistdvat pro dosaZeni piesného pfistani. Pokud terén neodpovida, v aplikaci DJI GO 4 se objevi hiaseni upozoriuj
odlidnost terénu.

» Funkce Presného pfistani je ovliviovana nasledujicimi pedminkami:
& a. Misto vzletu je zapsano pfi vzletu a nemize byt ménéno v prabéhu letu,

b. Model musi vzlétat svisle, Vyska dosazena pfi vzletu musi byt vétsi nez 7 m.
. Terén v okoli Mista vzletu musi zdstat povétiinou nezménény,
d. Jednotvarny terén v okoli Mista vzletu bez vyraznych odlidnosti ovlivni fungovdni Pfesného pristani,
e. Uroven osvétleni nesmi byt pflié nizka nebo piilid vysoka.

« Béhem piistavani jsou k dispozici ndsledujici akce:
a. Vychyleni ovladade plynu dold pro zrychleni sestupu.
b. Pohyb ovladadi v jakémkoliv jiném sméru Plesné pistani zastavi. Spark bude sestupovat svisle poté, co ovladale uvolnite,

INTELIGENTNI LETOVE REZIMY
Spark nabizi Inteligentni letové rezimy zahrnujici rezimy QuickShot (Rychly zabér), ActiveTrack [Aktivni sledovdni), TapFly (Oviadani klepnu-
tim), Gesture (Ovladani gesty) a Tripod {Trojnoika). Klepnéte na e v aplikaci DJI GO 4 nebo stisknéte funkéni tladitko na vysiladi pro zapnuti
nékterého z Inteligentnich letovych rezimi.,
QuickShot (Rychly zabér)

Rezimy QuickShot zahmuji reZimy Rocket (Raketa), Dronie (Dronecek), Circle (Krouzek), Helix (Spirala), Spark zaznamenia video dle zvolengho
rezimu snimani a poté automaticky vygeneruje 10-sekundové kratké video. Toto video mizete prohlizet, editovat nebo sdilet na socidlnich
miédiich pomoci menu Playback (Prehravani).

é Dronie (Dronetek): Leti vzad a nahoru s kamerou namifencu na cilovy objekt.
6 Circle {Kruh): Obkrouzi cilovy objekt.
@4 Helix {Spirala): Leti vzhiru ve spirdle okolo cilového objektu.
_I_ Rocket (Raketal; Stoupa s kamerou namifenou dold,
Pouiivani rezimu QuickShot

LUjistéte se, e model je v P-rezimu a Inteligentni pohonny akumultor je dostatedné nabity. Pfi poudivani QuickShotu postupujte nasledovneé:
1.5 modelem velétnéte do vyiky aspon 1,5 metru nad zemi.

==



2. Spustte aplikaci DJI GO 4, klepnéte na ikonu @ a poté zvolte QuickShot a fidte se pokyny na displeji.
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3.V ndhledu kamery zvolte cilovy objekt a zvolte rezim snimdni. Klepnéte na ,G0" pro spuiténi nataéeni. Jakmile je zabér dokancen, model
se vrati zpét na plvodni pozici.

4. Prohlizejte nebo editujte vygenerované nebo originalni video s pomaci Playbacku.

& + QuickShot rezimy jsou k dispozici pouze tehdy, je-li GPS signal silny. ‘
+ Klepnéte na @ v aplikaci DJI GO 4 pro opusténi rezimu QuickShot kdykoliv béhem nataceni,
+ Vre2imu QuickShot se model neni schopen automaticky vyhybat pfekazkam. Dbejte prato, abyste tento rezim poukivalina |
otevieném prostransti.

ActiveTrack (Aktivni sledovani)

Funkce aktivniho sledovani ActiveTrack umozfiuje oznatit a sledovat pohybujici se objekt na obrazovce vaieho mobilnihe zafizeni. Pro aktiv-
ni sledovdni neni treba zadné daldi externi zafizeni,

Spark mize automaticky identifikovat a sledovat kola a dalsi vozidla, lidi a zvitata a pro kaZdy objekt pouzivat rizné strategie sledovani,
Pouzivani funkce ActiveTrack

Zkontrolujte, Ze Inteligentni pohonny akumulétor je piné nabity a model je v letovém rezimu P. Pro pouditi funkce ActiveTrack postupujte
nasledovné:

1. Vzlétnéte a model uvedte do viseni ve vyice nejméné 1,5 metru,

2.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikanu @ valby letovych rezimil a poté zvalte ActiveTrack.




1. Klepnéte na objekt, ktery cheets sledovat a klepnutim potvrdte volbu. Pokud neni objekt automaticky rozpoznan, prstem jej ordmujte.
Ramedek se zbarvi zelend, jakmile je sledovani spudténo. Pokud se ramecek zbarvi cervené, objekt nebyl identifikovan, a je tieba jej zvolit
Znovu.
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4, Mode| bude detekovat pfekaiky na letové trase a vyhybat se jim. Pokud model ztrati sledovany objekt, protoke se pohybuje philig rychle
neba byl zakryt jinym objektem, cilovy objekt zvolte znovu pro obnoveni sledovani.
ActiveTrack zahrnuje nasledujici funkee:

Trace (Stopovani) Profile (Profil)

Madel sleduje objekt v konstantnim Ghlu a vzdalenosti z boku. Ovla-
dac klonéni na vysilaéi miZete poudit pro obkrouZeni objektu. V re-
Zimu Profile se model nebude schopen vyhybat pfekazkam. Tento
rezim poudivejte v otevfenych prostorach.

Model automaticky sleduje objekt v konstantni vzddlenosti, Oviadad
klonéni na vysiladi nebo pasuvnik v DI GO 4 mdlete poulit pro ob-
ekmuieniobjektu.

| e 2y 4 . : 3 n
f - Nevolte oblast, kde se nachazeji osoby, zvifata, male a tenke objekty (napf. vétve stromd a elektricka vedeni) nebo prihled-

né objekty (napf. sklo a vada).
« Udriujte bezpecnou vzdalenost od piekazek podél letové trasy, zviasté leti-ll model vzad.
+ V pfipadé nouze model oviddejte ruéné nebo klepnéte na ikonu @ v DGO 4.
« Budte zvlasta opatrni, pokud pouivite ActiveTrack v nasledujicich situacich:

a) Pohyb sledovaného objektu se neadehrdva na vodorovné plode.

b Tvar sledovaného objektu se za pohybu drasticky méni.

¢) Sledovany objekt miize byt blokovan nebo mime dohled po diouhou dobu.

d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.

) Létdte 2a slabého (<300 luxd) nebo velmi silného (10 000 luxd) osvétleni

f) Sledavany objekt ma podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostredi.
+ PHi pouditi ActiveTrack musite dodrZovat zakony a piedpisy chranici soukromi.

Opuiténi rezimu ActiveTrack

Reiim ActiveTrack mlzete opustit dvéma zplsaby:

1. Kratce stisknéte tlacitko preruieni inteligentniho letu na vysiladi,
2. Klepnéte naikonu @ na obrazovee,

Model se po ukonéeni refimu ActiveTrack zastavi a prejde do viseni. MiZete bud urdit nowy cilovy objekt, nebo pokradovat v letu s ruénim
fizenim.
TapFly (Ovladani klepnutim)
Ovod
Funkce TapFly nyni nabizi dva nové reZimy Coordinate Mode (Soufadnicovy rezim) a Direction Mode (Smérovy rezim). Soufadnicovy redim
je vychozi. Model se milze automaticky vyhybat pfekazkdm nebo se za letu zastavit a automaticky viset za pfedpokladu, Ze neni pfilid tma
(=300 lux) ani pfilis intenzivni osvétleni (10,000 lux),
Coordinate Mode (Soufadnicovy rezim)
Klepnéte na urité mista na obrazovee. Model poleti k tomuto bodu v aktudini vyice, poté plejde do viseni.

10



Poutiti Soufadnicového refimu

Zkontrolujte, e inteligentni pohonny akumulator je piné nabity a model je letovém re2imu P. Pro pouiti Soutadnicového redimu postupujte
nasledovné:

1.5 modelem vzlétnéte do vysky aspof 1 metru nad zemi.

2. Spustte aplikaci DI GO 4 a klepnéte na ikonu @ - Zvoite TapFly, Coordinate Mode a poté se fidte pokyny na cbrazovee,

3. Klepnéte jednou na cil a vyckejte, ak se objevi ikona ,GOD". Klepnéte na ikonu ,GO* pro potvrzeni volby a madel se automaticky vyda smé-
rem ke zvolenému cili. Pokud neni moiné cile dosahnout, na abrazovee se objevi pfisluiné upozarnéni, V takovém plipadé zvolte jiny cil
a zkuste to znovu,

Fa

NS
+
=
LIS

4. Cil mizete zménit v prabéhu letu klepnutim na obrazovku,
5. Klepnéte a podrite prst na obrazovce po cca 2 sekundy, dokud se neobjevi modry kruh. Kruh posunujte nahory nebo doli pro nastaveni
zavésu v ose klopeni (namifeni kamery nahoru/dald).

‘ f » Pfi pouzivani Soufadnicového reZimu dbejte, aby se cil nachazel na rovné plode. Jinak model nemusi dosahnout plesndé cile,

Ukonieni Souradnicového rezimu

Pro ukenéeni Soufadnicového reZimu poudijte nastedujici postupy:
1. Klepnéte na ikonu @ na obrazovee,

2. Qvladac klapeni na vysiladi stahnéte dalli na 3 sekundy nebo déle,
3. Kratce stisknéte tlaitko preruieni inteligentniho letu na vysilagi,
4. Modry kruh posurite doleva neba doprava.

Direction Mode (Smérovy rezim)
Klepnéte na urcité misto na obrazoves. Model poleti ve sméru k tomute bodu.

Pouiiti Smérového rezimu W

Zkantrolujte, 2 inteligentni puhonny akumuldtor je piné nabity a model je letovém redimu P. Pro pousiti
Soufadnicovéha rezimu postupujte nasledovné:
1.5 modelem vzlétnéte do vytky aspoi 1 metru nad zemi,



2. Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnéte na ikanu é . Zvolte TapFly, Direction Mode a poté se fidte pokyny na obrazovce.

3. Klepnéte jednou na cil a vyckejte, a2 se objevi ikona ,GO" Klepnéte na ikonu .GO" pro potvrzeni volby a model se automaticky vyda smé-
rem ke zvolengému cili.
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Po potvrzeni volby model automaticky poleti ve sméru vyznaceném ikonou G0 Mede! automaticky wpravi swoji rychlast, pokud detekuje
pfekazku ve sméru letu nebo pokud leti pfilis blizko k zemi. Pilot by viak nemél spoléhat na tuto funkei pro navigovani modelu mezi prekai-
kami.
Je-li GPS signal slaby, fail-safe procedura dostane pfednost pied funkcemi TapFly; model ukondéi autonomni let a automaticky se vrdti na
Misto vzletu,
Ukonéeni Smérového rezimu
Pro ukonéeni Sméroveého reZimu poudijte nasledujici postupy:
1. Klepnéte na ikonu € na obrazovee.
2. Ovladaé klopeni na vysiladi stahnéte dold na 3 sekundy nebo déle.
3, Krdtce stisknéte tlacitko preruseni inteligentniho letu na vysiladi.
Model se po ukanteni Smérového refimu zastavi a pfejde do visenl. MiZete bud klepnutim urit novy cllovy smér, nebo dale letét s ruénim
fizenim,

'W Tlatitko pieruseni inteligentniba letu

- Modelu nedavejte povel k letu smérem k oscbam, zvifatdm, malym a tenkym objektdm (napf. vétvim stromi a elektrickym l
& vedenim) nebo prihlednym objektlm (napf. sklo nebo voda). ReZim TapFly nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad

plochou pokrytou vodou nebo snéhem. |

= Véimejte si potencialnich piekazek na letove trase a drite se v bezpedné vzdalenosti od nich.

« Skutecna a pfedpokladana trasa letu se pii pougiti funkce TapFly mdze ligit.

« Volitelny rozsah na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v blizkosti horniho nebo delinibo okraje
olborazovky.

« Budte velmi opatrni, pokud |étate za slabého (<300 lux() nebo velmi silného (=10 000 luxd) osvétleni.

Rezim trojnozky (Tripod Mode)

Klepnéte na ikonu v aplikaci DJI GO 4 pro zapnuti redimu TrojnoZky. V tomto rezimu je rychlost letu omezena na max. 3,6 km/h a brzdna
vzdilenost omezena na 1 m. Ddezvy na pohyby ovladadl jsou rovnéz omezeny plynule ovlddany pohyb.

- Redim Trojnofky poukivejte pouze tehdy, je-ll GPS signdl silny a svételné podminky jsou idedini pro fungovdni systému
& detekce pfekaZek. Pokud dojde ke ztraté GPS signdlu a systém detekce prekazek nemide spravné fungovat, model auto-
maticky pfejde do ATTI reZimu. V takovém pfipadé se letova rychlost zvydi a model nebude schopen viset na misté. Refim

Trojnoiky poufivejte s velkou opatrnosti.
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Reiim ovladéni gesty (Gesture Mode)
Schopnest rozpozndvat gesta umofiuje pofizovat selfie zébéry jednoduchymi pohyby ruky. Spark disponuje novymi funkcemi oviddani
gesty, jako jsou PalmLaunch (Vzlet z diané), PalmControl (Ovladani diani), Beckon (Pfilakani) a Selfie,

Popis funkce | PiedniLED Obrézek
PalmLaunch (Vzlet z dlané)

1. Zapnéte model, zatimco jej driite v ruce. Vyckejte, dokud LED letovy in-
dikator nezacne blikat Huté. Dbejte, aby se vale prsty nachdzely bezpedné Switi cervend
pod rameny modelu.

2. Poté dvakrat stisknéte tladitko Inteligentniho pohonného akumulatoru.

Predni LED by maly pomalu biikat 2luté, e
3, Furikece FaceAware (Rozpoznani tvafe) zadne automaticky fungovat. Jak-
mile je FaceAware Uspéiné aktivovino, model dvakrdt pipne a predni LED Sviti zelené

se rozsviti zelené. Pokud predni LED bliknou dvakrat cervené, aktivace Fa-
cefAware se nezdafila, Zopakujte krok 2.

4. Jakmile se motory zaénou otddet, predni LED se rozsviti Zervené, Model

uvolnéte 7 ruky, bude viset na misté. it Cepuiid

Spuiténi/zastaveni PalmControl (Ovliadani dlani)

1. Postavte se pred model, poté zvednéte jednu z vasich rukou smérem k
modelu, Zvednéte dlan vzhiru, prsty drite tésné pii sobé. Dlan umistéte
cca 0,7 m pred piid modelu po dobu 2 sekund. !

Sviti zelend

2. Predni LED budou svitit zelené, pokud bylo ovladani dlani PalmControl
Uspéiné aktivovano. Zménte vzdalenost dlané od modelu, a2 predni LED

zatnou blikat Hluté. To znamena, Ze je vade dlan bud pfilié blizko, nebo pfilis Y

daleko od modelu.

3. Rychlym spuiténim dlané deld ukonéite oviadani diani PaimControl a

piedni LED by se mély rozsvitit cerveng, Switi ervené

Nastaveni pozice

1. Dlani pomalu pohybujte nahoru nebo doll pro oviadani viiky modelu,
zatimco budete zachovavat konstantni vzdalenost mezi vadi dlani a mo-
delem.

2. Dlanh udriujte v konstantni vzdalenosti od téla (viz obrazek), poté dlan

vychylujte doprava nebo doleva pro ovldani orientace modelu. St 2siend

3. Dlan udrzujte v konstantni vzdélenosti od téla, pohybujte se dopfedu |
nebo dozadu, aby model letél dopfedu nebo dozadu,




Popis funkce Pfedni LED Obrazek

Follow (Nasledovani)

1. Postavie se pled model, poté zvednéte jednu ruku a rychle ji zamdvejte
na kameru, Dlaf méjte asi 0,7 m pied pfidi modelu pe dobu cca 2 sekund.

Blikaji 2luté
2. Predni LED bliknou dvakrat, jestlize gesto bylo ispédné razpoznidno. Ma- s
del poleti nahoru a dozadu, poté piejde do viseni 3 m od mista, kde stojite,
2,3 m nad zemi. Télem nepohybujte, dokud model nepfejde do viseni.
3. Predni LED se rozsviti zelené a model zaine automaticky siedovani. | %‘:ﬁh
=
Sviti zelend LAl o,
i " o
4, Pokud rozpozndni gesta zamavani ruky selhalo nebo vas model ztratil, )

Ny LA
miete redim Nasledovdni aktivovat zvednutim obou rukou nad hlave do | ‘?“‘J\,‘—” Y
tvaru Y a podrienim pe dobu 2 sekund.

Pofizeni selfie
——
r A
1. Zatimco vis model ndsleduje, ve vadalenosti do 7 m od od né&j rukama /Q;r;\
vytvofte ramecek a model zacne pofizovat selfie. 3 —h
Nk
Blikaji pomalu Zervend % é\«i
2. Gesto pro pofizeni selfie bylo Gspéiné rozpozndno, pokud pledni LED \"J\ i
blikaji pomalu cervené, Vyckejte na odpotitani selfie po dobu 3 sekund. I."
Predni LED zaénou blikat rychle ervend, dimé signalizuji, Ze je kamera pfi- L | A
pravena pofidit selfie.
Beckon (Pfilakani)
oy
1. Zvednéte obé ruce nad hlavu do tvaru ¥ po dobu 2 sekund poté, co mo-
del zacne sledovani e iy,
=g
2. Kdyz je Piilakani dspééné aktivovano, model poleti smérem k vdm a pie- " a%
jde do viseni v misté 1,5 m nad zemi a 1,2 m od vés. Syfgenint §\:\ 1 —~ A
A
3. Pfedni LED se rozsviti fervens. \W r.-
| | S VO
PalmLand (Pfistani na dlan)
=
Postavte se tvafi ke kamefe na modelu a umistéte vasi dlan cca 0,5 m pod
medel ve vzdalenosti ne vice nez 1,5 m od vas. Model bude pomalu klesat Sviti Cervend
a pfistane na vasi dlani,
s Pro bezpeiné pouditi oviadani gesty dirazné doporudujeme piedem na Spark namontovat aochranné oblouky vrtull.
& + Owladani gesty je tfeba umoZnit v aplikaci DJI GO 4 kleprutim na ikonu

+ Méjte na paméti, 2e rozlideni fatografii v relimu ovladani gesty je 1440x1080.

« V re2imu PalmLaunch bude LED letovy indikitor modelu normainé blikat a nebude signafizovat ztratu signdlu z vysilace
délkového ovlddani dokonce, | kdyi nebude pfipojeno mobilni zafizeni nebo vysilag.

+ Reim ovlddani gesty pouZivejte jen na volném prostranstwi.

+ ReZim oviddani gesty je moZno pouZit pouze pro pofizovani fotografii.

+ Zapruti GPS na vaderm telefonu umo2ni modelu pfi 1étdni v reZimu ovladani gesty nasledovat presnéji.
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Zapisovaé letovych idaji

Maodel automaticky zaznamenavé letova data do ulozisté v modelu, To zahrnuje telemetrické udaje, informace o stavu systémi modelu a
daldi parametry. K témio datim ziskdte pfistup po pfipojeni modelu k PC prostiednictvim mikro-US8 portu.

Montéaz a demontaz vrtuli

Poulivejte pouze vrtule doporudené a schvalené DJI pro Spark. Bily krouzek nebo zadné oznaceni na stiedu vrtule indikuje smysl otaceni
wrtule, a na ktery motor pfijde namontovat,

Vrtule Bily krouzek Bez oznaeni
Obrazek i

Pripevnit na Motory s bilymi znadkami Motory bez bilych znadek
Popis ﬁej Uzamknout: Vrtuli otodte ve vyznadeném sméru pro nasazeni a dotaZeni.

Upevnéni vrtuli

Wrtule s bilymi krouZky upevnéte na matory s bilymi znackami. Wrtuli pritladte dold na desku unasece a otocte ve sméru pro uzaméeni az je
zajiiténa na misté. Vrtule bez bilych krouzk( namontujte na motary bez bilyeh znadek. Listy vrtuli napfimte do provazni polohy.

Se znackou Bez znacky

Dementaz vriuli
Jednou rukou piidrite motor, drubou rukou vrtuli pritlacte dol a otodte ve sméru pro odemknuti.

| A « Pozor na ostré hrany vrtuli. Zachazejte s nimi opatmé.

| . Puuzwelre pouze vrtule schvalené DI Nemichejte rizné typy vrtuli,

i acejicich se vrtuli a motori, vidy se pohybujte v bezpeéné vzdalenosti od nich.
‘ . F'red kazdyrn vzle’tem se ujistéte, e jsou vrtule a motory spravné a spolehlivé upevnéné,

+ Pred kaidym letem se ujistéte, 2e jsou vrtule v dobrém stavu. Nepoulivejte opotfebené, poskrabang, nastipnuté nebo
nalomené vrtule.
+ Pougivejte pouze origindlni vrtule DI pro zajisténi vysokého vykonu a bezpeéného provozu.

Inteligentni pohonny akumulator DJI

Inteligentni pohonny akumuldtor ma kapacitu 1480 mAh, jmenovité napéti 11,4 V a systém inteligentniho fizeni nabijeni a vybijeni. Akumu-
litor by mél byt nabijen pouze nabije¢em schvdlenym DI,

) § [

Nabijed
Inteligentni pohonny akumulator

| ? « Akumulator musi byt pfed prvnim pouZitim piné nabity,

Funkce Inteligentniho pohonného akumuléatoru DJI

1. Indikace kapacity akumulatoru: LED indikator signalizuje aktualni stav nabiti.

2. Funkee automatického vybijeni: Akumulator se automaticky vybije pod 70% celkové kapacity, pokud je ponechan v nedinnosti déle nez 10
dni, aby se predeslo samovolnému nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 2 dny. Je normalni, e béhem vybijeciho procesu je akumulator
na datek wvlainy”.

3. Nabijeni s balancovénim: Autamatické vyrovnavani napéti na jednotlivych éldncich pfi nabijeni,

4, Ochrana proti nadmémeému nabijeni: Nabijeni se automaticky zastavi, je-li akumulator piné nabity.

5. Ochrana proti prehiati: Akumulator dovoluje nabijeni jenom tehdy, je-li jeho teplota mezi 5°C a +40°C.

6. Ochrana proti nabijeni nadmérnym proudem: Akumulator ukonéi nabijeni, pokud nabijeci proud prekrodi 8,5 A.

7. Ochrana proti hlubokému vybiti: Vybijeni se automaticky zastavi, pokud napéti akumulatoru poklesne pod bezpetnou mez.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky odpoji napajeni, je-li zaznamenan zkrat.

9, Automatické vypnuti pfi nedinnosti (redim hibernace): Akumulator prejde pro usperu energie do pehotovestnihe regimu po 20 minutach
necinnasti. Akumulator prejde do rezimu hibernace po 6 hodinach necinnosti, pokud je wybity na Uroven nizii nez 109, aby se piedeilo jeho
hlubokému vybiti, Pokud se tak stane, LED indikator stavu akumulatore se nerozsviti; z rezimu hibernace akumulator probudite jeho nabitim.,

10. Komunikace: Napéti akumulatoru, kapacita, proud a dalii relevantni ddaje jsou pfedavany do letové fidici jednotky modelu.

I

! & + Pred pouitim prostudujte .Zasady bezpeéného provozu Inteligentniho pohonného akumuldtoru Spark”. Odpovédnost za

bezpeény provoz a pouivani je piné na uZivateli.
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Pouzivani akumulatoru

Indikator stavu akumulatoru

Zapinani a vypinani ————1F0
Zapnuti: Stisknéte jednou kratce hlavni vypinad a poté jej B LED2
stisknéte a drite po dobu 2 sekund pro zapnuti. LED indikator — LED3
stavu akumulatoru ukaze aktualni stav nabiti. —— LED4

Vypnuti: Stisknéte jednou kratce hlavni vypinal a poté jej
stisknéte a drite po dobu 2 sekund, aZ se vypne.

—— Hlavnl vypinaé

Upozornéni pro provoz pii nizkeé teploté:

1. Pfi provozu pfi nizké teploté (0°C a2 5°C) je kapacita akumuldtoru znacné omezena.

2. Nedoporutujeme akumulator pouzivat pfi velmi nizkych teplotach (<0°C).

3. Pfi létani za nizkych teplot let ukonéete, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystraha pfi nizkém napéti Low Battery Level Warning”™.
4, Pro zajisténi maximalni vykonnosti akumulatoru dbejte, aby jeho teplota byla nad 20°C.

f « Za chladného poéasi inteligentni pahonny akumulator pro zahfati zapnéte zasunuty v modelu 1-2 minuty pfed vzletem.

1 stavu 3k litoru
indikator stavu akumuldtoru signalizuje mnozstwi energie zbyvajici v akumulitoru. Po zapnuti akumulatoru kratkym stiskem hlavniho vypi-
nate zjistite aktudini stav akumulatoru. LED indikator se rozsviti a ukdZe stav akumulitoru. Podrobnosti viz dile.

. &ktuél'ru: stay nabiti akumulétor_uje signalizovan b&hem r]albl'jen{i vybijeni. Pedrobnosti najdete v nasledujici tabulce.
= LED switi © LED bliké O LED nesviti O
Stav akumulitoru
LED1 LED2 LED3 LED4 Staw ak

o [©] Q o BE-100%

Q O <] o 75-88%

2] =] o o] 63-75%

@] Q & o 50-63%

Q o o o 38-50%

o o o o] 25-38%

Q Q =) &) 13-25%

o 8] O Q 0-13%

Q (s] [a] o] 0%

Nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru

1. Nabije¢ zapojte do sité.

2. Mikro USB port na modelu pfipojte k nabijedi pro zahajeni nabijeni,

1. LED indikator na akumuldtaru v prabéhu nabijeni signalizuje aktualni stav nabiti akumulatoru.

4, Akumulator je piné nabity, jakmile LED indikatoru stavu akumulatoru zhasnou. Piné nabiti akumuldtoru sivy2ada cca 1 hodinu a 20 minut.
Odpojte akumulator od nabijece, prosim, jakmile je nabijeni ukongeno.

Nabijec Sifova zasuvka

« Pfed zasunutim nebao vyjmutim 2 modelu vidy akumulator vypnéte. Nikdy nezasunujte nebo nevysunujte zapnity akumulator.
& + Pfed nabijenim nebo ulozenim po deldi dobu mime provoz vidy nechejte akumulator vychladnout na pokojovou teplotu.
stane mime pravozni rozsah teplot pro nabijeni {5°C a2 40°C).

Signalizace pfi nabijeni
LED1 LED2 LED3 LED4 Stav nabiti
o ©] o Q 0-50%
0 o %] O 50-75
o o &) O 75-100%
0 1] 0 (8] Pliné nabito




Signalizace ochrannych funkei akumulatoru pfi nabijeni
Nasledujici tabulka podava prehled signalizace ochrannych funkeci akumulatoru.

Signalizace ochran pfi nabijeni
L LED2 | LED3 | LED4 Zpusob blikani Chybovy stav
2] o & LEDZ bllkne dvakrat za sekundu Detekovdn nadmérny proud
#] (] O o LED?Z bilikne tiikrat za sekundu Detekovan zkrat
0 ® e 2 LED3 blikne dvakrat za sekundu Detekovano nadmérmé nabiti
Q 5] o LED3 blikne tfikrdt za sekundu Detekovano nadmérné nabijeci napéti
o FHIEEN LEDA blikne dvakrat za sekundu Nabijeci teplota pfilié nizka
o 8] & (=] i LED4 blikne tfikrat za sekundu Nabijeci teplota pfilid vysoka

Pokud nastane néktery z vyse uvedenych stavi a jeho pficina byla odstranéna, stisknéte hlavni vypina pro vypnuti LED indikatoru. Inteli-
gentni akumulator cdpojte od nabijece a poté Jej znovu pfipojte pro obnoveni nabijeni. V piipadé nevyhowvujici okolni teplaty pro nabijeni
nemusite akumulator odpojovat a znovu plipojovat. Nabijed nabijeni znovu spusti, jakmile se teplota dostane na piijateinou hodnotu,

+ DIl ani dovozce zafizeni nemohou plevzit jakoukoliv zodpovédnost za Skody zplisobené poulivanim nabijede jinéha vy-
A robce,
:é'_ Jak vybit lig i pohonny ak lator pro bezpeds
o S modelem |étejte venku, dokud kapacita nepoklesne pod 3{}% nehu dokud ji neni mozné akumulator zapnout.
ZAVES KAMERY A KAMERA
Zavés kamery
Popis zdvésu

2-psy zdvés kamery poskytuje stabilni zakladnu pro pfipojenou kameru a umoZfiuje pofizovat stabilizované fotografie a videa. Zavés mie
kamerou otadet o 85" v ose klopeni (nahoru/daold).

Ma strance nahledu kamery v aplikaci DJI GO 4 klepnéte a podrZet prst na obrazovee, dokud se neobjevi modry kruh. Poté posouvanim kruhu
prstem doleva a doprava budete ovladat orientaci modelu a posouvanim kruhu nahoru a doll miZete ovladat naklon kamery.

Provozni reZimy zavésu
K dispozici jsou dva provozni rezimy zdvésu. Mezi reZimy mizZete pfepinat na strance nastaveni kamery v aplikaci DJl GO 4.
_L Follow Mode (Sledovaci refim) Uhel mezi orientaci zévésu a orientaci piidé modelu zistava stale stejny.
o Zavés se synchronizuje s pohyby modelu pro zajifténi pohledu pilota sediciho v
-t- FPV Made (FPV rezim] kokpitu modelu (First Person View, FPV).

A + Vzlatejte z vodorovného povrchu a zavés po zapnuti chrafte pred narazy.
« Chyba motoru zdvésu se miie objevit v téchto situacich:
(1) Model se zavésem je postaven na nerovnou podiokku.
(2) Zavés byl vystaven nadmémeé vnéjii sile, napf. pfi havarii.
+ Létani v husté mize nebo v mraku mide zphsobit kondenzaci vihkosti na zavésu a k dotasnému selhani, Funkce zavésu se
obnovi po jeho vyschnuti.
« Zavés prejde automaticky do rezimu FPV, kdyZ je model ve sportovnim S-reZimu.

Kamera

Palubni kamera Mavic Pro pouziva CMOS snimac€ 1/2,3" pro sniméni a2 1080p videa pfi 30 snimcich za sekundu nebo 12 megapixel fotografii,
Video miZete zaznamendvat bud ve formatu MOV, nebo MP4. Fotografické re2imy zahruji sniméni jednotlivych zabérd, davkove, interva-
lové, panoramaticke snimani a ShallowFocus. Aplikace DJI GO 4 nabizi 2ivy nahled obrazu snimaného kamerou na obrazovee pfipojeného
mobilniho zafizeni.

Zasuvka pre micro-5D kartu kamery

Pro zaznam fotografii a videa do zasuvky na kamefe zasufite micro-SD kartu dfive, nez Spark zapnete, Model podporuje karty s kapacitou a2
64GB. Doporucuje se pouzivat micro-50 karty typu UHS-1, protode jejich schopnost rychlého tteni a zipisu umoZiuje uklidat video data s
wysokym rozlisenim.



® + Micro-50 kartu do kamery nezasunujte nebo ji nevyjimejte, pokud je model zapnuty,

:@: - Pro zajidténi stability systémi kamery je doba nataéeni jednoho videozaznamu omezena na 30 minut.
oY - Na potitadich Mac je vzhledem k systémavym omezenim moZno poulivat pouze mikroSD karty s kapacitou 32GB nebo
mensi,
+ Obrazovy zdznam je moino ulodit do mobilniho zafizeni, pokud v modelu neni mikroSD karta nebo karta plna. Méjte na
paméti, fe roziideni fotografii je 1024x768 a videa 1280x720.

Datovy port kamery
Zapnéte Spark a poté pfipajte mikro USE kabel do mikro USE portu pro stazeni fotografii a videa na vas$ poditad.

& + Nez se pokusite soubory stahnout, zapnéte napajeni modelu, abyste méli pfistup k datdm na microsD karté.

Ovladani modelu mobilnim zafizenim

Pra ovladani modelu pfipojit mobilni zafizeni prostfednictvim wi-fi pro oviddéni modelu s pomoci aplikace DJI GO 4. Nasleduici ¢st ndvodu
popisuje, jak oviadat model pomoci wi-fi.

1. Zapnéte model,

2. Zapnéte wi-fi na vaiem mobilnim zafizeni, zvolte sit Sparku a zadejte wi-fi heslo.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4. Klepnéte na ,GO FLY* pro vstup na stranku nahledu kamery.

4. Klepnéte na ikonu &, pro automaticky vzlet modelu. FiiloZte oba palce na obrazovku a poukivejte virtualni joysticky pro fizeni modelu.

+ Wi-fi frekvenci na vasem mobilnim zafizeni milZete nastavit na 2,4GHz (vychozi nastaveni) nebeo na 5,8GHz, Na zafizenich,
& ktera to umoiiuji, nastavte 5,8GHz, protode toto pasmo je méné ruiensg,
+ Stisknéte a drite parovaci tladitko déle nel 9 sekund, dokud neuslysite tfi pipnuti pro resetovani wi-fi hesla, 5510 a rese-
tovani pfenosove frekvence na 2,4GHz. Nebo klspnéte na Help" v aplikaci DJI GO 4 a poté se fidte pokyny na obrazovce,
+ fzeni prostiednictvim wi-fi pouZivejte jen na otevieném prostranstvi jen s malym elektromagnetickym rugenim. Pokud je
spojeni negativné ovliviovano rusenim, doporuéujeme poulivat pro ovladani vysilaé nebo se piesunout na misto s mendim
ruenim.

Poufiti virtualnich joystickd
Pted poulitim virtudinich joystick se ujistéte, Ze vaSe mabilni zafizeni je piipojena k madelu. Nasledujici obrazky odpovidaji pouiti ovia-

daéi v Madu 2 (plyn na levém ovladadi.

Ufivatelské razhrani s virtualnimi joysticky

Stiskem odpovidajiciho symbolu na leve poloviné obrazovky miZete model nechat stoupat nebo klesat ¢i s nim oticet doleva nebo doprava,
Stiskem odpovidajiciho symbaolu na pravé poloviné obrazovky miZete maodel nechat letét dopfedu nebo dozadu, doleva nebe doprava.

Klepnutim na tlacitko virtualni joysticky zapnete nebo vypnete,

2 + Oblast vné bilého kruhu rovné? reaguje na fidici povely.




Ovladani modelu
Tato kapitola popisuje, jak poulivat jednotlivé funkce vysilade. Vysilad miZete nastavit do Mddu 1, Madu 2, Médu 3 nebao do ukivatelského
[Custom) médu,

Mod 1
Dopfedu
Levy oviadaé Pravy oviadaé
-@ Nahoru
: Y -
‘ Dold
Dozadu
@ (o) o | »
! Doleva Doprava
Otdeni vievo Ctadeni vpravo
Mod 2
Dopfedu
Levy oviadaé Pravy ovladac

Nahoru G

& T T
® v @ i
Dold ‘
Dozadu
G G oo
Otaceni vievo Otaceni vpravo Doleva Doprava
Mod 3
Dopredu
Levy ovladaé Pravy ovladaé
G ! Nahoru

|

$

Dozadu

o
&

Dol

=0 e B

Doleva Doprava Otaceni vievo Otéceni vpravo

D e

Ve vychozim tovarnim nastaveni je vysilaZ nastaven do Médu 2.

! = Ovladaé v neutrdlu/ve stiedu®: Pika ovladade je ve stredové poloze.
- Pohyb oviadace”; Ovladaé na vysiladi je vychylen ze stfedové polohy.

|
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Vysilaé (Mod 2) Model { © indikuje smér pFidé)

Poznamky

Plyn
Levy ovladaé

i
4

Owladad plynu sloudi pro evlddani pohybu modelu nahoru a doli.
Wychylte oviadaé nahoru pro stoupani a dold pro klesani.

Jsou-li oba ovladade ve stfedové poloze, model visi na misté,

Cim vice ovladaé vychylite ze stiedové polohy, tim rychleji model
zméni vysku, Ovladad plynu vidy vychylujte jemné a s citem, abyste
zabranili nahlé a nedekand zméné vyiky modelu,

Bodeni
Lewy ovladad

& o

Ovladac boceni sloudi pro ovladani oraceni modelu okolo svislé osy.
Vychyleni vievo zpidsobi otaceni modelu proti sméru hodinowych
rucicek; vychyleni vpravo zpisobi otadeni modelu po sméru hodino-
vych rucicek. Je-li ovladad ve stfedu, model vidy poleti s pfidi nami-
fenou ve stejném sméru.

Cim wétsi je wychylka oviadace od stfedu, tim rychleji se bude model
na danou stranu otacer.

Klopeni

| Pravy ovladac

ih
4

Ovladaé klopeni oviada naklon a pohyb dopredu/dozadu,

Vychylte oviadaé nahoru pro let dopredu nebo dold pro let dozadu,
| § ovladatem ve sttedu je model ve vodorovné poloze, Cim vétii je
| vychylka oviadace od stfedu, tim vétsi je ndklon a model leti rychleji.

Klonéni
Pravy ovladad

o »

Ovladat klonéni ovlada naklon a pohyb doleva/doprava. Vychylte
ovladat doleva pro let vievo nebo doprava pro let vpravo.

§ ovladadem ve stiedu je model ve vodorovné poloze. Cim vétéi je
vychylka oviadage od stfedu, tim vétsi je naklon a model leti rychleji.

VYSILAC

Tato kapitola popisuje funkce vysilate a obsahuje pokyny pro ovladani modelu a kamery,

Popis vysilate

VysilaZ Sparku je novy wi-fi pienosovy systém schopny ovlddat model a zavés kamery na vzdalenost a2 0,5 km®. Vysila se mize bezdratove
pipajit k mobilnimu zafizeni a zobrazovat Zivy ndhled obrazu snimaného palubni kamerou pomoci aplikace DJI GO 4, Sklopné drzaky umaz-

fiuji bezpeéné upevnéni vaieho mabilniho zafizeni. Maximalni doba
*) Vysilac muide dosdhnour

provozu vysilage je asi 2,5 hodiny.

dinihe dosahu (CE) na otevfeném prostranstvi bez elektromagnetického rudeni a ve viice asi 120 m.

1. Tlatitko Automaticky navrat (RTH)

Stisknéte a drite pro aktivaci automatickeého navratu na Misto vzletu
(RTHL Opétavnym stiskem nawrat prerusite.

2. Tlaéitko preruseni inteligentniho letu

Jednou kratce stisknéte pro nouzové zastaveni,

3. Nabijeci zasuvka (mikro USB)

Sloui pro pfipojeni vnéjiiho nabijede pro nabijeni vysilatového aku-
muldtoru,

4. Driak mobilniho zafizeni

SlouZi pro bezpeéné upevnéni vaieho mobilniho zafizeni k vysiladi.
5. Funkéni tlagitko

Sloud pro vyvalani inteligentniho letového menu DJI GO 4.

6. Kfizové ovladate

Ovladaji orientaci a pohyby modelu.

7. Hlavni vypinaé
Jednou kratce stisknéte pro kontrolu stavu vysilacoveého akumulato-
ru, Krdtce stisknéte a poté stisknéte a podrite pro zapnuti/vypnuti
wysilate.
8. LED indikator stavu vysilaéového akumulatoru
Indikuje stav nabiti vysilacového akumulatoru,
9. Prepinaé letovych rezimi
Pro pfepindni letovych reimi P a s,
10. Antény
Prenideji signal pro ovladani modelu a video signal.
11. LED indikator provoznich stavd
Signalizuje provozni stav vysilace,
12. Knoflik ovladani zavésu
Otacenim knofliku se ovldda ndklon kamery.
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13, Piifaditelné tlacitko 15, Tlacitko spousti fotoaparatu
Vykonava rizné funkce dle nastaveni v aplikaci DJI GO 4. Stiskem pofidite fotografii.

14. Tladitko zdznamu videa

Stiskem spustite zdznam videa; daliim stiskem jej ukonéite.

| + Shoda: Vysilad vyhovuje poZadavkom CE | FCC smérmnic,
| - Mdd kitovych oviadadl: Lze nastavit do Madu 1, Médu 2 nebo jiného die vaieho pfani,

Provoz vysilace

Vysilat ma zabudovan akumulator s kapacitou 2970 mAh,

Zapinani a vypindni vysilale
+ Jednou krdtce stisknéte tlagitko hlavniho vypinade a LED indikator zobrazi stav nabiti vysilatového akumulatoru.
» Jednou kratce stisknéte tlagitko hlavniho vypinace a poté je stisknéte a drite pro zapnuti nebo vypnuti vysilale.

Nabijeni vysilaéového akumulatoru
Vysilacovy akumulator nabijejte s pomoci dodavaného nabijece.

s

Ovladani kamery
K pofizovani fotografii a videozaznamd a nastavovani kamery sloudi Tlacitko spousti fotoaparatu, Knoflik nastavovdni kamery a Tlacitke
zaznamu videa na vysifadi.

Ovladani modelu
Mad kfizovych ovladacl bude stejny, jaky je nastaven pro virtualni joysticky.

Prepinaé letovych rezimd
Prepnutim prepinate mizete zvolit poZzadovany letovy rezim. Mizete volit mezi P-redimem
a S-reZimem.

Poloha piepinaie | Letovy rezim

@} P-redim =
@ S-regim

Tlaéitko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)
Stisknéte a drzte RTH tlacitko pro spuiténi procedury automatického navratu na Misto vzletu (RTH). Model se poté vrati na posledni zazna-
menané Misto vzletu. Opétovnym stiskem tlacitka RTH proceduru prerusite a miZete znovu prevait fizeni modelu.

Oblast s optimalnimi podminkami pro pfenos signalu

Prenos signalu mezi modelem a vysilacem je nejlepii v oblasti dle obrazku pfi dodrieni znazornéné svislé polohy antén vysilace:

Oblast s optimélnimi podminkami '@
pro plenos "i
silny slaby
e

n



Parovani vysilaie

Vysila¢ je s modelem sparovan ve wyrobé, pokud zakoupite Spark Combo (sestava doddvana i s vysilatem). Pfi parovani postupujte ndsle-

dovné:

1. Zapnéte vysila¢ a model. Vyckejte, dokud LED letowy indikator modelu nezalne biikat zlute.

2. Stisknéte a drite tladitko vypinace Inteligentniho pohonného akumuldtoru po dobu 3 sekund. Jakmile uslyite jedno pipnuti, tlatitko
uvalnéte. Pledni LED na modelu budou blikat éervené.

3. Soutasné stisknéte a drite Tlacitko prerudeni Inteligentniho letu, Funkéni tladitko a Pfifaditelné tlagitko. Parovani zapoéne, jakmile zvukova
signalizace pfejde ze stfidavého jednoduchého a dvajitého pipnuti na rychié jednoduché pipani.

4, Predni LED modelu se rozsviti cervené poté, co blikaly zelené, Jakmile se LED indikator provoznich stavil na vysilaci rozsviti zelené, je pa-
rovani dokonéeno.

‘ f « Dbejte, aby se pfi parovani vysilaé nachazel ve vzdalenosti menii nez 20 cm od modelu.

Odpojeni vysilace

Kromé vysilace miizete model oviadat také pomodi virtualnich joystickd v aplikaci DJI GO 4. Kdy? je viak vysilac sparovan s modelem, je

ovladani virtualnimi joysticky zablokovano. Abyste mohli virtualni joysticky pouzivat, musite vysilal od modelu odpajit.

1. Zapnéte madel,

2. Stisknéte a drite tlaéitko vypinaée Inteligentniho pohonného akumulitoru pa dobu 6 sekund, dokud neuslyiite dvojité pipnuti, coZ signa-
lizuje, 2e model byl odpojen od vysilace.

Po odpajeni vysilace od modelu pro poudit virtualnich joystickd pfipojte wi-fi sit modelu k vasemu mobilnimu zafizeni,

APLIKACEDJIGO 4

Tato kapitola popisuje hlavni funkce aplikace DJI GO 4. Aplikaci poutivejte pro eviddani zavésu, kamery a dalich funkci vaseho modelu.
Souéasti aplikace jsou stranky Vybaven! (Equipment), Editor (Stfihad), SkyPixel a Ja (Me) pro nastavavani vaieho modelu, editovani a sdileni
fotografii a videl s pfateli.

Vybaveni (Equipment)

Na stranku kamery Camera View" obsahujici Zivy nahled obrazu z kamery vstupte klepnutim na tlagitko ,GO FLY" na ivodni obrazovee
aplikace DJI GO.

Nihled kamery (Camera View)
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1. Stav systému modelu
womw  Tato ikona zobrazuje aktualni stav systém( modelu a rizna vystraina hlaseni,

2, Stav systému detekce prekazek
Cervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou plekalky v blizkosti modelu. Orandové pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou
pfekaiky v dosahu detekce senzorli.
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3. Indikétor stavu akumulatoru
——a « Indikdtor stavu pohonného akumuldtoru zobrazuje dynamicky aktudini stav akumulitoru s ohledem na vzdalenost modelu. Barey-
né zany indikdtoru signalizuji Grovné mnolstvi energie potiebné pro provadéni rizngeh funkel.
4. Letovy retim (Flight Mode)
3 Text vedle této ikony signalizuje aktualni letovy rezim,
Klepnéte pro vstup do nastaveni fidici jednotky (MC, Main Controller). Na této strance miiZete nastavovat letové limity a nastavovat hodnoty
Ziskil,
5. Parametry kamery

P Zobrazuje nastaveni parametr(i kamery a kapacitu mikro SD karty. Zobrazeni parametr( ka-

e mery zapnéte v Mastaveni kamery (Camera Settings).

6. Sila GPS signilu
Sl Tato ikona signalizuje aktudlni silu GPS signalu, Bilé sloupce indikuji dostateénou silu GPS signalu.
7. Stav 3D senzorového systému
#i Klepnutim na toto tlacitko zapnete nebo vypnete funkce zajidtované 30 senzorowym systémem.
8. Nastaveni wi-fi
... Klepnéte pro vstup do menu nastaveni wi-fi.
9. Indilk stavu pohonného ak latoru (Battery Level)
Bisie Tato ikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulitoru
Klepnéte na ikonu pro vstup do menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych dravni vystrané signalizace a nahled historie vystraz-
mych hiddeni pro akumuldtor.
10. Vieobecna (General g
«ss Klepnéte pro vstup na stranku vieobecnych nastaveni (General Settings). Mizete volit jednotky parametrd, umoZnit
zobrazovat letové trasy atd.
11, Ovlddiéni naklonu zévésu otdcenim mobilniho zafizeni (Gimbal Pitch Tracking)
@ Po klepnuti na tuto ikonu midZete nastavovat naklon zavésu s kamerou otaéenim vadeho mobilniho zafizeni,
12. Posuvnik ovladani zivésu
S s @ Zobrazuje Ghel naklonu zavésu.
13. Pfepinaé Foto/Video
@ Klepnutim pfepnete mezi reZimem pofizovani fotografi a nataéenim videa.
14. Tladitko fotospouit/nahravani videa
@ /@ Klepnéte pro pofizeni fotografie nebo spusténi/zastaveni zdznamu videa.
15. Nastaveni kamery
:—"'_0: Klepnéte pro vstup do menu nastaveni kamery.
Kiepnéte na @ pro nastaveni 130, zavérky a parametr( automaticke expozice
Klepnéte na sy pro volbu fotografickych rezimd. Spark umoinuje reZimy Jednotlivy snimek (Single Shot), Davkové snimkavani (Burst Shot),
Intervalové snimkovini {Interval Shot), Panoramatické snimkavani (Pana) a Snimkovani s malou hloubkou ostrosti (ShallowFocus).
Klepnéte na gy pro vstup do menu vieobecnych nastaveni kamery.

pfimy pfenos,

& Pii pofizovani fotegrafii v rezimu ShallowFocus méjte na paméti:
« Rezim je vhodny pro snimani statickych scén, Pokud fotografujete osoby, dbejte, aby se b&hem snimani nepohybovaly,
Jinak se fotografie s malou hloubkou ostrosti nemusi podafit.
+ Pred pofizenim snimku model vystoupa asi o 20 cm. Dbejte, aby se nad nim nenachazela adna prekazka.
+ Vhadny rozsah pro fotografovéni je do 30 m,

16. Piehravani

(] Klepnéte pro vstup na strinku piehravani, kde mizete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly pofizeny.
17. Letovd telemetrie

H S.6M  Vyika nad zemi,

D 9.6M Vzdilenost mezi madelem a Mistern vzletu,

S LIM/S  Rychlost modelu,

18. Vypinaé vi ¥
Klepnéte pro vypnuti/zapnuti virtudinich joystick(, Po zapnuti tohoto vypinaée poloZte vade prsty na obrazovku pro pouditi virtualnich
joysticki pro oviadani modelu. Po vypnuti tohoto vypinace se miZete dotykat obrazovky pro ovlddani jingich funkci.

19. Inteligentni letové rezimy

é Klepnéte pro volbu Inteligentnich letovych rezimi.
20. Automaticky navrat na Misto vzletu Smart RTH

& Spousti proceduru Smart RTH. Klepnutim zahajite navrat na posiedni uloZené Mista vzletu,
21, Automaticky vzlet/Pristani

A Klepnutim spustite automaticky vzlet nebo pistani,
22. Néivrat zpét

fp Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uivatelského rozhrani.

+ V nahledu kamery stisknéte a podrite obrazovku, dokud se neobjevi modry kruh, Posouvanim kruhu doleva a doprava
budete ovladat orientaci modelu; posouvanim nahoru a doll budete naklanét kameru nahoru a dold,
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Editor (Stfihac)

Editor je inteligentni video editor vestavény v aplikaci DJI GO 4. Po natoceni nékalika zabénd a jejich staZeni do mobilniho zafizeni prosté
klepnéte na “Editor” na domovské strance aplikace. Potom mizete zvolit Sablonu a urit pocet klipd, které jsou automaticky zkombinovany
do kratkého filmu, ktery miete okamaité sdilet

SkyPixel

Prohlizejte a sdilejte fotografie a videa na strance SkyPixel.

Ja(Me)

Mate-li jiz vytvofeny DJI iéet, budete se moci zdéastnit diskusl a sdilet vade vytvory s komunitou ulivateld produkti DI

LETANI

Tato kapitola popisuje zasady bezpeiného létdni a letovd omezeni,
Jakmile dokonéite predletovou pfipravu, doporuéujeme vam pougit letovy simulator v aplikaci DJI GO 4, abyste se naudili |état bezpecné a
pfipravili se ma pilotaz pfi narognéjgich manévrech. Dbajte, abyste vidy létali na bezpedném misté,

Prostfedi a podminky pro létdni

1. Nelétejte za ipatného pocasi - za desté, za silného vétru (pfes 10 m/s), snézeni, smogu nebo mihy.

2. Létejte na otevienych prostranstvich, Vysoke budovy a velké kovoveé konstrukce mohou oviiviiovat piesnost palubniho kompasu a GPS
systému,

3. Za letu model udriujte v bezpedné vzdilenosti od prekazek, piihlizejicich osab, elektrickych vedeni, stromd, jezer, fek apod.

4. Snaite se zabrdnit rudeni jinymi bezdratovymi zafizenimi. V okoll nesméji byt zadné pfevadéde, vysilade apod.

5.5 modelem nelétejte v mistech, kde dochazi k velké/prudké zmeéné trovné zemé {napf. let z vnittku budovy ven) a kdy? je GPS signal slaby
- v téchto pfipadech je negativné ovliviiovdna spolehlivost systémi stabilizace pozice, co ovliviuje bezpecnost Iétani.

6. Wykony modelu a pohonného akumulatoru zéviseji na viivech okolniho prostiedi, jako hustota vzduchu a teplota. Budte velmi opatrni,
pokud létate v nadmofske vyice nad 4000 m, pratole vykony madelu a akumuldtaru mohou byt vyrazné omezeny.

7. Model neni moZné provozovat v P-redimu v polarnich oblastech,

Letové limity a bezletové zony
Viichni uZivatelé UAV (Unmanned Aerial Vehicle, Bezpilotni létajici prostiedek) by se méli striktné fidit viemi pfedpisy stanovenymi organiza-
cemi, jako je ICAO (International Civil Aviation Organizatition, Mezindrodni organizace pro civilni letectvi) a zakonnymi pfedpisy platnymi v
zemi, kde je UAV provozovin. Z bezpednostnich divodd je ve vychozim nastaveni aktivovana funkce letové limity, kterd pomiiZe provozovat
model bezpedné a legalné. Letové limity zahrnuji omezeni vyiky, vedalenosti a Bezletove zony (No-Fly Zone),

Pii létani v P-rezimu limity vysky, vzdalenosti a Bezletové z6ny spoleéné omezuji prostor, v némi miize model létat.

Maximalni limity vyiky a vzdalenosti

Maximalni vyska a vzdalenost (akéni radius) omezuji vyiku letu a vzdilenost. Hodnoty je mo#no nastavovat v aplikaci DJI GO 4. Méjte na
paméti, fe maximalni letova vyika nemize pfekrocit 500 m, Po nastaveni bude model létat uvnitf vymezeného valcavitého prastoru (viz
obrazek):

Max. letova vyika
Manx. radius

Misto vzletu (Home Point)
e r— Vyska modelu v okamiiku zapnuti

Silny GPS signal - LED letovy indikator blika zelena ]
Letové limity Aplikace DJI GO 4 LED letovy indikitor |
Warning: Height limit reached.
(Varovani: Bylo dosazeno vyskoveého | Zadna
limitu.)

Warning: Distance limit reached.
[Varovani: Bylo dosazeno limitu
vzdélenosti.)

Letovd vytka nemide pfekrodit na-

Maximalni vyika
Y stavenou hodnotu,

Vzdalenost modelu musi byt mensi
nei max. radius.

Rychlé éervené blikani, kdyZ se mo-

Max. radius del bl k limitu vzdalenosti.

Slaby GPS signal - LED letovy indikator blika Zluté
Letové limity Aplib DJIGO 4 LED letovy indikator
Letova vyska je omezena na 5 m,
kdyZ je GPS signdl slaby a spodni sys-
tém detekce pfekalek je v provozu.
Vyika je omezena na 30 m, kdy? je
GP5 signal slaby a Systém detekce
prekddek je vypnuty.

Max. radius Zadny limit

Warning: Height limit reached,
{Varovini: Bylo dosaZeno vyikového | zadna
limitu.)

Maximalni vyika
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+ Pokud model vylétne za letovy limit, miZete jej stale fidit, ale nemiizete s nim letét dale.
& « Z bezpecnostnich divod( nelétejte v blizkosti letist, dalnic, zelezniénich stanic, Zeleznicnich trati, center mést nebo v jinych
citlivych oblastech. 5 modelem |étejte pouze v oblasti pfimé dohlednosti.

Bezletové zony

Viechny bezletavé zdny jsou uvedeny na oficidlnich webovych strankach DJI httpufwww.dji.com/flysafe/no-fly. Tyto oblasti jsou rozdéleny
na Letiité a Oblasti s omezenim. Kategorie Letiété pokryva oblasti hlavnich mezinarodnich letidt a mensi letisté, kde |étaji letadla a vrtulniky
v nizkych vytkach, Oblasti s omezenim zahrnuji pohraniéni oblasti statd nebo oblasti s citlivymi zafizenimi.

Predletové kontrola (,checklist”)

1. Zkontrolujte, zda jsou akumulatory ve vysiladi, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohanny akumulitor piné nabité.
2, Zkontrolujte, zda jsou vriule spravné a pevné namontovany,

3. Zkontrolujte, zda byla viozena MikroSD karta (je-li tfebal.

4. Zkontrolujte, zda zavés kamery funguje normalné,

5. Zkontrolujte, zda je mozné nastartovat motory a funguiji normalné.

6. Zkontrolujte, zda je aplikace DJI GO 4 Gspéiné pfipajena k modelu.

7. Zkontrolujte, 2e senzory 30 senzorového systému a Spedniho systému detekovdni pfekdzek jsou sté.

Automaticky vzlet a automatické pfistani

Automaticky vzlet

Funkei automatického vzletw mizZete poulit pouze, pokud LED letovy indikator blika zelené. Postupujte nasledovné:
1. Spusfte aplikaci DJI GO 4, pfejdéte na stranku .Camera”.

2. Provedte tikony piedstartovni pfipravy dle seznamu na pfedchozi strané.

3.Klepnéte na, & " a poturdte, ze podminky jsou bezpeéné pro let. Posunutim prstu potvrdte a spustte vzlet,

4. Model vzlétne a piejde do viseni ve vyice 1,2 m nad zemi.

« Pfi pouivani Spodniho systému detekce prekazek pro stabilizaci LED letovy indikator rychle blika, Model bude automaticky
& viset ve vysce pod 30 m, Pled pouditim funkce automatickéha vzletu je treba vyckat na zachyceni dostatedné silného GPS |
signalu.
Automatické pristani

Funkci automatického pfistani miiete poulit pouze, pokud LED letovy indikator blika zelené. Postupujte nasledovné:
1. Klepnéte na, & °, abyste méli jistotu, 2e podminky v misté pfistani jsou idedlni. Potvrdte pasunutim prstu,

2. Probihajici automatické pfistani miZete ihned prerudit stiskem tladitka X na obrazovee,

3. Model automaticky piistane a motory se vypnou,

Nastartovani/zastaveni motor(
Nastartovani motorid
Pro spuiténi motord se z bezpeénostnich divodd pouiiva Kombinovany pohyb oviadadi (C5C) namisto pouhého pfidani plynu, aby se zabra-

nilo ndhodnému nechténému roztoceni vrtuli, Pro nastartovani motor(d vychylte oba kiizove ovladade scuéasné do rohové polohy smérem
dolii a ke stfedu nebo vnéjiku vysilace. Jakmile se motory roztodi, oba ovladade soudasné uvolnéte,

Zastaveni motori

Matory mikete zastavit dvéma zplsoby:

Metoda 1: Jakmile model dosedne, stahnéte ovlada plynu zcela doll a drite jej tam. Motory se zastavi po 3 sekundach.

Metoda 2: Jakmile model dasedne, stihndte avladad plynu zcela doll a poté provedte CSC jako pfi startovdni maotord. Motary se ihned
zastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte oviadaée.

s
Metoda 1 Wctoda2
| Nouzové vypnuti motord za letu
‘ £ i A Zastaveni motord provedenim C5C za letu zplsobi okamity pad modelu a jeho havdrii. V uritych nouzovych situacich ale

mie byt Gmysiné zastaveni motor( za letu zplsobem, jak sniZit ndsledky hrozici nehody (napf. zasahnout osobu modelem
| neni nikdy dobré, ale nasledky budou mnohem hordi, pokud se budou motory a vrtule otacet na pliny plyn).
[ Pro nouzové zastaveni motor( za letu provedte CSC a ovladage drite po dobu 1,5 sekundy.
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Zalétani modelu

Vzlet a pfistani

1. Model postavte na zem tak, aby indikator napéti pohonného akumulatoru mifil smérem k vam.

2. Zapnéte Inteligentni pohonny akumulator,

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte na stranku nahledu kamery.

4. Vyckejte, dokud LED letovy indikator nezaéne blikat zelené. To znamena, ze elektronika modelu byla inicializovdna a bylo zaznamenano
Misto vzletu. Vzlétnéte s pomoci funkce autamatického vzletu.

5. Pfed pfistanim se ujistéte, Ze visite nad rovnym a pevnym povrchem. Pro pfistani pouZijte funkci automatickeha piistani,

6. Vypnéte Inteligentni pohonny akumulator,

E - Pokud LED letovy indikdtor za letu blika rychle Zluté, model pfedel do nouzového Fail-safe rezimu,
- Vystraha pfi nedostatku energie v pohonném akumulatoru je signalizovana pomalym neba rychlym éervenym blikanim za
letu.
= Shlédnéte video pruvodce pro rychly start pro ziskani daldich informaci o léténi. |

Doporuéeni a tipy pro fotografovani a nataéeni videa

1. Pfed kaidym letem disledné projdéte .checklist” pfedletové kontroly,

2. Zvolte poZadovany provozni reZim zavésu kamery v aplikaci DJI GO 4,

3. Fotografujte a natade|te pouze pfi létani v P-redimu.

4. Vidy létejte pouze za dobrého pofasi, vyhnéte se létdni v desti nebo silném vétru.

5. Zménte nastaveni kamery, tak, aby vyhovovalo potadovanému déelu. To zahrnuje nastaveni formatu a expozice.

6. Nejprve uskuteinéte zkudebnilety, pfi nichi se sezndmite s letovym prostorem a scenérii, promyslete si, jak budete snimat, berte do dvahy
osvétleni v zavislosti na denni dobé atd.

7. Pfi fizeni se snaite vyhnout prudkym pohybim oviadadd, fidre s citem a s predvidavosti - odménou vam bude klidny a stabilni let idedlni
pro fotografovani nebo nataceni videa.

Kalibrace kompasu

Kalibraci kompasu provadéjte jen tehdy, kdyZ vas k tomu vyzve aplikace DIl GO 4 nebo signalizace LED letového indikatoru na modelu. Ffi
provadeéni kalibrace berte ohled na nésledujici zasady:

Q + Kalibracl neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v bifzkosti kovovych konstruke,

aut, na Zelezobetonowych plachdch apod.)

+ Nenoste u sebe magnetické materialy a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni telefon apod.).

- Aplikace DJI GO 4 vds vyzve k vyfedeni problému s kompasem, pokud je éinnost kompasu ovlivnéna silnym rudenim poté,
co byla provedena kalibrace. Pfi fedeni problému se fidte pokyny na obrazovee,

Provedeni kalibrace

Pro provedeni kalibrace si zvolte otevieny prostor.

1.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu stavu systémi modelu a zvolte , Calibrate” pro provedeni kalibrace. Poté se fidte pokyny na obrazavee.
2. Model drite ve vodorovné poloze a otoéte se s nim o 360° ve vodorovné roving, LED letovy indikétor se rozswiti nepferuiovanym zelenym

svitemn,

3. Model drite ve svislé poloze, pfidi mifici kolmo
dolii a otodte jej o 360°

4. Pokud se LED letovy indikator rozsviti cervené, cely
postup kalibrace zopakujte.

2 + Pokud po Uspééné kalibraci LED letovy indikator biikd éervené a luté, piesufite se s modelem na jiné misto a kalibraci opa-
kujte.
;G’. + Kalibraci neprovadéjte v blizkosti velkych kovovych objekti, jako jsou kovové masty, auta, leeni apod,
2 + Pokud po kalibraci LED letovy indikator blikd cervené a Zluté, kompas zachycuje magnetické rudeni. Zkuste se piesunout na
jingé misto.
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Aktuali o

Pro aktualizaci firmwaru modelu poudijte obsluzny software DJI Assistant 2 nebo aplikaci DJI GO 4. Pro aktualizaci firmwaru vysilace je moino
pouit pouze aplikaci DJI GO 4.

Poutiti aplikace DJI GO 4

Pouziti aplikace DJI GO 4

K vysilaci a modelu pfipojte mobilni zafizeni s aplikaci DJI GO 4. Jakmile je k dispozici nova verze firmwaru, budete na to upozoméni v aplika-
ci. Pro provedeni aktualizace vase mobilni zafizeni pfipojte k internetu a dale se Fidte pokyny na obrazovee.

Pouiiti DJI Assistant 2

Pfi aktualizaci firmwaru modelu postupujte ndsledovné:

1. Vypnuty model pfipojte k poditadi prosttednictvim mikro USB portu a pomoci mikro USB kabelu.

2. Zapnéte model,

3. Spustte DIl Assistant 2 a piihlaste se k vasemu Gétu DJI.

4. Zvolte ,Spark” a kliknéte na “Firmware Updates® v levém panelu,

5. Zvolte verzi firmwaru, na kterou si pfejete aktualizovat.

6. Viyckejte na stateni firmwaru a automatickeé spuiténi aktualizace,

7. Po dekonteni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a op&tavnym zapnutim.

« Ujistéte se, #e je model pfipojeny k pocitadi dfive, ne? jej zapnete. |
& « Aktualizace firmwaru zabere asi 15 minut. Je normaini, Je zdvés kamery ochabne, LED letovy indikator nenormalné blika a |
model se restartuje. Vyckejte, prosim, trpélivé, a2 je aktualizace dokongena.
- Ujistéte se, fe podita? ma funkéni internetové piipojeni.
« Ujistéte se, Ze Inteligentni pohonny akumuldtor je nabity asport na 50% a akurnuldtor vysilace aspor na 30%.
- Béhem aktualizace model neodpojujte od poditade. [

PRILOHA

Technické idaje

Model

Hmotnost 300g

Rozméry 143x143x55 mm

Uhlopfiény rozmér (bez vrtuli) 170 mm

Manx. rychlast stoupani 3 m/s (v redimu Sport)

Max, rychlost klesani 3 m/s pfi pouliti Automatickéha pristani

Max. rychlost 50 km/h (v redimu Sport, 2a bezvetii)

Max. dostup 4000 m nad motem

Max. doba letu 16 minut (za bezwétii, pfi konstantni rychlosti 25 km/h)

Max. doba viseni 15 minut {za bezvétii)

Provozni teplota 0'C a2 40 °C

Systém satelitni navigace GPS/GLOMNASS

Presnost GPS stabilizace viseni Vertikdlni: £0,1 m (se Spodnim systémem detekce piekazek); +0,5 m (jen s GPS)
Horizontalni: £0,3 m (se Spodnim systémem detekce piekazek); +1.5 m (jen s GPS)

Vyzafeny vykon vysilace (EIRF) 2,4 GHz: CE 18 dBm
5,8 GHz: CE 14dBm

Pravazni frekvence vysilate 2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,825 GHz

Zavés kamery

Riditelny rozsah pohybu | Klopeni:-85%2 0°

bilizace | 2-05a (klopeni, klonéni)

3D senzorovy systém

Rozsah detekce 0,2-5m

Provozni prostiedi Povrch z€astegné pohlcujiciho a odrazejiciho materialu, rozméry vwitdi nek 20x20 mm s odra-
zivosti >20% (jako jsou zdi, stromy, osoby atd.)

Spodni systém detekce prekazek

Rozsah rychlosti =36 km/h ve vyice 2 m nad zemi

Wyskovy rozsah 0-8m

Provozni rozsah 0-30m

Provozni prostiedi Povrchy s jasné rozliditelnou texturou z £astedné pohlcujicibo a odraZejiciho materialu s odra-
zivosti >20% pii d Eném osvétlen (>15 lux)

Kamera

Senzor 1/2,3" CMOS, Efektivni potet obrazovych bodi 12 megapixell

Objektiv Zorny dhel B1,5° 25 mm (ekvivalent 35 mm formatu) /2,6
Rozsah ostfeni 0,5 m ak ee

Rozsah 150 100-3200 (video), 100-1600 {fota)

Rychiost elektronicke zavérky 25a21/8000s

Max. rozmeér obrazu 3968x2976

w



Fotografické rezimy Jednotlivy zabér

Davkovy: 3 snimky

Automaticky expozini bracketing [AEB) 3 snimky odstupriované po 0,7EV

Intervalovy (2/3/5/7/10/15/20/30/60 5}

Video redimy FHD: 19201080 30p
Rychlost ukladani videa 24 Mbi's

Podporované systémy soubori FAT32

Foto format: IPEG

Video formaty MP4 (MPEG-4 AVC/H.264)
Podporované 50 karty Doporuéené typy:

Sandisk 16/32 GB UHS-1 Micre SDHC
Kingston 16/32 GB UHS-1 Micro SDHC
Samsung 16/32 GB UHS-1 Micro SDHC
Sandisk 64 GB UH5-1 Micro SDXC
Kingston 64 GB UHS-1 Micro SOXC
Samsung 64 GB LIH5-1 Micro SDXC

Wi-fi

Provozni frekvence [2.4GHz; 5,8 GHz

Maximaini dosah (bez prekadek a rueni) | 100m (dalkovy), 50 m {vyikovy)
Vysilaé

Provozni frekvence 2,400-2,4835 GHz; 5,745-5,825 GHz
Max. dosah (volné prostranstvi bez pieka- | 2.4 GHz: 0,5 km (CE)

dek a rudeni) 5,8 GHz: 0,3 km (CE)

Provozni teplota 0°C a2 40°C

Akumulator 2570 mAh

Vyzéafeny vykon (EIRP) 24 GHz CE: 518 dBm

5,8GHz CE: 514 dBm

Proudovy odbér 950 mA pfi 3.7 V

Podporovana mobilni zafizeni Tloustka: 6,5-8,5 mm, max. délka 160 mm
[Nabijec

Nanem’ | 100-240 V/50-60 Hz, 0.5 A
Vystup |5WJ A GVI2AI2VNLEA
Intelig i pot y akumulator

Kapacita 1480 mAh

Jmenovité napéti n4av

Typ akumulitoru LiPo 35

Energie 16,87 Wh

Hmotnost wadsg

Provozni teplota 5°C aZ 40°C
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Recyklace (Evropska unie)

Elektricka zatizeni opatfena symbolem pfedkrinuté popelnice nesméji byt vyhazovana do béiného domaciho odpadu, namisto 6=
teha je nutne je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci,
 zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovana do bézného domiciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical s
and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektranickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). NeXidouei zafizeni miZete do-

pravit do nejbli2éiho zafizen! pro shér nebo recyklaéniho stfediska. Zafizeni poté budou likvidovana nebo recyklovina bezpefnym zplso-
berm zdarma. Odevzdanim netddouciho zafizeni mdZete udinit daledity pfispévek k ochrané Zivotniho prostiedi.

Prohlaieni o shodé CE (Evropska unie)

Timta SZ DN TECHNOLOGY Co. Ltd. prohladuje, Ze typ radiového zafizeni: DJI Spark, RC souprava a dali zafizeni s nimi doddvana jsou v

souladu se smérnici 2014/53/EL,

Uplné znéni EU prohlageni o shodé je k dispozici na této internetové adrese: c €
http:www.dji.comseure-compliance nebo www.pelikandaniel.com/doc/

Toto radiove zafizeni 2.4GHz/5,8GHz je schvaleno pro pouZiti bez predchozi registrace nebo individualnihe schvalovani ve viech zemich
Evropske unie.

Zaruka

Pelikan Daniel zarucuje, ze tento vyrobek je v okamiiku prodeje prost vad jak v materialu, tak i v provedeni. Tato zaruka nekryje zadné casti

poskozené pouZivanim nebo v disledku jejich dpravy; v Zadném pfipadé nemize odpovédnost vyrebee a dovozee pfesahnout plvodni

pofizovaci cenu zafizeni. Firma Pelikan Daniel si take vyhrazuje pravo zménit nebo upravit tuto zaruku bez predchoziho upozomeni. zafizeni
je pfedmétem pribéiného vylepiovani a zdokonalovani - vyrobee si vyhrazuje pravo zmény kanstrukénibo provedeni bez predchoziho
upozornéni.

ProtoZe firma Pelikan Daniel nema zadnou kontrolu nad moZnym poskozenim pfi piepravé, zpdsobem stavby a nebo materialy pouZitymi

modelafem pfi instalaci tohoto zafizeni de modely, nemize byt piedpoklddana ani pijata 24dnd odpovédnost za Skody spojené s poui-

vanim uzivatelem sestaveného modelu, Okamiikem, kdy se ufivatel rozhodne poudit jim sestaveny madel, prejima veskerou odpovédnost.

Pokud neni kupujici pfipraven pfijmout tuto odpovédnast, mél by stavebnici neprodlené vritit v dplném a nepouitém stavu na misté, kde

Ji zakoupil.

V pfipadé, e vale zafizeni vyZaduje servis, fidte se, prosim, ndsleduicimi zisadami. Jejich nedadrieni miZe byt divvodem k neuznani zaruky.

1. K opravé pfeddvejte celé zafizeni - pokud se pfedem nedohodnete se servisnim technikem jinak.

2. Je-li to moZné, pouiijte pro zabaleni zafizeni plvodni obal. Nepouivejte plvodni karténovy cbal jako koneény obal.

3, Piilodte podrobny popis vaseho pouzivani zafizeni a problému, se kterym jste se setkali. Pfilozte ogislovany seznam pfilozeného pislusen-
stwi a uvedte jakékoliv dalii Gdaje, které mohou servisu usnadnit praci. Listek oznacte datem a znovu se ujistéte, Ze je opatfen vadi plnou
adresou a telefonnim éislem.

4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni éislo, kde budete k zastizeni béhem pracovniho dne. Piilozte kopii dokladu o zakoupeni zafizeni.

Tento zaruéni list opraviiuje k provedeni bezplatné zarucni opravy vyrobku dodavaného firmou Pelikan Daniel ve Indté 24 mésich. Zaruka se

nevztahuje na pfirpzené opotfebeni v disledku béinéha provozy, protoie jde o vyrobek pro profesionalni pougiti, kdy jednotlive dily pracuji

pod mnohem vyssim zatizenim, ne jakému jsou vystaveny béiné hracky.

Zaruka se nevztahuje take na jakoukoliv Cast zafizeni, kterd byla nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo nespravné zachazeno, nebo

byla poskozena phi havarii, nebo na jakoukoliv cast zatizeni, kterd byla opravovana nebo meénéna neautarizovanou osobou. Stejné jaka jiné

vyrabky jemné elektroniky nevystavujte toto zafizeni pdsabeni vysokych teplot, nizkych teplot, vihkostl, prainému prostiedi prudkym me-
chanickym raz(m a ndrazim. Neponechavejte je po deldl dobu na pfimém slunednim svétle.

€ X

e m mmﬂ

PELIKAN DANIEL

Doubravice 110 | 533 53 Pardubice
Tek 456 260 133 | Fax: 456 240 132
e-mail info@pelikandanial.com

Vyrobena v Ciné BY PELIHAN DANIEL



SPARK
Obsah baleni

Zkontrolujte, zda baleni obsahuje dale uvedené polozky. Pokud néktera z nich chybi, kontaktujte, prosim, prodejce.

Model 1x* Par vrtuli 1x

Nabije€ 1x** Micro USB kabel 1x

Pouzdro 1x Navody

oS @

*) Vgetn& vrtuli a Inteligentniho pohonného akumulatoru, MikroSD karta neni soucasti baleni.
#+) Provedeni nabijete se i3 die zemé/regionu, do niz je sestava dodavana,




SPARK

Pravodce pro rychly start V1.0

Revize: ¢erven 2017

Blahopfejeme vam k zakoupeni nového vyrobku DJI. Najdéte si ¢as pro dikladné prostudovani celého na-
vodu, abyste se s nim dobfe seznamili.

Doporuéujerne, abyste pravidelné navitévovali stranky vénovanou Sparku na www.drona.cz a www.dji.
com, které jsou pravidelné aktualizovény. Zde najdete cerstvé informace o vyrobku, popisy technickych
vylepseni, aktualizaci a oprav navodu. Vzhledem k moznym zménam vyrobku, které neni mozno dopredu
predvidat, si vyrobce vyhrazuje pravo ménit informace obsaZené v navodu bez predchoziho upozornéni.
Pokud méte néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce vyrobki
DJI, firmu PELIKAN DANIEL (www.drona.cz a www.pelikandaniel.com),

POZOR:

Komeréni vyuziti (napr. pro letecké fotografovani) nebo provoz modelu s autonomnim fidicim sys-
témem (bez fizeni modelu pilotem v pfimé viditelnosti pomoci RC soupravy v realném case po celou
dobu letu) na uzemi Ceské republiky podléha zakonnym omezenim, vyzaduje certifikaci modelu i
pilota Ufadem pro civilni letectvi a fidi se smérnicemi timto uradem vydavanymi. Pfi nerespektova-
ni vyie uvedeného se vystavujete riziku postihu dle zakona.

Tento vyrobek a navod jsou z oficilni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovozcem DJI
vyrobkii je firma PELIKAN DANIEL (www.pelikandaniel.com).

POZOR:
Tento vyrobek neni hracka. Je uréen k samostatnému provozovani osobami starsimi 15 let.

www.dji.com www.drona.cz www.stablecam.com



Spark je nejmensi multikoptéra s kamerou DJI disponujici stabilizovanou kamerou, Inteligentnimi letovymi reZimy a Systémem detekce pfe-
kazek uvnitf lehkého a snadno pfencsného draku. Je vybaven 3D senzorovym systémem a Spodnim systémem detekce prekaZek® a mize
natacet videa 1080p, pofizovat fotografie 12 megapixell v re2imech QuickShot (Rychlé snimani) a s ovladanim gesty. 5 maximalni rychlosti
a2 50 km/h a maximalni dobou letu az 16 minut** je Spark rychly a zabavny spolecnik, ktery £ini letecké fotografovani a filmovani vzrusujicim
asnadnym,

1, Zdwés s kamerou 8. Pfedni LED indikator

2. Spodni systém detekce prekazek 9. LED letovy indikdtor

1, 3D senzorovy systém 10. Mikro USE port

4. Inteligentni pohonny akumulator 1. Zasuvka pro mikro5D kartu kamery
5. Nabijeci konektor 12. Indikator stavu akumulatoru

6. Motory 13. Hlavni vypinac

7.Vrtule

*) Cinnost 3D senzorového systému a Spodniho systému detekee prekdzek je oviiviiovdna podminkami v okolnim prostiedi. Podrobnosti najdete v
Prohidieni a Zdsaddch bezpeéného provezu Spark* a v instruktdénich videich v aplikaci DJl GO nebo na webovych strdnkdch Dil: http:fwww.dji.
com/spark

**} Maximdini doba letu byla testovdna za bezviti pfi stdlé rychiosti 20 km/h. Tuto hodnotu je tfeba povaovat pouze za arientacni udaj,

STAHNETE SI APLIKACI DJI GO 4

Vyhledejte .DJI GO 4" v App Store nebo na Google Play nebo oskenuijte tento QR kad pra stazeni aplikace DJI GO 4 na
vaie mobilni zafizeni.

Ofre30)
i & « Aplikace DI GO je vyZaduje mobiini zafizeni s i0S 9.0 nebo r »
s Androidem 4.4 nebo vyisim,

2. KONTROLA STAVU AKUMULATORU

Akumulator pfed prvnim pouditim aktivujte plnym nabitim. Vybitos— Nabito

+ Akumuldtor je piné nabity, kdyZ jeho LED
indikator stavu nabiti zhasne.

+ Doba nabijeni: cca 1 h 20 min e :Z — g
+ Jednou kratce stisknéte hlavni vypinad pro 7

kontrolu stavu. Jednou stisknéte a poté Sitowd zasuvka USE nabijet Mikro USE port
novu stisknéte a drite pro zapnuti nebo 100-240V / 50-60 Hz
wypnuti.
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AKTIVACE A PRIPOJENI

Spustte aplikaci DJI GO 4, klepnéte na ikonu v pravém homim rohu, oskenujte QR kéd na krabici nebo v prostaru pro akumuldtor v modelu a
clile se pfi aktivaci fidte pokyny na obrazovce.

Pro aktivaci modelu poudijte vad DUl Géet. Pro aktivaci je tfeba plipojeni k internetu,

- o00O0CO
— DJIGO 4
* A
v Spark-XXX He
Zapnéte model K jeho wi-fi siti piipojte vade Spustte aplikaci DJIGO 4
rnobilni zafizeni
OVLADANI MODELU

Ve vychozim tovamim nastaveni jsou kii2ové oviadale na vysiladi nastaveny do Médu 2. Levy ovladad sloudi pro oviadani plynu (vydky letu) a
boceni (sméru pide), zatimeo pravy oviadaé slouzi k ovladani klopeni (pohyb dopfedu/dozadu) a klonéni (pohyb doleva/dopraval.

Levy ovladaé Pravy oviladac

iy
®

\ 4

x "‘\c>f
(e — i

O] 2 Qo) i | B

Ockieni doleva
Otilent doprava

TECHNICKE UDAJE
Model Vysilaé
| Hmotnost g Provozni frekvence 1A00-2 4835 GHz; 5,745 5,825 GHz
| Aoaméry 1430743155 mm Max. dosah (valné prostran- | Wi-f: 100m (dalkovy), 50 m (wikovy)
| M. rychlost S0km/h (v ruima Sport, 2a beavitiy stuier pfekadek aruseni) | 2.4 GHe: 0,5 km (CE); 5.8 GHe: 0,3 km (CE)
Max, dostug —_ = 4000 m nad mafem Nabijeé —
Provogni teplota 0°Cai 40°C Napdjeni [ 100-240V/50-60 Hz, 0,5 &
Kamera Vystug [swanawia12vnsa
ity 1.'2.3'_' CMOS, Efektivni potet obrazovych bodd 12 mega- | | Inteligentni pohonny akumulator
pieli Kapacita 1480 mah
Videa redim FHO: 19201080 30p Typ akumidatoru LiPa 35
Objektiv Forny dhel 81,9° 25 mm (ekvivalent 35 mm formdtu) £72.6 Prownini teplota 5°Cata0C

obh . E @mm

PELIKAN DANIEL

ice 110 | 53353 F
Telk 456 260 133 | Fax 446 240 132
e-mail: info@peikandanizl com

Vyrobeno v Ciné BY PELIHAN DANIEL



INTELIGENTNI
POHONNY AKUMU-
LATOR Spark

Zasady bezpeéného provozu V1.0

iy

POZOR: Toto zafizeni neni hracka. Je uréeno pro provozovéni osobami starimi 15 let.

Tento vyrobek a ndvod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovozcem DJI
vyrobki je firma PELIKAN DANIEL (www.pelikandaniel.com).

www.dji.com www.drona.cz www.stablecam.com



UPOZORNENI
SZ DI TECHNOLOGY Ca, Ltd. si vyhrazuje pravo ménit viechny navody a doprovodné dokumenty a doprovodné dekumenty bez pfedchozi-
ho upozemnéni. Pro nejaktudlnéjii informace navitivte http://'www.dji.com a pfejdéte na strinku tohoto vyrobku,

POZNAMKY

W navodech a daldich dekumentech jsou poukiviny nasledujicl terminy pro oznadeni rliznych Grovni potencialniho rizika pfi provozowvani
daného vyroblu:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrieni vznika nebezpeci skod na majetku a malé nebo Zadné nebezpedi zranéni,

POZOR: Fostupy, pfi jejichz nedodrieni vanika nebezpedi $kod na majetku a nebezpedi zranéni.

VAROVANI: Postupy, pii jejich? nedodr?eni vznika nebezpeéi $kod na majetku a daldich doprovadnych Skod stejné jako nebezpedi vazneého
Zranéni,

VAROVANI:

Dfive nef se pokusite Spark uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsl a viechny dop iné dok ity. Nesp é
pouZivani vyrobku miie vést k poik i vyrobku, koddm na majetku a k vaznym zranénim osob.

Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vyzaduje uréité zakladni
znalosti a dovednosti mechanické a elek ické. Pokud nebudete vyrobek p t bezpeénym a odpovédnym zpasobem,
vznikd nebezpeéi Skod na majetku a dalsich doprovednych Skod stejné jako nebezpedi vaznéh éni. tento vyrobek neni hraé-
ka a neni uréen pro pouZivani détmi. tento vyrobek nepouzivejte s nekompatibilnim prislus im nebo jej neuf jtezardmec
technickych specifkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpeénostni zasady obsahuji pokyny pro
bezpeény provoz a tdribu. Je nezbytné p dovat a prisné dodrz pokyny a varovani uvedena v navodu k obsluze Sparku.
S pokyny se seznamte diive, ne se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpeiné a
vyhnuli se $kodam na majetku nebo vainému zranéni.

ZASADY BEZPECNEHO PROVOZU INTELIGENTNIHO POHONNEHO AKUMULATORU

VAROVANi:

Abyste se vyhnuli poiar, vaZnému zranéni a $koddm na majetku, pfi poutivdni, nabijeni a skladovéani akumulatord se fidte nasle-

dujicimi bezpeénostnimi zdsadami.

Pougivani akumulatoru

. Nedovolte, aby akumulatory prisly do styku s jakoukoliv kapalinou. Neponechavejte akumuldtory na deiti nebo ve vihkém prostiedi.
Akumulatory nehazejte do vody. Pokud do akumulatory prenikne voda, miZe dojit ke zkorodovani vnitinich 2dsti a v krajnim piipadé a2
k chemicke reakci, ktera miie vést ke vzniceni akumulatori nebo dokonce k explozi.

2. Vidy pouiivejte origindlni akumuldtory DJI. Obratte se na nejblizéi prodejnu zisobovanou dovozeem DJI, firmou PELIKAN DANIEL. DI ani
dovozce nepfijimaji Zadnou odpevédnost za tkodu zplsobenou poulitim akumuldtord jinych, neZ origindlnich DJI

3. Nikdy nepouiivejte akumulatory a baterie, které zvétdily swij objem, unika z nich elektrolyt nebo jsou podkozené. Pokud k tomu dojde,
kontaktujte DJI nebo autorizovaného dovozce a poZddejte je o asistenci.

4, Nikdy akumuldtory neinstalujte do medelu nebe je necdpojujte, pokud je model zapnuty, Nezasunujte akumuldtory, jejichz plastovy kryt
byl roztrien nebo jakkoliv mechanicky potkozen.

5. Akumulatory by mély byt pouZivany v rozmezl teplot -10°C a2 +40°C. Jejich pouZivani pfi teplotach nad 50°C mize vést k poZaru a explozi.
Poudivani akumuldtord pfi teplotach pod 0°C mi2e vést k jejich trvalému podkozeni.

6. Akumulatory a baterie nepouZivejte v prostfedi se silnym elektrostatickym nebo elektromagnetickym polem. Mohlo by to vést k selhani
vestavéné fidici elektroniky s rizikem vainé nehody za letu modelu.

7. Akumulatory a baterie nerozebirejte, nepropichujte nebo neupravujte. Mohly by se vznitit a explodovat.

8. Elektrolyt v akumulatorech je silné Ziravy. Pokud dojde k potfisnéni pokozky nebo proniknuti do oka, omyvejte zasazené misto proudem
vody po dobu aspoi 15 minut a poté ihned vyhledejte lékafskou pomaoc.

5. Nepoufivejte akumulatory, které byly vystaveny havarii nebo terdém narazu.

10.Pokud akumulator spolu s modelem spadne za letu do vody, ihned jej vyjméte a umistéte na bezpedné misto. Zdriujete se v bezpecné
vzdalenosti, dokud akumulator dpiné nevyschne, Nikdy jiZ jej nepoulivejte a akumulator zlikvidujte dle pokyni v kapitole  Likvidace
akumulatord”,

11. Akumulatory neumistujte do mikrovinné trouby nebao v tlakového kontejneru.

12. Akumulatory neumnistujte na vadivé povrchy, jako jsou tieba stoly s kovovou deskou.

13.Jednaotlivé clanky neukladejte volné do kapes, sacki nebo zdsuvek, kde by se mohly zkratovat navzdjem, o jiné predméty tamtéZ umiste-
né netio kde by mohlo dojit ke vzdjemnému kontaktu jejich vyvadd,

14.Akumulatory a baterie nevystavujte mechanickym razim, nehdzejte s nimi. Na akumulitory a nabije? nepokladejte téiké predméty.
Zabrafite padu akumulatord,

15. Akumnulitory nezahfivejte. Fiipadny pokar uhaste s piskern nebo pratkovym hasicim pfistrojem. Pro hadeni nikdy nepoufivejte vodu.

16.Kontakty akumulitory Eistéte suchym gistym hadiikem,

Nabijeni akumulatord
1. Akumulitor nepfipojujte nikdy pfimo do sifové zisuvky nebo do zasuvky v auté. Vidy poudijte nabijed schvaleny DJI. DJI ani dovezce
nepfljimaji Zidnou odpovédnost za tkedy vzniklé v souvislosti s pouZivanim jiného nabijede nez DL
2. Akumulator neponechavejte pfi nabijenl nikdy bez dozoru. Akumulator nenabijejte v blizkasti hoflavych materiald nebo na hoflavych
podlozkach, jako jsou koberce nebo dfevo.
3. Akumulator nenabijejte bezprostfedné po pfistani, protoZe jeho teplota miZe byt pfilid vysoka. Akumulator nenabijejte dfive, neZ vy-
chladne zhruba na pokojovou teplotu. Nabijeni mimo rozmezi teplot 15°C aZ 40°C mize wést k pfehfati, iniku elektrolytu nebo poikozeni.
. Pokud nabijet nepouzivate, odpojte jej od napdjeciho zdroje. Nabijeé pravidelné kontrolujte - neporuienost kabelu, konektoru, skiifky
nebo dalsich £asti. Nabijeé nedistéte denaturovanym lihem nebao jinym hoflavym rozpoustédiem. Nabijec nikdy nepouiivejte, je-li posko-
zeny.
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Skladovani akumulitor(

1. Akumulatory a baterie uchovavejte mimo dosah déti a zvifat.

2. Akumuldtory a baterie neprechovivejte v prostiedi s vysokou teplotou (jako je uzavieny interiér auta stojiciha v 1668 na piimém slunci, v
blizkosti kamen neba peci), Jinak hrozi nebezpedi pehfati akumulitoru, které mize v krajnim pfipadé vést a2 k samovzniceni a zplsobit
polir; kaldopadné bude negativné oviivnéna vykonnost akumuldtoru a zkréti se jeho Zivotnost. Idedlni skladovaci teplota je 22-28°C.

. Akumulatory udriujte v suchu. Nikdy je nevhazujte do vody.

- 5 akumulatory nehazejte, nevystavuijte je mechanickym raziim, ideram, nepropichujte je ani nezkratujte jejich vyvody.

. Akumulatory chrafite pred kontaktem s kovowymi piedméty, jako jsou hodinky, bryle, nahrdelniky a sponky do viasd,

Nikdy nepfepravujte poskozené akumulitory nebo akumulitory nabité na vice nez 30%.

ikvidace akumulator(
. Akumulatory pfedejte k likvidaci/recyklaci v mistnim sttedisku pro likvidaci/recyklaci elektrickych zafizeni poté, co je Gplné vybijete. Aku-
miulatory nesméji byt vyhazovany do béiného domicihe odpadu.

Udrzba akumulatori
1. Akumulatory nikdy nepouivejte, je-li okolni teplota piilis vysokd nebo pfilid nizks.
2. Akumulatory nikdy neskladujte v prostiedi s teplotou vy2ii ne2 60°C.

Poznamky pro piepravu

1. Nez Inteligentni pohonny akumulator zabalite prepravu v letadle, je tfeba jej nejprve z bezpednostnich ddvedd vybit na drovef pod 5%.
To je moiné provést wylétanim® v modelu. Akumulator vybijejte pouze na misté, dostatednd vzdileném od hoflavych pfedméti, umis-
tény na nehoflavé a nevodivé podloice.

UPOZORNENI

Pouiivani akumulatora
1. Dbeijte, aby byly akumuldtory pied kazdym vzletem piné nabité,
2. S modelem pfistafte ihned, jakmile je aktivovdna vystraha pfi nizkém napéti v aplikaci DJI GO 4.

Nabijeni akumulatord

1. Inteligentni akumulator DI je konstruevan tak, aby ukonéil nabijeni, jakmile je plné nabity. le vhodné ale sledavat cely pribéh nabijeni a
akumulator odpajit od nabijeée, jakmile je piné nabity.

2. Dbejte, aby Inteligentni pohonny akumulitor byl béhem nabijeni vady vypnuty.

skladcwénf akumulatora

. Pokud akumulatory nebudete pouzivat po dobu deléi ne 10 dni, vybijte je na 40-65%. Tim mizZete vyznamné prodlouzit Fivotnost aku-
mulator(.
Akumulator se automaticky vybije na 65% celkove kapacity, pokud je ponechin v necinnosti déle nez 10 dni, aby se pfedeilo samovolng-
miu nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 3 dny. Je normalni, Ze béhem vybijeciho procesu je akumulator na dotek via2ng®. Uroven pro
ukonéeni vybijeni je moZno nastavit v aplikaci DJI GO 4.
. Akumuldtor neskladujte po delsi dobu poté, co jste jej Upiné vybili. Pokud tak uéinite, miZe to vést k jeho hiubokému vybiti a zpasabit
nevratné poikozeni jeho clankd.
Akumulator pfejde do reZimu hibernace, je-li vybit a ulozen po dlouhou dobu. Z retimu hibernace akumulatar k normalnimu provozu
pfipravite nabitim.
. Pokud s modelem deldi dobu nelétite, vyjméte pohonny akumulator.

Likvidace akumulatori
1. Pokud je Tlagitko ON/OF mimo provoz, a akumulator tak neni mozné Opiné vybit, kontaktujte odborniky v mistnim stredisku pro likvidaci/
recyklaci elektrickych zafizeni a vy2adeijte si jejich asistenci,

Udriba akumulatord

1. Akumuldtory nikdy nevybijejte nadmérné, protoZe to mide vést k jejich poskozeni.

2. Zivotnost akumulitord misde snizit dlouhé skladovani mimo provoz.

3. Akumuldtor nabijte a vybijte nejméné jednou kaZdé tH mésice, abyste je udrfeli v dobrém stavu.

Poznamky pro piepravu
1. Akumulatory skladujte na dobfe vétraném misté.

RECYKLACE

Baterie, akumulatory a elektricka zafizeni opatfena symbolem pleskrinuté popelnice nesméji byt vyhazovana do béiného domaciho od pa
du, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci,

Vzemich EU (Evropské unie) nesméji byt baterie, akumulatory a elektricka zafizeni vyhazovany do béiného domacihe edpadu (WEEE
- Waste of Electrical and Electranic Equmenr Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smémice 2002/96/EG). NeZdouci
zafizeni miizete dopravit do nejbliZiiho zafizeni pro sbér nebo recyklaéniho stfediska. Zafizeni poté budou likvidovéna nebo recy-
klovana bezpeZnym zplisobem zdarma, Odevzdanim nezadouciho zafizeni madete ucinit dileZity prispévek k ochrané Zivotniho prostied,
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BEZPECNOST VE ZKRATCE

POZOR
Tento model neni hracka. Je uréen pro provozovani osobami stardimi 15 let.

Méjte, prosim, na paméti, ze ,Bezpecnost ve zkratce” je jen rychly piehled bezpeénostnich zasad, Drive, nez
se model pokusite poprvé zapnout, prostudujte v Gplinosti celé Prohlaseni a Zasady bezpeéného provozu.

1. Prostiedi pro léténi a povétrnostni podminky

+ Vidy létejte na mistech bez budov a finych plekaZek.

« Nelétejte v blizkosti lidi a nad lidmi.

= Vyhnéte se létani ve vyice nad 120 m*.

- Pfi létani v nadmofské vydice nad 4000 m budte velmi opatrnl.

« Létejte za piiznivych povétrnostnich podminek pfi teplotdch mezi 0 a 40°C.
« Nelétejte, pokud rychlost vétru pfesahuje 10 mys.

2. Predletova kontrola

« Ujistéte se, ze jsou vysilacové | pohonné akumulatory plné nabité.

« Ujistéte se, Ze vrtule jsou v dobrém stavu a bezpeéné utaZené.

« Ujistéte se, 2e nic nebrani ve volném otaceni motord.

+ Kompas kalibrujte pouze tehdy, kdyZ vas k tomu aplikace DJI GO 4 nebo signalizace LED letového indikatoru vyzve,
« Ujistéte se, Ze je objektiv kamery isty.

« Upravy nebo pozménovani modelu mohoru ovlivnit jeho stabilitu,

3.Provoz

+ Drite se mimo dosah otddejicich se vrtuli a motord.

+ Model méjte za letu stile v pfimém dohledu.

+ Pokud model leti, nevychylujte soudasné levy a pravy ovladaé do vnitiniho dolniho rohu, ledaZe byste chitéli okamiitym vypnutim motor(
snikit riziko Skod nebo zranéni v pfipadé mimofidné nouzové situace,

+ Za letu nepfijimejte pfichozi hovory, nectéte textové zpravy na vaie mobilni nebo nedélejte nic, co by vas mohio dovadét od poutivani
vaieho mobilniho zafizeni pro oviddani modelu.

+ Nelétejte pod vliivem alkoholu nebo drog.

+ Nelétejte nizko nad reflexivnimi povrchy, jako je woda nebo snih, protoZe ty mohou negativné oviiviiovat éinnost systému detekce pieka-
Zek,

« V pipadé vystrahy pii nizkém napéti akumulatoru s modelem ihned pfistafite na bezpecném misté.

« Po pfistani nejprve zastavte motory, vypnéte model (Inteligentni pohonny akumulator) a aZ nakonec vypnéte vysilac.

« Poudivdte-li funkce TapFly a ActiveTrack, budte vidy pfipraveni pfevzit fizeni modelu nebo stisknout tiaéitko .STOP® na obfazovce pro
piipad nouze.

» Bez ohledu na mnoistvi nejmodernéjiich technologii, béhem letu je vyZadovana neustald pozornost pilota. Bezpeénostni a pomocné
funkce, jako je vyhybani se prekaikdm, stabilizace modelu a automaticky navrat jsou uréeny pro usnadnéni provozu modelu, nikoliv jake
nahrada pilata.

+ Fungovani a Gcinnost systému detekce prekazek mohou ovliviiovat podminky panujici v ckolnim prostfedi, jako je Groven osvétleni nebo
textura povrchu prekdfek,

+ 3D senzorovy systém a spodni systém detekce jsou za urditych situaci vyfazeny z provozu. Podrobnosti najdete v ndvedu k obsluze.

« Vyiku letu pro automaticky navrat na Misto vzletu (RTH) nastavte v aplikaci D GO 4 vyisi, nez je vydka prekdlek v okoli.

+ Funkece automaticky navrat na Misto vzletu (RTH) neumalfiuje ndvrat na pohybujici se Misto vzletu.

4. Udrzba a oietfovani

« NepouZivejte staré, nastipnuté nebo jinak poskozené vriule.

+ Doporudena skladovaci teplota: 22-28°C.

+ Podrobné informace o bezpeéném pouzivani Inteligentniho pohonného akumulatoru najdete v navadu k jeho obsluze.

5. Dodrzujte mistni zakony a pfedpisy

+ Nelétejte v bezletowych zonach, Kompletni seznam téchto oblasti najdete na http.www.dji.com/flysafe

+ Bezletové zény DJI nenahrazuji dodriovani mistnich zdkond a pfedpis(l a poudivani zdravého rozumu. Nikdy nelétejte s modelem vyie, nez
povaluji zakony a predpisy platne v zemi, kde jej provozujete.

+ Vyhnéte se létdni na mistech, kde zachranafské tymy aktivné vyulivaji vzduiny prostor.

*) Vyskovy limit se mize liSit v zdvislosti na zdkonech a daiSich pledpisech platicich v zemi, kde s madelem létdte, Nikdy nelétsjte s modelem vyde,

nez povoluji platné zdkony a predpisy.

.

+ + @ +
Létejte na otevienych pro- Se silnym GPS signdlem Udrzujte model Létejte ve vyikach
stranstvich v pfimém dohledu pod 120 m
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« Wyhnéte se létani nad nebo v blizkosti prekazek, lidi, elektrickych vedeni, stromi, vodnich ploch a tokd,
+ Nelétejte v blizkesti zdroji silnych elektromagnetickych poli, jako jsou elektrickd vedeni a vysilade, protoZe mohou oviivnit funkci palubni-
ho kompasu a elektroniky.

Maodel neprovezujte za nepiiznivych povétrnostnich podminek, jako je dést, snézeni, miha a vitr s rychlosti pfes 10 m/s.

Melétejte v Bezletovych
® (.\ /) 26ndch
F e N7
i
¥ _ Podrobnosti najdete na:
Drite se mima dosah otddejicich se http://flysafe.dji.com/flysafe
wriuli a motord.

UPOZORNENI
SZ DI TECHNOLOGY Co. Ltd. si wyhrazuje pravo ménit viechny ndvody a doprovodné dokumenty a doprovodné dokumenty bez predchozi-
ho upozornéni. Pro nejaktudingsi informace navitivte httpo/www.dji.com a piejdéte na stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY
V navadech a daldich dokumentech jsou pouZivany nasledujici terminy pro oznaceni riznych drovni potencialniho rizika pfi provozovani
danéha wyrabku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi skod na majetku a malé nebo #adné nebezpedi zranéni,
POZOR: Postupy, pfi jejich? nedodrieni vanikd nebezpedi tkod na majetku a nebezpedi zranéni,

VAROVANI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi tkod na majetku a daliich doprovednych skod stejné jako nebezpeti vainého
zranéni.

VAROVANI:

Dive ne se pokusite Spark uvést do provozy, pwstudujte navod k jeho obsluze a viechny dop dné dok y. Nesp é
poutivani vyrobku miie vést Ii posh i sk na majetku a k vainym énim osob.

Toto je vysoce sofistik y vyrobek Musu hﬁl pro a npa:mé, vsnnladu snxdravym rozumem a vyiadunrﬂﬂémladni zna-
losti a dovednosti hanické a elektronické. Pokud nebud wyi bezpeénym a odpovédny bem, vzniké
nebezpeti fkod na majetku a daldich doprovodnych Skod sl:ejn! jako neb-emeﬂ vainého zranéni. Tento vyrobek neni hratka a
neni uréen pro pouiivini détmi. tento vyrobek nepous s fislus nebo jej neug jte za ramec
technickych specifkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNO!.QGY Co. Ltd. Tym Bex:pefnostni zdsady obsahujipokyny pro
bezpeény provoz a tidribu. Je nezbytné prostudovat a prisné dodri pokyny av ani dend v navodu k obsluze Sparku.
S pokyny se seznamte dFive, nei se vyrobek pokusite poprvé nast: t nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpeéné a
vyhnuli se skodam na majetku nebo vainé éni.

PREDLETOVA KONTROLA

1. Zkontrolujte, Ze viechny éasti modelu jsou v dobrém stavu. Nelétejte, jsou-li nékteré casti opotfebené nebo poskozené.
2. Dbejte, aby byly akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohonny akumulator plné nabite.
3. Ujistéte se, 7o na objektivu kamery neuvazl 2adny cizi objekt, do kamery byla viozena mikro SD karta a zavés kamery se pfed zapnutim
miie volné otacet,
4, Udriujte senzory Spodniho systému detekce prekaek a 3D senzorového systému neustale Cisté,
5. Ujistéte se, Ze jsou vrtule namontovany spravné a jsou fadné utaZeng, motory je mozno nastartovat normalngé.
6. Dle pokynd na displeji mobilnihe zafizeni provedte kalibraci kempasu,
3



7. Ujistéte se, 2e aplikace DJI GO 4 a veskery firmware modelu je aktualizovan na nejnovéjsi verzi,
8. Ujistéte se, ke misto, kde cheete 1état, se nachazi mimo bezletové zony a povétrnostni podminky a okolni prostfedi jsou vhodné pro létani
s modelem.
9. Dbejte, abyste se o vzlet s modelern nepokouseli, jste-li pod vlivem alkoholu, drog neba jinych latek, které by mohly ovlivnit vade rozumo-
wé a fyzické schopnosti.
10. Dbejte, abyste se predem dikladné seznamili s fungovanim zvoleného letovéha redimu a rozuméli viem bezpeénostnim a ochrannym
funkcim a varownym hlasenim,
11. Ffi l&tani vidy dodriujte viechny zakony a mistni predpisy, opatfete si potfebna povoleni a vidy konejte s pinym védomim modnych rizik.
PAMATUJTE: Diodriovani viech zdkon( a mistnich pfedpisi je zcela na vadi vlastni odpovédnosti.
12. MODEL NEUSTALE UDRZUJTE V PRIMEM DOHLEDU VASICH OCI. PFi ovladani modelu nespoléhejte na obraz pienaieny z FPV kamery.
13. Dbejte, aby byla aplikace DJI GO 4 fadné spusténa pro pemec pfi provozovani modelu. Bez letovych dat zaznamendavanych aplikaci DJI
GO 4 v uréitych situacich (vEetné ztraty vaseho modelu) nemusi byt DJI schopne vam poskytnout pfisluinou pedperu nebo pfevzit od-
povednost,

PROHLASENI A VAROVANI

Tento vyrobek nenl uréen pro provozovani osobami miadiimi 15 let. Tento virobek neni hracka a nepatfi do rukou détem, Dospélé osoby by
mély zajistit, e Spark se bude vidy nachizet mimo dosah déti, a dbit zvyiené opatrnosti, pokud model provozuiji v piitomnosti déti.
Ackoliv tento vyrobek poudiva vyspélé technologie, jeho nespravné pouzivani mize vést ke zranéni osob nebo tkoddm na majetku. Pied
prvnim pouditim vyrobku, prosim, dikladné prestudujte viechny souvisejici dokumenty a materidly. Tyto dokumenty jsou pfila2eny k vyrob-
ku a jsou také dostupné on-line na webové strance vyrobku na http:/fwww.dji.com

Tento vyrobek je létajici model s kamerou, ktery nabizi moznost létani wenku i ve velké mistnosti, je-li fadné provozovana a v dobrém tech-
nickém stavu. Navitivte http://ww.dji.com a http//iwww.drona.cz pro nejaktudingjsi znéni bezpeénastnich pokynil a upozornéni a httpu/
knowbeforeyoufly.org/ (plati pro USA) pro daléi informace o bezpeéném provozu,

Informace v tomto dokumentu maji viiv na vasi bezpecnost a na vase prava a povinnosti. Peclivé prostudujte cely dokument, abyste zajistill
spravnou pfipravu modelu a vieho dalilho pfisludenstvi a vybaveni pfed jeho uvedenim do provozu. Pokud se neseznamite, a nebudete se
disledné fidit ndvodem k obsluze a v ném (a v daldich doprovednych dokumentech) uvedenymi pokyny a upozornénimi, mii2e to vést k
poikozeni nebo ztraté vaieho modelu, k vainému zranéni osob nebo daléim skodam na majetku.

Tim, 2e tento vyrobek zadnete poulivat, vyjadiujete souhlas s timto prohlésdeni a stvrdite, Ze jste se s nim v uplnasti seznamili. Souhlasite 5
odpovédnosti za vade jednani a nakladani s timto vyrobkem, s odpovédnosti za jakékoliv pfimé nebo nepfime skody zpisobené nedodrie-
nim tohato navodu, poruenim nebo nerespektovanim jakychkoliv mistnich zakond, pfedpisi a pravidel. Souhlasite s tim, Ze budete tento
vyrobek poulivat v souladu s jeho uréenim a v souladu se zakony, pledpisy a jinymi pravnimi normami platnymi ve vasi zemi a pokyny a
doporuéenimi danymi DJI v minulosti nebo v budoucnosti. Dile jste srozuméni a souhlasite s tim, 2 vaie - véetnd, ale nejenom - data letové
telemetrie a zaznamd o provozu mohou za uréitych padminek byt naétena a spravovana na DJI urdendm serveru.

Wyrobce DUl Innowvations a dovozce PELIKAN DANIEL nepfijimaji 2adnou odpovédnost za Skody nebo zranéni spojenéd pfimo nebo nepfima s
poukivanim vyrobku. UZivatel je povinen se seznamit s pravidly bezpeéného a zakonlm a mistnim piedpisiim zpdsobim pouZivani vyrobku
vietné téch (ale nejenom) uvedenych v téchto Bezpednostnich zasadach,

Ukladani a pouzivani dat

Kdy? poudivate nadi mobilni aplikaci nebo nate vyrobky nebo finy software, data tykajici se poulivani a provozu virobku, jako jsou letovd
telemetricka data (napf. rychlost, vyika, Hivotnost akumuldtoru a informace o zavésu a kamefe) a zdznamy o pravazu mohou byt automatic-
ky nebo ruéné stahovany a uklddany na serveru k tomu tidelu uréeném DII. Zpdsab, jakym pouZivame vade ufivatelské jméno a jiné osobni
udaje, jsou popsany na http:/fwww.dji.com/policy.

Kterdkoliv ast tohoto prohladeni mize podléhat zméné bez pfedchoziho upozoméni, na www.dji.com najdete nejnovéjdi znéni. Toto pro-
hlaseni je vyhotoveno v riznych jazykovyich verzich; v pfipadé rozdil( mezi verzemi je smérodatné originalni anglické 2néni,

DRIVE NEZ ZACNETE

Pro abslubu a provez Sparku jsou k dispozici nasledujici navody a instruktazni pomdcky:

Obsah sady Spark

Navod k obsluze Spark

Privodce pro rychly start Spark

Zasady bezpedného provozu a Prohlaseni Spark

Zasady bezpecného provozu Inteligentniho akumulatoru Spark

Zkontrolujte viechny Casti modelu dle ,Obsahu sady Spark”, Prostudujte ,Zasady bezpeéného provozu a Prohlaseni Spark”, .Zasady bezpec-
ného provozu Inteligentniho akumulatoru Spark” dfive, ne# poprvé vzlétnete, K prvnimu vzletu se pfipravte prostudovanim .Privodce pro
rychly start Spark” a zhlédnutim viech instruktaZnich videi na webovych strankach DJI (httpe//www.dji.com). Podrobnéjéi informace najdete
v Navodu k obsluze Spark”. Vénujte maximalni pozornost a dsili seznamen a porozuméni fungovani jednotlivych ¢asti sady Spark, poadav-
kiim a fungovani letovych re2imi, klicovyeh funkel bezpetnostnich a vystraznych funkei/systémi a viem zékonnym a mistnim predpisim
dfive, nez s modelem vzlétnete. Pokud budete mit otdzky nebo narazite na problémy v pribéhu pfipravy k letw, Udriby nebo pouivani
tohoto vyrobku, kontaktujte, prosim, DIl nebo autorizovaného prodejce DJI

JEDNOTLIVE CASTI SADY SPARK
ORIGINALNI CASTI MODELU A PRISLUSENSTVI

VAROVAN/I

Abyste predesli selhani éasti sady, vaznym zranénim a Skodam na majetku, Fidte se nasledujicimi zasadami:

1) Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebe dily DJI certifikovanymi. Neschvilené dily nebo dily od vrobel necertifikovanych DJI
mohou zpasobit poruchy systémi a ohrozit bezpeénost provozu modelu.

2) Ujistéte se, fe se uvniti modelu nebo jeho éasti nenachazeji cizi objekty (jako je voda, oleje, plida, pisek atd.).

3) Ujistéte se, ze model a jeho ¢asti - véetné, ale nejenom - vysilaie pro dalkové ovladani, kamery, zivésu kamery, kompasu, po-
h ého systému a ak Ia jsouv dobrém p im stavu, nejsou poikozené, a funguji spravné. Podrobnéjii pokyny pro
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zajisténi funkénosti jednotlivych Easti sady Spark najdete v nasledujici casti tohoto doll.urnentu.
4. Neupravujte nebo nepozménujte model, jeho asti a dily. Neautorizované Gpravy moh p it selhani a ovlivnit funkénost
abezpeénost modelu.

KAMERA
POZOR

Abyste piedesl vaznym zranénim a kodam na majetku, fidte se nasiedujicimi zasadami:
1. Nezakryvejte adné vétraci otvory na kamefe, protoZe generované teplo vam miZe zpUsobit poranéni a poskodit toto zafizeni.

UPOZORNEN(

1. Seznamite se s nastavovanim kamery pred pouitim, abyste méli jistotu, e je spravné nastavena, a v piipadé potfeby ji mizete nastavovat
die vadich poZadavk(.

2. Ne? zatnete fotografovat nebo natacet video ,naostro”, otestujte spravnost fungovani kamery pofizenim zkuSebnich zabérd.

3. Mikro SD kartu z kamery NEVYIIMEJTE, je-li model zapnuty.

4, Fotografie nebo videa neni mozne z kamery vysilat nebo kopirovat, je-li Inteligentni pohonny lator vypnuty.

5. Dbejte, abyste Inteligentni pohonny akumulator spravné vypnuli, jinak NEBUDOU spravné uloZeny parametry kamery, a jakékoliv videoza-
znamy mohou byt potkozeny. Pozn.: Bez ohledu na pficinu, DJl a jeho dovezce neponesou odpovédnost za jakekoliv selhani pfi pofizovani
fotografie nebo videa nebo nemainosti jiz pofizené fotografie nebo videa naclst v jiném zafizenl.

ZAVES KAMERY
UPOZORNEN(

1. Zavés kamery a konektor zavésu jsou velmi citlivé, Havérie nebo ndraz mohou zpdsabit nespravnou funkei.

2. Po zapnuti zavésu se wyhnéte tomu, aby byl vystaven namahdni pasabenim vnéjsich sil nebo kontaktu s jinymi objekty.

3. Ma zavés nepfidavejte 2adna dalsi zafizeni, protoe to miZe zplsobit, ze zavés nebude fungovat normalng, nebo dokonce to misZe vést k
poskozeni motord,

KOMPAS

POZOR

Abyste piededli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fidte se nasledujicimi zasadarmi:

1. Ihned pfistafite, pokud se za letu projevi silny drift (snaseni), tj. pokud model NELET pe piimé linil.

UPOZORNENT

Kalibraci kompasu provadéjte jen tehdy, kdy? vas k tomu wyzve aplikace D)l GO 4 nebo signalizace LED letového indikitoru na modelu, PA

provadéni kalibrace berte ohled na nasledujici zasady:

1. Kalibraci neprovadéjte v mistech se silmym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v blizkosti kovovych konstrukei, aut, na Zele-
zobetonovych plochéch apod))

2. Nenoste u sebe magnetické materialy a zdroje elektromagnetickych pali (klice, magnety, mobilni telefon apod.).

3, Aplikace DUl GO 4 vas vyzve k vyietenl problému s kompasem, pokud je cinnost kompasu oviivnéna silnym ruSenim poté, co byla prove
dena kalibrace. P fefeni problému se Fidte pokyny na obrazovce.

POHONNE SYSTEMY

VAROVANI

Abyste piedeili vainym zranénim a ikodam na majetku, které mohou byt zpisobeny otiéejicimi se vrtulemi a motory, fidte se

nasledujicimi zasadami:

Vrtule

1. Nepouiivejte staré, poskriabané, prasklé nebo jinak poikozené vrtule.

2. Vidy nejprve model vypnéte, nei se budete dotykat vrtuli.

3. Pfi montazi nebo demontazi vrtuli berte ohled na jejich ostré hrany. Pouzivejte rukavice nebo jiné vhodné ochranné pomicky.

4. Kdykoliv je treba, pro montaz nebo demontaz vrtuli pougijte vhodné nastroje (napf. klic, sroubovak, klesté atd.).

5. Vzdy se ujistéte, Ze vrtule jsou spolehlivé up ény, abyste zabranili jejich Inéni z motora.

6. Nezapinejte motory, pokud jsou na modelu namontovany vrtule, a v bezprostiedni blizkosti se nachazeji jiné osoby nebo zvi-
fata.

7. Pougivani vrtuli jinyeh vyrobed miie negativaé ovlivait dy ické vlastnosti modelu. Pro vyssi vykony a vétdi bezpeénost
doporuéujeme poutivat vyhradné originalni vrtule DJI.

Motory

1. Dbejte, aby motory byly bezpeéné upevnény a volné se otacely.

2. Nepokouiejte se motory upravovat.

3. Po letu se rukama nebo jinymi £astmi téla nedotykejte motord, p: i hou byt horké.

POZOR

Abyste prededli vaZnym zranénim a fkoddm na majetku, fidte se nasledujicimi zdsadami:
1. Nezakryvejte 2ddny z vétracich otvord na motorech.

2. Nezakryvejte ¥idny z vétracich otvord na medelu.

UPOZORNEN(

Motory

1. Motory chrafite pfed prachem.

2. Pokud Je motor zablokovany, a nemize se volné otacet, ihned provedte C5C (kembinovany pehyb oviadadi) pro zastaveni motard.
Elektronické regulitory otaéek

1. Ujistéte se, Ze reguldtory po zapnuti vydéavaji normalni zvukowvy signal.




APLIKACEDJIGO 4

UPOZORNEN(

. Pred spuiténim aplikace DJI GO 4 se ujistéte, Ze je vase mobilni zafizeni piné nabité.

2. Pro pouzivani aplikace DJI GO 4 jsou vyZadovano mabilni datové pfipojeni. Podrobnosti o podminkach datovéhe pfipojeni vam sdéli vad
mabilni operator.

. Pougivate-li mobilni telefon jako zafizeni pro zobrazeni obrazu z kamery, vénujte se nadale pilotazi, pokud se ozve vyzvanéni pfichoziho
hovoru. Za letu NEBERTE hovory!

. Vénujte pozornost viem bezpednostnim tipdm, vystraZnym hladenim a zpravam, které se objevi na displeji. Seznamte se zakonnymi a
mistnimi pfedpisy, které plati v oblasti, kde budete 1&tat. Jste 1o vy, kdo je zcela zodpovédmy za dodriovani viech pFislulnych zakond a
predpist a za bezpedny zplsob létani.

a) Seznamie se s vystrainymi hlddenimi pfed poutditim funkel Automatického vzletu a Automatického pfistani,
b} Seznamie se s vystraznymi hiddenimi a timto Prohlaienim pfedtim, neZ nastavite vyiku letu za vychozi limit.
€} Seznamte se s vystraznymi hladenimi a timto Prohladenim pfedtim, neZ zaénete pfepinat mezi letovymi rezimy.
d) Sezmamte se s vystrainymi hlidenimi a upozoménimi objevujicimi se uvnitf nebo v blizkosti bezietové zony.

. Pokud se v aplikaci DM GO 4 objevi vystraZné hlaSeni, ihned pfistarite.

. Provéfte a zkontrolujte viechna vystraZnd hladeni na .checklistu® zobrazovana v aplikaci pfed kazdym letem.

Poutijte letovy simulitor obsakeny v aplikaci pro procviceni vadich pilotnich dovednosti, pokud jste jeité s modelem multikoptéry nelétali
nebo pokud nemate dostatedné zkulenosti pro jeji bezpedné oviadani.

. Po prvnim spusténi aplikace je aktivovan Zacateénicky rezim (Beginner Model). Pfi létani v Zafatecnickém rezimu je omezena maximalni
vytka letu a vzdalenost od Mista vzletu. Doporuéujeme vam nejprve létat v Zacateénickém reZimu, abyste zdokonalili svoje pilotazni
schopnosti. Se skuteénym modelem vzlétnéte az tehdy, kdy ziskate jistotu, Ze jste ziskali odpovidajici pilotni zkuSenosti,

9. Pied kazdym vzletem si po pfipojeni k internetu stahnéte mapova data pro oblast, kde cheete s modelem létat.

10. Aplikace sloui jako pomocnik pfi vaiem provozovan! modelu. Pouzivejte, prosim, svij vlastni zdravy rozum a nespoléhejte se na to, ze

aplikace bude za vas fidit model,

11, Vade pouivani aplikace podléha Podminkam pouditi aplikace DJI GO 4 a Politice soukromi DJI. Proctéte si tyto dokumenty v aplikaci,

prosim.
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FIRMWARE

VAROVAN(

Abyste predeili vainym zranénim déti a zvifat, fidte se n.isl-dujicimi zasadami:

1. Pfi aktualizaci irmwaru, kalibraci systéma a P u udrzujte déti a zvirata v bezpeéné vzdalenosti.
UPOZORNEN(

1. Z bezpeénostnich divodi vidy aktualizujte firmware na nejnovéjii verzi, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi upozoméni, }e novd verze
Je k dispozici.

. Upczornéni na aktualizaci vas bude Zadat, abyste aktualizaci proved|i ihned nebo nejpozdéji béhem tfi dnii. Pokud se rozhodnete igno-
rovat aktualizaci firmwaru, budete poZadani, abyste piijali prohladeni, které se zobrazi v aplikaci. Dale jste srozuméni a souhlasite s tim, 2e
vaie - vietné, ale nejenom - data letové telemetrie a zaznami o provozu mohou za urditych podminek byt naftena a spravovéna na DJI
uréeném serveru,

. Dbejte, abyste aktualizaéni bali¢ek stahovali s pomoci DJI Assistant 2. Pred spusténim aktualizace ovéite integritu aktualizaénich soubaor.

()
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4, Po aktualizaci miiZe dojit ke zrufeni sparovani vysilate a modelu. Po aktualizaci provedte znovu parovani vysilade a modelu.
5. Pied provedenim aktualizace firmwaru zkontrolujte viechna zapojeni a z motord od jte vriule,

SKLADOVANI A PREPRAVA

VAROVANI

Abyste pfedesli vainym zranénim déti a zvirat, fidte se nasledujicimi zasadami:
1. Malé dily, jako jsou kabely a stahovaci pasky jsou nebezpeéné, pokud dojde k jejich spolknuti nebo vdechnuti, Viechny dily
drite mimo dosah déti a zvifat.

UPOZORNENS

1. Inteligentni pohonny akumulitor skladujte na suchém chladném misté, které neni vystaveno pfimému slunednimu zifeni, abyste mali
jistotu, Ze se vestavéné LiPo élanky nebudou pfehfivat. Doporufena skladovaci teplota: mezi 22°C a2 28°C pro skladovani pe dobu deldi
nei 3 mésice. Akumulatory nikdy neskladujte v prostiedi s teplotou wné rozmezi 0°C a2 +45°C.

2, Zabranite styku s nebo ponofeni kamery do vody nebo jinych kapalin. Pokud kamera zvihne, osuite ji otfenim suchym mékkym hadfikem.
Zapnuti modelu, ktery spadl do vody, miie zpdsobit jeho trvalé podkozeni. Pro Cidténi a Gdribu kamery nepouivejte alkehol, benzin,
fedidla nebo jiné hoflavé latky. Kameru neskladujte ve vihkych nebo prainych prostorach,

3. Tento vyrobek NEPRIPOJUJTE k jakémukoliv USB rozhrani, které je stardi neZ verze 2.0. Nepfipojujte tento wyrobek k Jjakymkoliv . power
USB” nebo podobnym zafizenim.

UDRZBA A OSETROVANI
UPOZORNEN/

1. Po jakékoliv havarii nebo silném narazu kontralujte viechny éasti medelu. Pokud miate problémy nebo dotazy, kontaktujte, prosim, auto-
rizovaného prodejce DJI.



PODMINKY PRO LETANI

POVETRNOSTNI PODMINKY A OKOLNi PROSTREDI

VAROVANI

Model je konstruovan pro létani za duhrych povétrnostnich podminek. Abyste predesli havariim, vaznym zranénim a ikodam na

jetku, fidte se nasledujicimi za

1. Nelétejte za Spatného podasi - za deité, za silného vétru (pies 10 m/s), snéieni, smogu, mihy boufky, krupobiti, tornida nebo
hurikanu.

2. Model za letu udrzujte ve vzdalenosti aspon 10 metri od prekazek, osob, zvirat, budov, verejnych b ik t i avadnich
ploch a toki, elektrickych vedeni. 5 rostouci nadmoiskou viskou udriujte jeité vétii odstup od zminénych uhjektw

3) Bud'te EXTREMNE opatrni, pokud s modelem |étite uwniti budovy. Nékteré funkce modelu, zvlaité ty souvisejici s jeho stabili-
zaci, tim mohou byt ovlivnény.

UPOZORNENI
1. Vykony modelu a pohonného akumuldtoru zdviseji na viivech okolniho prostfedi, jako hustota vzduchu a teplota.
a. Budte velmi opatmi, pokud létate v nadmoiské vyice nad 4000 m, protoZe vykony modelu a akumulatoru mohou byt vyrazné omezeny,
2. 5 modelem nelétejte v blizkosti dopravnich nehod, po2ard, explozi, zaplav, tsunami, lavin, sesuvd pldy, zemétfeseni, pisecnych nebo
prachovych bouf

RUSENI LETOVE RiDICi JEDNOTKY, SPOJENI MEZI MODELEM A VYSILACEM A VPS SYSTEMU

UPOZORNENS

1. Letovy prostor by mél byt otevieny. Vysoké budovy a ocelové konstrukce mohou ovliviiovat pfesnost palubnihe kompasu a blokovat GPS
signal,

2. Nelétejte v oblasti se silnymi magnetickymi/elektromagnetickymi poll, jako napf. v blizkosti vysilacich vézi, elektrickych rozvodnych stanic,
vedeni vysakého napéti, wi-fi hot-spotd, router(, Bluetooth zafizenl apod. V opacném pfipadé miZe byt ohrozena kvalita pfenosu fidiciho
signalu a video signdlu, coZ miZe ovlivnit pfesnost stanoveni polohy a zemépisné pozice modelu. Model se mize chovat nenormélng
nebo se zcela vymknout kontrole v oblastech se silnym rusenim.

ZODPOVEDNE PROVOZOVANI MODELU
VAROVANI
Abyste predeili vainym zranénim a $kodém na majethku, fidte se nasledujicimi zasadami:
1. Dbejte, abyste se o vzlet s modelem nepokouieli, jste-li pod vlivem alkoholu, drog, anestetik nebo jinych litek, nebo netrpite
nevolnosti, malitnosti, Gnavou nebo jinymi potifemi, které by mohly it vase sch i pecného ovladani modelu.
2. Souéasné vychyleni levého a pravéhe oviadaé do vnitiniho dolnihe rohu zpisobi i motord, pokud model leti. Timto
zplusobem se nespusti automatické pfistini modelu. Tento kembinovany pohyb neprovadéjte, ledaze byste chtéli okamzitym
vypnutim motor sniZit riziko §kod nebo zranéni v pfipadé mimofidné nouzové situace.

3. Po piistdni nejprve vypnéte model, a2 nakonec vypinejte vysilaé.

4, Neshazujte, nevypouitéjte, neodpalujte nebo jinak neuvelfiujte jakékoliv nebezpeéné naklady na nebe v jakychkeliv bude-
wvich, na osoby nebo zvifata nebo které by mohly zpdsobit zranéni osob nebo Skody na majetku.

5. Nepokouiejte se provozovat model, ktery havaroval, byl poikozen nebo neni v dobrém technickém stavu.

UPOZORNENI

. Dbejte, abyste byli schopni dostatedng zviddat pilotd v podminkach, za jakych chcete s modelem létat a méli pfipraveny plin pro feden|
nehod diive, nez k nim dojde.

. Dbejte, abyste vidy létali s pevnym zdmérem, letovym pldnem, nikdy nelétejte jen tak zbihdarma a bezstarostné.

. Pfi poutivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Dbejte, abyste widy vyhovéli zakonim, jinym pfedpisim a spolecenskym zvyklos-
temn platnym v mistech, kde madel provozujete.

. Model nepouZivejte k jinému, neZ pro osobni rekreacl. NepouZivejte jej pro jakékoliv nelegadlni nebo nepatfitné ucely (jako je ipionaz,
vojenské operace, prizikum a sledovani bez povoleni).

.Madel nepouivejte k pomlouvani, pronastedovani, vyhroZovani, vydirdni nebe jinému porusovani zakonnych prav {jako je pravo na sou-
krami} jirych osob.

. Nenaruiujte soukromeé viastnictvi jimych osob a s tim souvisejici prava.

LETOVE REZIMY, FUNKCE A VYSTRAZNA HLASENI
LETOVE REZIMY
UPOZORNENI

Model bude ve wychazim nastaveni létat v P-refimu; do A-redimu se pfepne automaticky, pokud neni k dispozici silng GPS signal. Méjte na

paméti, fe v A-refimu nejsou nékteré funkce dostupné, a létanf v A-reZimu je tfeba vénovat ZVLASTE VELKOU pozornost.

1. P-redim: {Positioning, Pozice) nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signdl, Model poufivé GPS a Spodni systém detekce pfekazek pro
automatickou stabilizaci, navigaci mezi pfekidZkami nebo ke sledovini pohybujiciho se objektu. V tomto reZimu jsou také dostupné po
krotilé funkece jako TapFly a ActiveTrack.

2. A-redim (Attitude, Naklon): Kdy2 neni GPS ani Spodni systém detekce prekdlek k dispozici, model poufivd pouze barometricky vytkamér
pro stabilizaci vyiky letu.

3. 5-redim (Sports, Sportovnil: Je moZné je] zapnout pouze pii pouiti vysilate; 5-re2im je identicky s P-reimem ve smyslu nastaven| letové
fidici jednotky, s vyjimkou toho, 2e hodnoty ziskd letové fidici jednotky jsou upraveny tak, aby se zvydily manévrovaci schopnosti modelu,
Maximalni rychlost letu je v tomto rezimu takeé vyssi.

Pokud hadlite pfepnout do reZimd, které vyFazujl 2 funkce GPS (napi. do A-reZimul), jste poZadani, abyste pfijali prohldseni, které se objevi

v aplikaci DJI GO 4. Pokud do tohoto reZimu pfejdete, jste dile srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - véetné, ale nejenom - data letové tele

metrie a zaznami o pravozu mohou za uréitych podminek byt nactena a spravovana na DJI uréeném serveru,

FAILSAFE A AUTOMATICKY NAVRAT NA MISTO VZLETU
UPOZORNENI
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1. Funkce automatického navratu na Misto vzletu nebude fungovat, pokud GPS signal neni dostatedné silny nebo GPS neni aktivni.

2. Prekazky mohou negativné oviivnit funkci automatického ndvratu. Nastavte, prosim, pozici modelu, vysku a rychlost pfi ndvratu zpét tak,
abyste se vyhnuli pripadnym prekazkam.

. Vidy dbejte na to, abyste s modelem |8tali pouze v ramci dosahu vysilade pro délkove oviddani.

. Funkce failsafe a automatického navratu RTH pouZivejte pouze v pfipadé nouze, protoie mohou byt oviivnény povétrnostnimi viivy, viivy
okolniho prostiedi, nebo (elektrolmagnetickymi poli.

. Model se v pribéhu automatického navratu mize vyhnout prekazkam jen v blizkém okoli (do 100 od Mista vzletul.Funkce vyhybéni se
prekazkam je vyfazena, pokud svéteiné podminky nejsou idedlni nebo pokud je systém detekce prekalek jinak vyfazen z cinnosti. Nespo-
léhejte na 30 senzorovy systém. Béhem letu je vyZadovan zdravy Usudek pilota. Pro oviddani modelu, abyste se vyhnuli pfekaikdm nebo
zrudili proces automatického navratu miZete pousit vysilac.

NIZKE NAPETI

UPOZORNENT

1. Je-li aktivovana signalizace kritického nedostatku energie a model zaéne automaticky klesat, mizete vychylenim oviadade plynu nahoru
model uvést do viseni a navést jej na pfihodnéjsi misto pro pristani,

2. Je-li aktivovana signalizace nedostatku energie, neprodlené model prived'te do blizkosti Mista vzletu a pfistarite, abyste se vyhnuli nouzo-
vému pfistani pro nedostatek energie, které by mohlo zplsobit poskozeni modelu, skody na majetku, zranéni osob neba zvifat.

3D SENZOROVY SYSTEM A SPODNI SYSTEM DETEKCE PREKAZEK

UPOZORNENT

. Systém detekce pfekazek nemusi pracovat spravné nad povrchem, ktery nema jasné rozliditelnou texturu, Efektivni rozsah vydek modelu

pro spravnou ginnost systému detekce piekazek je 0,3 a2 30 metrd, Pokud je model ve vyice nad 8 m, ¢innost spodniho systému detekce

piekazek tim miZe byt oviivnéna, |étejte opatrné,

Spodni systém detekce pfekaZzek nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem pokrytym povrchem.

Systém detekce prekazek nemusi pracovat spravné, pokud model leti pfili rychle nebo pfilis nizko.

Systém detekce piekazek nemusi pracovat spravné v kterékoliv z nasledujicich situack:

a) Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely cerny, cely bily, éerveny, zeleny atd.)

b) Létani nad materidlem s vysokou odrazivosti,

©) Létani vysokou rychiosti (nad 10 mys ve 2 metrech nebo nad 5 m/s v 1 metru).

d} Létani nad vodou nebao jinymi prahlednymi povrchy.

e Létini nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.

fi Létani v prostoru kde se £asto nebao drasticky méni Urovern osvétleni.

g] Léténi nad extrémné tmavymi (lux <10} nebo jasnymi (lux>10000) povrchy.

h) Létani nad povrchy silné odradejicimi nebo pohlcujicimi infracervené viny (napf. zrcadlo).

i) Létani nad povrchy bez zfetelné textury nebo vzord.

J) Létani nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlazdicemi se stejnymi vzory).

k) Létani nad pfekaZkami s povrchem pfilii malym pro dostateény odraz infracervenych vin.

5. Viechny senzory udriujte neustale éisté. Senzory nijak nezakryvejte a neblokujte nebo neomezujte jejich zome pole.

6. Systém detekce pfekazek nemusi byt schopny textury/barevné vzory na zemi pfi slabém osvétleni (<100 luxd).

7. Systém detekce pfekazek a 3D senzorovy systém nejsou schopny zabrzdit a zastavit v bezpeéné vedalenosti od pfekaiky, pokud rychlost
letu modelu je vyisi neZ 3.5 m/s.

TAPFLY

POZOR

Abyste predeili vazny énim a skoddm na majetku, fidte se nasledujicimi zdsadami:

1) Modelu nedavejte povel k letu smérem k osobam, zvifatim, malym a tenkym objektdm [napt. vétvim stromi a elektrickym vedenim) nebo
prihlednym objektdm (napf. sklo nebo vodal,

2) Viimejte si potencidlnich piekaZek ve valem okoll (zvlaité za modelem a po jeho levé a pravé strané) a udriujte bezpecnou vzdilenost od
nich, abyste se vyhnuli nehodam,

3) Budte vidy pfipraveni pievzit fizeni modelu nebo stisknout tladitke ,.STOP” na obrazovee nebo tladitko plerufeni inteligentniho letu na
vysiladi v piipadé nouze.

UPOZORNENF

1) Skuteénd a pfedpokiddana trasa letu se pfi pouiti funkce TapFly mize ligit.

2) Vialitelny rozsah na obrazovce je omezeny. Neni modné zvolit polohu pro TapFly v blizkosti homiho nebo dolniho okraje obrazovky.
3) Redim TapFly nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem

ACTIVETRACK

POZOR

Abyste predeili vaznym zranénim a $kodam na majetku, fidte se nasledujicimi zasadami:

1) Dbejte, aby se podél poadované trasy letu nenachazely osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napf. vétve stromi a elektricka vedeni) nebo
prihledné objekty (napf. skio a voda).

2)Viimejte sl potencidinich plekaZek ve vatem okoli (zvldité za modelem a po jeho levé a pravé strané) a udriujte bezpednou vzdalenost od
nich, abyste se vyhnuli nehodam.

3) Budte vidy pfipraveni pfevazit fizeni modelu nebo stisknout tlagitko ,STOP” na obrazovce nebo tlacitko preruseni Inteligentniho letu na
vysilaci v pfipadé nouze,

4) Dejte, aby se za modelem nenachazely Zadné pfekazky, pokud provadi aktivni sledovani ActiveTrack v letu dozadu.

UPOZORNEN/

1) Budte zvlaité opatrni, pokud poulivate ActiveTrack v nasledujicich situacich:
a) Pohyb sledovaného objektu se neodehriva na vodorovné plose,
bl Twar sledovaného objektu se za pohybu drasticky méni.
c) Sledovany objekt mie byt blokovan nebo mimo dohled po diouhou dabu.
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d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.

) Létdte za slabého (<300 luxi) nebo velmi silnéha (=10 000 lux) osvétleni

f) Sledovany objekt md podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okalni prostedi.
2) Pfi pouZivani ActiveTrack musite respektovat platné zikony a mistni pfedpisy.

OVLADANI GESTY

POZOR

1. Dbejte, abyste mode! drieli pfi vzletu nebo pristani za bezvetii, zabranili pfiblizeni modelu k osobam neba jinym piekazkam a prsty vidy
miéjte niZe, nez je rovina otaceni vriuli,

2.Vidy se drite mimo otdéejici se vrtule. Pouzivejte achranné oblouky vrtull,

3. Dbejte, aby se vale télo nachizelo nejméné 50 cm od jakékoliv zdi nebo sloupu, aby senzary mohly vade gesta spravné rozeznat.

4. Pfi ovladani modelu gesty dbejte, aby se vade ruce nepohybovaly pfili rychle, a na letoveé trase se nenachdzely 2adné osoby, zvifata nebo
prekazky.

5, Vidy vénujte pozomost modelu, abyste méll jistotu, ke nasleduje pohyby vasich rukou. Pro opusténi rezimu ovladani gesty v piipadé nou-
ze spustte vase ruce doll nebo je pfitisknére k hrudi.

UPOZORNEN/
1) Budte zvlasté opatrni, pokud pouZivate oviddani gesty v nasledujicich situacich:
a. Létate za slabého (<300 luxd) nebo velmi silnéha (>10 000 luxd) osvétieni.
b. Létate na misté, kde se nachazaji jiné asoby.
. KdyZ rychlost vétru presahne 3. stuper Beaufortovy stupnice.
d. Létate na misté, kde je v blizkosti pfilis mnoho pfedmétd nebo objektd nebo kde jsou znaéné vydkové rozdily (napf, kancelafe, obydli,
balkény nebo Utesy).
e, Pokud méa model vybity pohonny akumulator.

QUICKSHOT

POZOR

1. Tuta funkei, prosim, pouivejte na mistech, kde nejsou budavy nebo jiné prekazky. Dbejte, aby se na letové trase se nenachizely }dné
osoby, zvifata nebo plekaiky.

2. Viimejte si potencidlnich pfekizek v okoli modelu a poutijte vysilaé, abyste se vyhnuli nehodam (jako jsou srazky).

UPOZORNEN/
1. Budte zviaité opatri, pokud pouZivate ovladani gesty v nasledujicich situacich:
a. Kdy2 je snimany objekt biokovan po delsi dobu nebo je mimo dohled.
b. Kdy? se snimany objekt nachazi vice nez 50 m od modelu.
c. Ky ma snimany objekt podobnou barvu nebo texturu jako okoli.
d. Kdy? je snimany objekt ve vzduchu.
e. Kdyz se snimany objekt rychle pohybuje.
f. Létate za slabého (<300 luxd) nebe velmi silnéhe (10 000 luxd) osvétleni,
2. QuickShat nepouZivejte na mistech, kterd jsou blizke budov neba kde je GPS signal slaby, abyste se vyhnuli nestabilité |etové trasy.
3. Pfi poudivani rezimu QuickShot musite respektovat platné zakony a mistni predpisy.

SOULAD SE ZAKONY A PREDPISY, BEZLETOVE ZONY

VAROVANI

Abyste predesli poruseni zakoni a predpisd, vaZnym zranénim a skoddm na majetku, fidte se nasledujicimi zasadami:

1. Nelétejte v hlu:tmtl letiit a v blizkosti letadel s posadkou - bez ohledu na vyku letu. Je-li tieba, ihned piistante.

2.5 model jte v husté osidlenych obl h, véetné mést, sp a kult h udalosti, vystav, verejnych vystoupeni atd.

3.5 modelem nﬂébejh ve vétii nei povohult vyice. Drite se v bezpeéné vzdalenosti a nenaruiujte provoz letadel a vrtulniki s
lidskou posadkou. Bud'te stile ve stfehu a vidy se vyhybejte ostatnim létajicim prostiedkim a viem prekazkam.

POZOR

Abyste piedesli porudeni zakond a predpist, vaZnym zranénim a skodam na majetku, fidte se nasledujicimi zasadami:

1.5 modelem nelétejte uvnitf, v blizkosti nebo jakkoliv v rémci bezletowych z6n stanovenych mistnimi zakony a pfedpisy. Bezletové 2dny
zahrnuji; letiité, hranice mezi dvéma suverénnimi staty nebo regiony, mésta atd. a jsou prabéiné aktualizovany. Nelétejte v okoli citliviich
zafizeni nebo budov, jako jsou elektrirny a rozvodny, zafizeni pro Gpravu pitné vody, napravna zafizeni, komunikace s hustym provozem,
viddni zafizeni a budovy. vojenské prostory apod.

2.5 modelem nelétejte ve vétii nez povolené vyice.

3. Mode| vidy udriujte v piimeém dohledu, pouijte pomocnika, je-li tieba.

4. Model NIKDY nepouzivejte pro pfenaseni ilegalniho nebo nebezpedného nakladu.

UPOZORNENI

1. Vénujte pozornast porozuméni zpisobu provozovani vadeho modelu (jako je rekreacni, pra vefejné Géely, kameréni) a dbejte, abyste pred
letem ziskali odpovidajici licenci nebo povoleni pfisiudnych Gfadd. Poradite se s mistnimi ergany (Urad pro civilni letectvi v Ceské republi-
ce), abyste ziskali pfebled o platnych predpisech a z toho vyplyvajicich poZadaveich.

2. Méjte, prosim, na paméti, ze pouZivani dalkové oviadanych modeld ke komerénim aktivitam miZe byt v nékterych zemich nebo oblastech
omezeno nebo zakizano. Pred létnim ovérte a nadale dodrzujte mistni zdkony a pfedpisy, protode ty se mohou lisit od toho, co je uve-
deno v tomto Prohldgeni.

3. PH pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Neprovadéjte prizkumné nebo vyzvédné operace jako je fotagrafovani nebo na-
taceni jakékoliv osoby, udalosti, vystavy a majetku bez poveleni nebo kde se pfedpoklada soukromi, a to | v piipadé, e fotografie nebo
videozaznamy jsou pofizovdny pro osobni pouditi.

4. Méjte, prosim, na paméti, e kopirovani fotografii nebo videozaznami ze spoledenskych akcl, sportovnich a kulturnich udalosti nebo
komerénich akel mize byt porusenim auterskych prav nebo jinych pravnich naroki dokence | tehdy, byl-li ziznam pofizen pro soukromé
uéely.




BEZLETOVE ZONY

UPOZORNENI

Méjte na paméti, Ze za vase jednani pfi létani s delem DJI nesete v dni od| édnost vy, DJI vidy klade na preni misto bez-
pednost [étani a vyvinulo proto rizné pomocné prostiedky, které uilvatelurn pomahajl provozovat model v souladu s mistnimi zakony a
predpisy. Aviak tyto pomocné prostredky vam nebudou schopny p i se vyl pokuté nebo trestu, pokud porusite mistni

zakony nebo piedpisy. Dirazné doporucujeme, abyste firmware vaieho modelu vidy aktualizovali na nejnovéjii verzi, abyste méli jistotu,
Fe nasledujici funkee jsou piné aktualni:

Bezletové zony

1. Bezletové zany zahmuji (ale neomezuji se na) hlavni letiété po celém svété, hranice mezi dvéma suverénnimi stity nebo regiony, oblasti
welkych mést atd.

2. Kompletni seznam bezletovych zon je uveden na oficialnich strankach DUl httpu/flysafe dji.comino-fly a je pribéiné aktualizovan v soula-
du s nejnovéjiimi zdkonnymi pozadavky a requlacemi bez predchoziho upozornéni.

3. Nékteré bezletové zony sestavaji z nékolika dilgich zon. Kazdé zona predstavuje kruh o rlizné velikasti. Model nebude schopen vzlétnout
ve vnitini ¢asti bezletové zony a sestoupi do pfedepsané vyiky pii priblizovani k vnitfni £asti bezletové zany. V oblasti bezletové zony je
memoznéno pouzwanl funkce Ground Statian.

4.V prostoru b ych z6n ui & ) hou nastavit Body trasy (Waypoints).

Vyskové omezeni

1. Nelétejte vyde neZ 120 metra nad Grovni zemé a drite se v bezpecné vedalenosti od jakychkoliv plekazek v okoli,

2. Pokud hodlate létat nad vychozim vyskowym limitem, jste po2adani, abyste pfijali prohlddeni, které se objevi v aplikaci Dl GO - teprve
potom miZete zadat novy vyskovy limit, Jestlize je zaddn novy vyskovy limit, jste dile srozuméni a souhlasite s tim, 2e vade - vietné, ale
nejenom - data letové telemetrie a zaznami o provozu mohou za uréitych padminek byt nadtena a spravovdna na DJI uréeném serveru.

WWW PELIKANDANIEL COm E m m
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STABLECAM s.r.o., Doubravice 110, 533 53 Pardubice



