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| pozZOR: |

| KomerEni vyutiti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz bezpilotniho létajiciho prostrediu s autonomnim Fidicim systémem
(bez fizeni létajiciho prostredku pilotem v pfimé viditel i pomoci RC soupravy v realném éase po celou dobu letu) na tizemi Ceské
republiky podléha zakonny im a vyZaduje certifikaci bezpilotniho létajiciho prostiedku i pilota Uiadem pro civilni letectvi

afidi se smémicemi timto ifadem vydavanymi, Pfi nerespektovéni viise uvedeného se vystavujete riziku postihu dle zdkona.

Blahopfejeme vam k zakoupeni nového vyrabku DIl Najdéte si éas pro dikladné prostudovani celého navodu, abyste se s nim dobfe sezna-
mill, Vidy se diisledné fidte zde uvedenymi pokyny pfi instalaci obsluiného softwary na vag pocitad, stejné jako pfi instalaci aplikace DI GO
4 na vase mobilni zafizeni,

Doporutujeme, abyste pravidelné navitévovali stranku vénovanou Sparku na www.dji.com, kterd je pravidelné aktualizovéna, Zde najdete
cerstve informace o vyrobku, popisy technickych vylepieni, aktualizaci a oprav navodu, Vzhledem k maznym zménam wyrobku, které neni

moino dopfedu pledvidat, si virobce vyhrazuje pravo ménit informace obsazend v navedu bez pFedchoziho upozorméni,

Tento navod popisuje zakladni instalaci a nastaveni; podrobn &j3i informace najdete v napovédé pii pouzivani obsluiného softwary. Abyste

méli jistotu, ze mate nejnovéjii informace, navitivte webove stranky D)l a stahnéte si nejnovéjdi verzi ndvodu a aktudlni software.

Pokud méte néjaké dotazy nebo nejasnasti tykajici se nateho vyrabku, obratte se servis dovozce vyrobkd DI, firmu PELIKAN DANIEL (www,
pelikandaniel.com).

Tento vyrobek a ndvod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovozcem DJI
vyrobki je firma PELIKAN DANIEL (www.pelikandaniel.com).

POZOR: Tento vyrobek neni hra¢ka. Je uréen k samostatnému provozovani osobami stariimi 15 let.

www.dji.com www.drona.cz www.stablecam.com



POUZIVANI TOHOTO NAVODU

Vyznam pouzivanych symbold
Varovani @ POZOR & Rady a tipy Q‘

Pied prvnim vzletem

Pied prvnim pouditim Sparku pozorné prostudujte:
1. Obsah sady SPARK

2. Navod k obsluze SPARK

3. Priivadce pro rychly start SPARK

4, Zasady bezpeiného provozu a Prohlaseni SPARK

5. Zasady bezpeéného provozu Inteligentniho akumulatoru SPARK
Dorazné doporuéujeme shiednuti viech instruktaznich videl a prostudovani Probladeni” diive, nez poprvé vzlétnete, K prvnimu wzletu se

Poznamka

pripravte s pomeci Privodce pro rychly start” a ,Navodu k obsluze” Podrobné|si informace najdete v Navodu k obsluze”.

Instruktazni videa

Doporuéujeme vam, abyste si prohlédii instruktaini videa diive, nei se Spark pokusite poprvé zapnout:

hittp:/fwww.dji.com/spark/info#video

Stazeni aplikace DJIGO 4

Ne? zafnete vyrabek poukivat, stahnéte si a nainstalujte aplikaci DJI GD 4.

Oskenujte QR kad napravo pro stazeni nejnovéjii verze,

PouZivejte mobilni zafizeni s operacnim systémem Android V 4.4 nebo vysiim,

Pougivejte mabilni zafizeni s operacnim systémem i05 9.0 nebo vyiiim.

*) Provyssi bezpecnost je let omezen na vysku do 30 m a vzddienost do 50 m, kdy? model za fetu neni plipojen kaplikaci DI (tykd se

aplikaci kompatibilnich s mopdely DI}
Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2

Stahnéte si obsluiny program Dl Assistant 2z hrtpe/fwww.dji com/spark/download
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POPIS VYROBKU

Tato kapitola predstavuje Spark a popisuje jednotlivé casti modelu a vysilac.

Uvod

Spark je nejmendi multikoptéra s kamerou DIl disponujici stabilizovanou kamerou, Inteligentnimi letovymi rezimy a Systémem detekce
pfekdlek uvnit lehkého a snadno prenosného draku, Je vybaven 3D senzorovym systémem a Spodnim systémem detekce piekalek a mize
natatet videa 1080p, pofizovat fotografie 12 megapixeld v refimech QuickShot {Rychié snimani) a s ovlddanim gesty. S maximalni rychlosti®
a2 50 km/h a maximaini dobou letu az 16 minut** je Spark rychly azabavny spoleénik, ktery &iniletecké fatografovani a filmovani vzrusujicim
a snadnym.

*) Pro dosaZeni uvedené maximdini rychlosti fe vyzadovdno ovidddni Sparku vysilacem.

**) Maximéini doba letu byla testavdna za bezvét pii stalé rychiosti 20 km/h, Tuto hodnoty fe tieba povaZavat pouze za arientaéni ddaj.

Dalezité funkce

Spark umazniuje oviddani mobilnim zafizenim a gesty, éim2 déld [&tani snadnéjsim, nez kdy dfive. Pro ndroénéjéi ufivatele vyZadujici vice
ovlddacich funkci je k dispozici tuningovy vysila¢ pro dalkové avlddani umozs ujici naplno vyufivat schopnosti modely,

Kamera a zdvés: Spark umozriuje natateni 1080p videa pii a2 30 snimcich za sekundu 3 pofizavdni 12megapixelovych fatografi, které vy-
padaji ostfeji a cistéji nez kdy dfive, kamerou na kompaktnim stabilizovaném zivésy,

Letova fidici jednotka: Letova fidici jednotka nové generace zajistuje bezpecnéjii let a spolenlivejsi oviddani. Model je schopen se automa-
ticky vratit na Misto vzletu, kdy? dojde ke ztraté fidiciho signalu neba k vybiti akumuldtoru na nastavenou mez. Kromé schopnosti stabilniha
viseni v nizké vysce v mistnasti, model také umi detekovat piekazky na letové trase a vyhybat se jim.

Hlavni €asti modelu

1. Vrtule

2. Matary

3. Pfedni LED indikdtor

4. 30 senzorovy systém

5. Zavds § kamerou

6. Letovy indikator

7. Inteligentni pohonny akumulator
8. Hlavni vypinaé

9. Indikdtor stavu akumulatoru

10. Mikro USB port

1. Zasuvka pro mikroSD kartu kamery
12. Kontakty pro externi nabije¢

13. Systém detekce piekaZek

Pred prvnim poutitim Inteligentniho pohonného akumuldtoru a modelu je tieba provést jejich aktivaci.

Aktivace Intelig ik h ého ak latoru

Akumulatory jsou z bezpecnastnich divodi pred expedici z vyrobniho zdvodu uvedeny do refimu hibernace. Pro prvotni aktivaci a nabiti
akumulatoru poudijte nabijeé dodavany s modelem, Doporucujeme akumulator naplno nabit pied kaddym vzietem.

Sifova zasuvka 100-240 V USB nabijec Mikro USE port

Aktivace modelu
Spustte aplikaci BJI GO 4, klepnéte na ikonu v pravém hornim rohu, oskenujte QR kéd na krabici nebo v prosteru pro akumulator v modelu a
dale se pfi aktivaci fidte pokyny na obrazovee.

@ Pro aktivaci modelu poudijte vas Dl G¢et. Pro aktivaci je tieba plipojeni k internetu.

e
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MODEL

Tato kapitola popisuje funkce letového Fidictho sytému, 3D senzorového systému, spodniho systému detekce piekalek a Inteligentniho
pohonného akumulatoru.

Predstaveni modelu

Mode! Spark se sklida z letové fidici jednotky, videopfenosavého zafizeni, 30 senzorového systému, zavésu a kamery, pohonnéha systému
a inteligentniho pohonného akumuldtoru. V této kapitole najdete popis letové fidic jednotky, videopfenosového zafizeni a daldich casti
modelu.

Letové rezimy

K dispazici jsou nasledujici letavé rezimy:

P-rezim (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici siiny GPS signal. Model pouZiva GPS a systém detekce piekazek pro uréeni
vlastni pozice, automatickou stabilizaci a navigaci mezi pfekazkami. V tomto rezimu jsou také dostupne pokrodilé funkce jako QuickShot,
TapFly a ActiveTrack.

Je-li pfedni systém detekce piekazek zapnuty a Groven osvétleni je dostacujici, maximalni naklon za letu je 15% a maximalni letova rychlost je
10,8 km/h. Je-li phedni systém detekce prekazek vypruty, maximalni nakion za letu je 15 a maximalni letova rychlost je 21,6 km/h.

Je-li GPS signal slaby a droven osvétleni je piilid nizkd pro dinnost predniho a spadniho systému detekce plekazek, model automaticky
pfejde do ATTI rezimu, nebude schopen se vyhybat prekaikim a bude poulivat pouze b, tr pro stabilizaci vyiky. V ATTI redimu nejsou
dostupné Inteligentni letove rezimy,

Pozn.: P-retim vyZaduje vétsi virchylku oviadacl pro dosazen| vysokych rychlosti.

S-redim [Sport, Sportovni): Pro stabilizaci pozice model poudiva GPS. Ve Sportovnim redimu je pfedni systém detekce pfekdfek vypnuty,
takZe model neni schopen detekovat prekazky a vyhybat se jim. Inteligentni letové funkce, Pano Mode a ShallowFocus nejsou v S-reZimu
rovnéi dostupné,

Pozn.: Odezva modelu na fizeni je optimalizovana pro vy#di obratnost a rychlost, tak?e Spark reaguje na pohyby oviadaci citlivéji.

! » V S-reimu je vy, iD ¥ systém, cok zr a, ze se model nebude schopen automaticky wyhnout prekaz-
| & kam nachazejicim se na jeho letové trase. Budte pozorni a udriujte bezpeénou vzdalenost od okolnich prekazek.
- Maximalni rychlest a brzdnd vzdalenost jsou v 5-reZimu (Sport) vyrazné zvétieny. Za bezvétii je vyzadovana minimalni
‘brzdna vzdalenost 30 metrd (= vzdalenost nutna pro bezpeiné zastaveni medelu pred prekazkou). |
« Rychlost sestupu je v S-rezimu vyznamné zvyiena, |
+« Odezva modelu je v 5 rezimu (Sport) wyrazné zvyiena, coz znamend, ze maly pohyb oviadade na vysiladi vyvola velky pohyb
modelu. Pii létani dbejte zvyiené opatrnosti a ponechaveijte si vidy dostatedny manévrovaci prostor,

'Cj - S-reiim je k dispozici pouze pfi pouditi vysilace Spark. Pfi fizeni pomoci mobilnihao zafizeni neni S-rezim dostupny.
« Pro zménu letovéhe rezimu modelu slouzi pfepinat letovych reZimi,

LED letovy indikator
Spark je vybaven ptednimi LED paziénimi svétly a LED letovym indikitorem. Jejich paloha je znazornéna na nasledujicim obrazku:
Predni LED

LED letovy indikator
Predni LED ukazuji orientaci modelu a stav nékterych funkei (podrobnosti najdete v kapitole .Ovladani gesty*). Predni LED sviti po zapnuti
modelu nepferudovanym cervenym svitem pro vyznaceni polohy piidé.
LED letovy indikator signalizuje provozni stavy fidici letove jednotky. Prehled signalizace najdete v nasledujici tabulce:
Piehled signalizace LED letového indikitoru

Normalni ]
Blika stfidavé cervena - zelend - Zuta Zapinani a po zapnuti

Blika stiidavé zelend - Zluta Zahfivani modelu

Pamalé blikani zelena P-redim s GPS |
Dwojité zelene bliknuti P-redim s GPS a systémem detekce prekaZek

Pomalé blikani Zlutd Bez GPS a systému detekce prekadek

Rychlé zelené blikani Brazdéni




Vystraina signalizace

Rychlé blikani 2luta Zirata signalu z vysilace
Pomalé blikini Eervena Varovani nizké napéti

Rychlé blikdni cervena Kriticky nizké napéti

Stfidawé dervené bliknuti Chyba inerciaini IMU jednotky
Nepferudovana éervend Kriticka chyba

| Rychle stiidavé blika cervena - Hutd Kompas vyZaduje kalibraci

3D senzorovy systém a Spodni systém detekce prekazek

Spark je vybaven 3D senzorowym systémem 1, sestdvajicim ze 3D infracerveného modulu na pfidi modelu, ktery miize detekovat piekatky
za letu,

Hiavni ¢asti Spodniho systému detekce prekazek jsau umistény na spodni Easti modelu - kamera (2) a 3D infraderveny modul (3), Spodni
systém detekce piekiZek pouZivd data z 3D infraderveného madulu 3 obrazovi data pro pfesné stanoveni a udreni aktudlni polohy modelu,
o umoifiuje viset na misté piesndji a létat pod stfechou nebo na misté, kde neni k dispozici signal GPS.

30 senzorovy systém reustdle skenuje okoli, aby zjistil piipadné pfekazky, co umo#nuje Sparku sevyhnout pfekizkam, pokud je dostateéna

uroven osvétleni.

Provoznirozsah detekénich senzori
Provozni rozsah detekce senzord 3D senzorového systému je znazornén na obrazku dole. Méjte na paméti, ze model nemize zaznamenat a

vyhnout se pekazkam, které jsou mimo provozni rozsah detekénich senzord,

L)

Pouzivani Spodniho systé b
Spodni systém detekce piekadek se aktivuje automaticky pe zapnuti modelu. Neni tieba 24dné ruéni zapinani nebe nastavovani. Spodni sys-
1ém detekce piekazek se typicky pouzivd na mists, kde neni k dispozici signdl GPS. 5 jeho pomoci mize model piesné viset i bez GPS signalu,

Pro pouziti spodniho systému detekce piekazek postupujte nasledovné:

1. Ujistéte se, 2e jo model v P-refimu. Model postavte na rovny pavrch, Méjte na paméti, 2e spodni systém detekce prekalek nemiie pracovat
spravné na uniformnich povriich (jednobarev nych bez proménlive textury nebo s opakujicim se vzorem),

2. Zapnéte model. Model bude po vzletu stabilné viset na misté. LED letovy indikator blikne dvakrat zelené, coz signalizuje, ze spodni systém
detekce prekaZek pracuje.

Diky 3D senzorovému systému je nyni madel schopen iniciovat brzdny manévr, pokud je detekovana plekiZka pied modelem. Pamatuite,

e 3D senzorovy systém nejlépe pracuje pfi dostateéném osvétleni a v piipadé plekazky nepostradajici zfetelnow texturu. Navic, rychlost

modelu nesmmi prekrogit 10,8 km/h, aby mél model fas prerusit let a zastavit v bezpeéné vzdalenosti,

































































































































