POUZIVANI TOHOTO NAVODU

Vyznam pouzivanych symbola
Varovani () POZOR A\

Pied prvnim vzletem

Pfed prvnim pouzitim Mavicu 2 Pro/Zoom pozorné prostuduijte:

1. Obsah sady MAVIC 2 Pro/Zoom

2. Navod k obsluze MAVIC 2 Pro/Zoom

3. Prtivodce pro rychly start MAVIC 2 Pro/Zoom

4. Prohlaseni a Zasady bezpe¢ného provozu MAVIC2 Pro/Zoom

5. Zasady bezpe&ného provozu Inteligentniho akumulatoru MAVIC 2 Pro/Zoom

Darazné doporucujeme shlédnuti viech instruktaznich videi na oficidlnich strankach DJI a prostudovani
,Prohlaseni” dive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se pfipravte s pomoci ,Privodce pro rychly start” a

,Navodu k obsluze”. Podrobnéjsi informace najdete v ,Navodu k obsluze”. E#E
Ac

Rady a tipy Q

Poznamka

Instruktazni videa
Doporu¢ujeme vam, abyste si prohlédli instruktazni videa dfive, nez se pokusite poprvé zapnout
MAVIC 2 Pro/Zoom: http://www.dji.com/mavic-2/info#video

=
Stazeni aplikace DJI GO
Dbejte, abyste za letu pouzivali aplikaci DJI GO 4*. Oskenujte QR kéd napravo pro staZeni nejnovéjsi E" E
verze. Pouzivejte mobilni zafizeni s operaénim systémem Android V 4.4 nebo vy3sim, popf. s B
operacnim systémem iOS 9.0 nebo vy3sim. 'E
*) Pro vyssi bezpecnost je let omezen na vysku do 30 m a vzddlenost do 50 m, kdyZ model za letu neni

pripojen k aplikaci DJI. To se tykd DJI GO 4 a viech aplikaci kompatibilnich s modely DJI.
Pozn.: Piehled otestovanych kompatibilnich mobilnich zafizeni najdete na http.//www.dji.com/mavic-2/download

-

Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2
Stahnéte si obsluzny program DJI Assistant 2 z http://www.dji.com/mavic-2/download
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POPIS VYROBKU

Tato kapitola pfedstavuje Mavic 2 Pro/Zoom a popisuje jednotlivé ¢asti modelu a vysilac.

Uvod
Mavic 2 Pro/Zoom disponuje viesmérovymi vizualnimi a infratervenymi systémy detekce piekazek. Pokrocilé
technologie DJI, jako je detekce prekazek, a Inteligentni letové rezimy, jako jsou HyperLapse (Super-¢asosbér-
né snimani), Point of Interest (Misto zdjmu), ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani 2.0), TapFly (Ovladani dotykem),
QuickShot (Rychlé snimani), Panorama a APAS (Pokrocily systém asistence pilotovi) umozriuji jednoduse pofi-
zovat slozité zabéry
Mavic 2 Pro je vybaven plné stabilizovanym 3-osym zavésem s kamerou s 1 senzorem (spole¢né vyvinutou DJI
a Hasselbladem), ktera pofizuje 4K videa a fotografie 20 megapixelG.
Mavic 2 Zoom plné stabilizovanym 3-osym zavésem s kamerou schopnou pofizovat 4K videa a fotografie 12
megapixel s 24-48 mm objektivem s dvojnasobnym optickym zoomem umoznujicim pouzivani filtrG.
Mavic 2 Pro/Zoom pouziva nejnovéjsi technologie pro zvyseni stability a kvality zdznamu, coz pfinasi snizeni
uhlovych vibraci Mavicu 2 Zoom na +0,005° a u Mavicu 2 Pro na +0,01°.
Ve vysilaci je vestavéno nejnové;jsi prenosové zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximalni dosah
az 5 km a prenasejici video z modelu do aplikace DJI GO 4 na vasem mobilnim zatizeni pii az 1080p. vysila¢ pra-
cuje v pasmu 2,4 GHz i 5,8 GHz a muize automaticky bez zpozdéni vybirat kanaly nejvhodnéjsi pro prenos. Model
a kameru je mozno snadno ovladat tlacitky na vysilaci a v aplikaci. LCD displej na vysilaci poskytuje informace
o modelu v redlném case a snimatelné paky kiizovych ovladaci cini vysila¢ velmi skladnym. Maximaini doba
provozu vysilace je 2 hodiny 15 minut*.
Mavic 2 Pro/Zoom se mize pochlubit maximalni rychlost 72 km/h a maximalni dobu letu az 31 minut.

_-o; « Hlavni rozdil mezi Mavicem 2 Pro a Zoom je kamera. Vieobecny popis v tomto navodu plati pro
A Mavic 2 Pro i Mavic 2 Zoom.

A « Maximalni doba letu byla testovana za bezvétii na urovni mofe pfi stalé rychlosti 25 km/h. Tuto
hodnotu je tfeba povazovat pouze za orientacni udaj.

« Vysilac je schopen dosahnout maximalniho dosahu na otevieném prostranstvi bez elektromagne-
tického ruseni s modelem ve vysce cca 120 m. Maximalni doba provozu byla testovéana za laborator-
nich podminek; uvedena hodnota je pouze orientac¢ni.

« Pasmo 5,8 GHz neni mozno v nékterych zemich pouzivat. Seznamte, se, prosim, s mistnimi pfedpisy.

Piiprava modelu Mavic 2 Pro/Zoom

Priprava modelu

Model je z vyroby dodédvan se sklopenymi rameny. Ramena vyklopte nasledujicim postupem.
1. Sejméte kryt zavésu z kamery.

2. Vyklopte predni ramena a poté zadni ramena dle obrazku.

3. Upevnéni vrtuli
Vrtule s bilymi znackami namontujte na motory s bilymi znac¢kami. Vrtuli pfitlacte dolt na desku unasece a
otocte ji ve sméru Sipky na znacce s ,uzamcenym zamkem* vylisované na vrtuli dokud neni spolehlivé upev-
néna. Vrtule bez bilych znacek namontujte na motory bez znacek. Rozlozte listy viech vrtuli.




4. Z bezpeé¢nostnich diivodd je Inteligentni pohonny akumulator dodéavén ve stavu hibernace. Pfed prvnim po-
uzitim akumulator nabijte a aktivujte s pomoci dodavaného sitového nabijece. Po letu Inteligentni pohonny

®

Sitova zasuvka
100-240V

)
o | --
Doba nabijeni: 1h 30 min

A « Nejprve vyklopte pfedni ramena i vrtule a az poté vyklopte zadni ramena.
- Pied vzletem sejméte kryt zavésu a zkontrolujte, Ze viechna ramena jsou vyklopena a vrtule roz-
lozené dive, nez model zapnete. Jinak to miZze negativné ovlivnit automatické testovani systému
modelu po zapnuti.

Pfiprava vysilace
1. Vyklopte ramena drzaku mobilniho zafizeni a antény.
2. Paky krizovych ovladaéil vyjméte z jejich Glozného prostoru ve vysilaci a nasroubujte je na misto.

3. Zvolte RC kabel odpovidajici pouzitému typu mobilniho zafizeni. Standardné je pfipojen RC kabel s konekto-
rem typu Lightning a jako pfislusenstvi jsou s modelem dodavany kabely se standardnim konektorem mikro
USB a USB typ C. Konektor RC kabelu zapojte do vaseho mobilniho zafizeni. Mobilni zafizeni zasurite do drZ4-
ku a zajistéte je pritlacenim ramen.

o
i

Pfi vyméné RC kabelu se fidte nasledujicimi obrazky. P¥i pouziti kabelu s konektorem USB-C je tfeba vyménit
posuvnou zarazku RC kabelu.

AN A N
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& . Vase mobilni zafizeni mizete také k vysilaéi pfipojit pomoci USB kabelu, je-li mobilni zafizeni pfilis
velké na to, aby se veilo mezi ramena drzéku. Jeden konec kabelu zapojte do vaieho mobilniho
zafizeni a druhy konec do USB portu na spodku vysilace.
« Zasuvky mikro USB a USB nepouZzivejte sou¢asné pro pfenos videa. Odpojte jeden z kabell ze zasuv-
ky dfive, nez zapojite pfislusny kabel do druhé zasuvky.

Hlavni ¢asti modelu

1. Zavés s kamerou

2.Vrtule

3. Motory

4. Predni LED

5. Antény

6. Zavés s kamerou

7. Zadni vizualni systém detekce piekazek

8. LED letovy indikator

9. Zapadky Inteligentniho pohonného akumulatoru
10. Bo¢ni vizualni systém detekce prekdzek

11. Zasuvka USB-C

12. Pérovaci tlacitko/Indikator parovani

13. Indikdtor stavu akumulatoru

14. Hlavni vypinac

15. Inteligentni pohonny akumuldtor

16. Horni infracerveny systém detekce prekazek
17. Spodni vizualni systém detekce prekazek

18. Zasuvka pro mikro SD kartu

19. Spodni infracerveny systém detekce piekazek
20. Pomocné spodni svétlo



Hlavni &asti vysilaée

1. Antény

Pfenaseji signal pro ovladani modelu a video signal.
2. Tlaéitko Automaticky navrat (RTH)

Stisknéte a drzte pro aktivaci automatického navratu
na Misto vzletu (RTH). Opétovnym stiskem navrat pre-
rusite.

3.LCD displej

Zobrazuje stav systém vysilace a modelu.

4. Odnimatelné paky kiizovych ovladacu
Ovladaji orientaci a pohyby modelu.

5. Tlaéitko Pauza - preruseniinteligentniho letu
Jednou kratce stisknéte pro nouzové zastaveni a pre-
chod do viseni (jenom kdyz jsou k dispozici GPS nebo
vizualni systém detekce). Méjte, prosim, na paméti, ze
tlacitko Pauza ma razné funkce v jednotlivych Inteli-
gentnich letovych rezimech. Podrobnosti najdete v
oddilu Inteligentni letové rezimy.

6. Ulozny prostor pro paky krizovych ovladaéu

Pro ulozeni pak kfizovych ovladact.

7.Drzak mobilniho zafizeni

Slouzi pro bezpeéné upevnéni vaseho mobilniho za-
fizeni k vysilaci.

8. Zalozni zasuvka pro prenos obrazu (USB)

Pro pfipojeni mobilniho zafizeni pro pfenos obrazu
pomoci standardniho USB kabelu.

9. Tlacitko 5D

Vychozi nastaveni je uvedeno nize. Funkce tlacitka
maze nastavit dle vasich potieb v aplikaci DJI GO 4.
Doleva: Snizeni expozi¢ni hodnoty EV.

Doprava: Zvyseni expozi¢ni hodnoty EV.

Nahoru: Vystiedéni zavésu/zavés nahoru.

Dolu: Vystiedéni zavésu/zavés dol.

Stisk: Vyvolani inteligentniho letového menu DJI GO 4.
10. Pfepinac letovych rezimu

Pro pfepinani letovych rezimG P,SaT.

Aktivace

11. Hlavni vypina¢

Stisknéte jednou pro kontrolu aktualniho stavu nabi-
ti vysilatového akumulatoru. Stisknéte jednou, poté
znovu a podrzte pro zapnuti/vypnuti vysilace.

12. Levé zadni tlacitko C1

Ve vychozim nastaveni slouzi pro zaostfeni na stied.
Funkci tla¢itka maze nastavit dle vasich potieb v apli-
kaci DJI GO 4.

13. Knoflik ovladani zavésu
Otacenim knofliku se ovlada naklon kamery.

14. Zasuvka pro pirenos obrazu/nabijeni (mikro USB)
Tento port pfipojte k vasemu mobilnimu zafizeni s
pouzitim RC kabelu. Slouzi také pro pfipojeni sitového
nabijece pro nabijeni vysilacového akumulétoru.

15. Tlacitko zaznamu videa

Stiskem spustite zaznam videa; dalSim stiskem jej
ukoncite.

16. Tlaéitko ostieni/spousti fotoaparatu

Stisknéte napll pro automatické zaostfeni. Jednim
stiskem pofidite fotografii v rezimu zvoleném v apli-
kaci DJI GO 4.

17. Knoflik nastavovani clony/zavérky (Mavic 2 Pro)
Otacenim knofliku je mozno nastavovat kompenzaci
expozice (jste-li v P-rezimu), clonu (jste-li v rezimu s
prioritou clony Aperture Priority a ru¢ni expozici Ma-
nualMode) nebo zavérky (v S-rezimu).

Knoflik nastaveni zoomu (Mavic 2 Zoom)

Otacenim se nastavuje zoom kamery Mavic 2 Zoom.

18. Pravé zadni tlacitko C2

Ve vychozim nastaveni slouzi pro piehravani. Funkci
tlac¢itka muze nastavit dle vasich potieb v aplikaci DJI
GO 4.

Pied prvnim pouzitim je tieba Mavic 2 Pro/Zoom aktivovat. Pfi aktivaci s pomoci aplikace DJI GO 4 se fidte po-

kyny na obrazovce.

MODEL

Tato kapitola popisuje funkce letového fidiciho sytému, pfedniho, spodniho a zadniho detekéniho systému a
Inteligentniho pohonného akumulatoru.

Piredstaveni modelu

Model Mavic 2 Pro/Zoom se sklada z letové fidici jednotky, systém detekce pfekazek, videopfenosového zafi-
zeni, pohonného systému a Inteligentniho pohonného akumulatoru. Piehled hlavnich ¢asti modelu najdete v
oddilu Hlavni ¢asti modelu.

Letové rezimy
Mavic 2 Pro/Zoom ma k dispozici tfi letové rezimy, mezi kterymi muze uzivatel pfepinat a navic ¢tvrty rezim, do
kterého model prechazi za urcitych okolnosti:

P-rezim: (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal. Model pouziva GPS a systém
detekce prekazek pro urceni vlastni pozice, automatickou stabilizaci a navigaci mezi piekazkami. V tomto rezimu
jsou také dostupné pokrocilé funkce Inteligentnich letovych rezimd.

Je-li pfedni a zadni systém detekce piekazek zapnuty a urover osvétleni je dostacujici, maximalni naklon za letu
je 25° a maximalni letova rychlost vpred je 50 km/h; maximalni letova rychlost vzad je 43 km/h.

Pozn.: P-rezim vyZzaduje vétsi vychylku ovladact pro dosazeni vysokych rychlosti.

Je-li GPS signal slaby, kdyz neni k dispozici Systém detekce piekazek nebo je vypnuty, a kdyZ kompas zazname-
nava silné ruseni, model automaticky prejde do ATTI rezimu (Attitude - Naklon). Neni-li k dispozici Systém detek-
ce piekazek, model nemiize presné udrzovat pozici nebo automaticky brzdit pied prekazkou, maze byt létani v
ATTI rezimu spojeno s urcitymi riziky. Okolni vlivy, jako je tieba vitr, mohou vést k samovolné zméné pozice ve
vodorovné roviné, coz miize byt nebezpecné zvlasté pii létani ve stisnénych prostorach.

S-rezim (Sport, Sportovni): Ve Sportovnim rezimu je Systém detekce piekazek vypnuty a pro stabilizaci pozice
model pouziva GPS. Maximalni rychlost letu je 72 km/h. Inteligentni letové rezimy nejsou dostupné a model
nemuze detekovat piekazky a vyhybat se jim.

Pozn.: Odezva modelu na fizeni je optimalizovana pro vyssi obratnost a rychlost, takze Mavic 2 Pro/Zoom rea-
guje na pohyby ovlada¢i mnohem citlivéji.

T-rezim (Tripod, Trojnozka/stativ): T-rezim je zalozen na P-rezimu, pfi¢emz rychlost letu je omezena, coZ mo-
del ¢ini stabilnéjsim pfi nataceni. Maximalni rychlost letu, maximalni rychlost stoupani a klesani jsou 1 m/s. V
T-rezimu nejsou dostupné Inteligentni letové rezimy.

A - Predni, Zadni, Bo¢ni vizualni systémy detekce a Horni infracerveny systém detekce jsou v S-rezimu
vypnuté, coz znamena, Zze se model nebude schopen automaticky vyhnout piekazkam nachazejicim
se na jeho letové trase.

« Maximalni rychlost a brzdna vzdalenost jsou v S-rezimu (Sport) vyrazné zvétieny. Za bezvétii je
vyzadovana minimalni brzdna vzdalenost 30 metr( (= vzdalenost nutna pro bezpeéné zastaveni
modelu pied prekazkou).

+ Rychlost klesani v S-rezimu je vyrazné vyssi.

« Odezva modelu je v S rezimu (Sport) vyrazné zvysena, coz znamena, Zze maly pohyb ovladace na
vysilaci vyvola velky pohyb modelu. Pfi [étani dbejte zvysené opatrnosti a ponechavejte si vzdy
dostatecny manévrovaci prostor.

« Pro zménu letového rezimu modelu slouzi piepinac letovych rezima na vysilaéi. Abyste mohli pre-
pinat mezi rGznymi letovymi rezimy v aplikaci DJI GO 4 zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice
letovych rezima).

LED letovy indikator
Mavic 2 Pro/Zoom je vybaven piednimi LED pozi¢nimi svétly a LED letovymi indikatory. Jejich poloha je znazor-
néna na obréazku:

o Predni LED

"+ LED letovy indikator
Predni LED «

LED letovy indikator



Predni LED ukazuji orientaci modelu; po zapnuti modelu sviti nepferusovanym cervenym svitem pro vyznaceni
polohy pfidé (pfedni LED je mozno vypnout v aplikaci DJI GO 4).

LED letové indikatory signalizuji provozni stavy fidici letové jednotky. Pfehled signalizace najdete v nasledujici
tabulce. LED letové indikatory blikaji také ve chvili, kdyz je zaznamenavana pozice Mista vzletu, jak je popsano v
kapitole Automaticky navrat na Misto vzletu RTH.

Prehled signalizace LED letového indikatoru

Normalni

Blika stfidavé Cervena - zelend - Zluta
Ctyfi zluta bliknuti

Pomalé blikéni zelena

Dvojité zelené bliknuti

Pomalé blikani zluta

Rychlé zelené blikéni

Vystrazna signalizace

Rychlé blikani zluta

Pomalé blikdni ¢ervena

Autotest po zapnuti

Zahfivani modelu

P-rezim s GPS

P-rezim s Piednim a Spodnim vizualnim systémem detekce

Bez GPS a Pfedniho nebo Spodniho vizualniho systému detekce
Brzdéni

Ztrata signalu z vysilace
Varovani nizké napéti

Rychlé blikani ¢ervena Kriticky nizké napéti
Stiidavé cervené bliknuti Chyba inercialni IMU jednotky
Nepferusovana cervena Kritickd chyba

Stridaveé blika ¢ervena - Zluta Kompas vyzaduje kalibraci

Automaticky néavrat na Misto vzletu (RTH)
Funkce automatického ndvratu na Misto vzletu RTH vrati model zpét na posledni zaznamenané Misto vzletu.
Jsou tfi druhy RTH: Smart RTH (Inteligentni navrat), pfi nizkém napéti pohonného akumulatoru (Low Battery
RTH) nebo Failsafe (ztrata signalu z vysilace).

GPS Popis

Je-li po zapnuti model signal GPS dostate¢né silny, Misto vzletu je misto, z néhoz
model vzléta. Silu GPS signalu indikuje GPS ikona (% ). Kdyz dojde k zapsani Mista
vzletu, LED letovy indikator bude rychle zelené blikat.

Misto vzletu
(Home Point) | %l

Smart RTH (Inteligentni navrat na Misto vzletu)

Je-li k dispozici dostateéné silny signal GPS, je mozno pouzit funkci Smart RTH pro pfivedeni modelu zpét na
Misto vzletu. Smart RTH se spusti bud klepnutim na RTH ikonu é v aplikaci DJI GO 4 (dale se fidte se pokyny
na obrazovce), nebo stiskem a podrzenim tlacitka RTH na vysilaci.

Proceduru Smart RTH je mozno okamzité ukondit stiskem ikony & v aplikaci DJI GO 4 nebo stiskem tlacitka RTH
na vysilaci.

Low Battery RTH (Navrat pfi nizkém napéti)

Nouzovy rezim Low Battery RTH je spuitén, jakmile je Inteligentni pohonny akumulator vybity na Groven, pfi niz
jiz mize byt ohrozen bezpeény navrat modelu. Jakmile se objevi vystrazna signalizace, pilot by se mél s mode-
lem ihned vratit zpét nebo pristat. Aplikace DJI GO 4 zobrazi doporuéeni, aby se neprodlené s modelem vrétil na
Misto vzletu, pokud dojde ke spusténi vystrazné signalizace. Model se automaticky vrati na Misto vzletu, pokud
pilot neu¢ini nic béhem nasledujicich 10 sekund. Uzivatel mize automaticky navrat zrusit kratkym stiskem tlacit-
ka RTH nebo tlaéitka Pauza - pieruseni inteligentniho letu na vysilaci.

Je-li procedura RTH navratu zrudena po vydani vystrahy pfi nedostatku energie, Inteligentni pohonny akumu-
lator nemusi mit dostatek energie pro bezpeéné pfistani modelu, coz muze vést k havarii nebo ztraté modelu.
Prahové trovné varovani jsou automaticky stanovovany v zavislosti na aktualni vysce modelu a jeho vzdalenosti
od Mista vzletu.

Model automaticky pristane, pokud aktualni stav akumulatoru stadi pouze na pfistani ze soucasné vysky, v niz
model leti. Pilot nemiize automatické pristani zrusit, ale mize pomoci vysilace fidit orientaci modelu béhem

sestupu na pfistani.

Kriticky nedostatek energie (Cervend) Dostatek energie (zelend)

Nedostatek energie (Zlutd) 0Odhadovana zbyvajici doba letu

? = |

Mnozstvi energie nutné k ndvratu na Misto vzletu
8

Indikator stavu akumula-
toru v aplikaci DJI GO 4 J)

A\

maticky nastavovany dle aktualniho stavu modelu.

« Barevné z6ny indikatoru stavu akumulatoru odréazeji odhadovanou zbyvajici dobu letu a jsou auto-

« Model automaticky pfistane, pokud aktudlni stav akumulatoru staci pouze na pfistani ze soucasné

vysky, v niz model leti. Tuto proceduru nelze zrusit. Pokud nastane nebezpedi srazky, vychylte ovla-
dac plynu nahoru a zkuste model navést na bezpecné misto.

« Je-li mnozstvi energie v akumulatoru dostatecné, indikator stavu akumulatoru v aplikaci DJI GO 4

zobrazuje odhadovanou zbyvajici dobu letu zaloZzenou na aktualnim stavu nabiti akumulatoru.

Pokud se objevi vystraha upozornujici na nedostatek energie v akumulatoru, postupujte dle pokynt v tabulce.
Vystrazna hlaseni RTH a stavu akumulatoru (vychozi stav pfi pouzivani firmwaru v00.06.00.00).

Aplikace DJI GO 4

Co délat/Poznamka

Nabizi automaticky navrat na
Misto vzletu a pristani nebo
pokrac¢ovani v normalnim letu.
Pokud neudélate nic, model po
10 s pfejde do rezimu automatic-
kého navratu.

Akumuldtor ma nedostatek
energie. Co nejdfive se s mo-
delem vratte zpét a pristante.
Zastavte motory a vymérite aku-
mulator.

Uroven varovani | LED letovy indikator
Nedostatek Pomalé ¢ervené
energie blikani

Kriticky nedosta- |Rychlé cervené

tek energie blikani

Obrazovka aplikace DJI GO 4
bude blikat ¢ervené.

Model za¢ne automaticky sestu-
povat a pristane. Tuto proceduru
nelze zrusit. Pokud nastane ne-
bezpedi srazky, vychylte ovladaé
plynu nahoru a zkuste model na-
vést na bezpecné misto.

Vystrazna hlaseni RTH a stavu akumulatoru (pfi pouzivani aktualizovaného firmwaru v10.00.00.00).

Uroven LED letovy . .
varovani Pokyny indikator Aplikace DJIGO 4 (Co délat/Poznamka
Zbyvajici mnozstvi ener- Zvc:(lte‘ RTH nebs Provedte volbu. Pokud neudélite
gie umoznuje RTH. pokracovani v nor| ;. model prejde do RTH
malnim letu. ' ’
Zbyvajici mnozstvi ener- Provedte volbu. Nouzovy RTH (mo-
gie umoznuje Nouzovy Zvolte Nouzovy [del sestoupi do 50 m a vrati se na
Nedo- (Emergency) RTH (v RTH|Pomalé (Emergency) RTH|Misto vzletu) nebo pokracujte v RTH
statek s normélnim signdlem z|cervené nebo pokracujte v|(model leti na Misto vzletu bez se-
energie vysilace a ve vysce vétsi|blikani RTH. stupu). Pokud neudélate nic, model
nez 50 m). prejde do nouzového RTH.
Zbyvajici mnozstvi ener-
gie umoznuje Nouzovy Model pfistane.
(Emergency) RTH (v RTH Akci neni mozno|Model ihned pristane.
s normalnim signalem z zrusit.
vysilace).
Model pristane po 10 .
z g Model pfistane po
sekundéch (pfi nor- . . " .
Kriticky mélnim letu s kriticky ) 10 slekurjdach. 'l.\ka Model pristane po 10 sekundach.
g ., |Rychlé neni mozno zrusit.
nedo- nizkym stavem energie). Paecar
statek Mod i i %
. © o) autqrnatlcky . blikani Model ihned prista-
energie pfistane (pfi normalnim Akci i mosne | Model ihned b
tetis s extréming keiticky ne. Akci neni mozno | Model ihne pristane.
iz 2 zrusit.
nizkym stavem energie).
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Failsafe RTH (Navrat pfi ztraté fidiciho signdlu z vysilace)

Piedni vizualni systém detekce piekazek umoznuje modelu vytvaret v redlném ¢ase mapu letové trasy tak, jak ji
proléta. Pokud bylo Misto vzletu spravné zaznamenano a kompas pracuje normélné, model piejde do nouzové-
ho rezimu fail-safe, pokud dojde ke ztraté signélu z vysilace po dobu delsi nez 2 sekundy.

Po aktivaci failsafe RTH se model za¢ne vracet po puvodni trase letu na Misto vzletu. Pokud dojde k obnoveni
pfijmu signalu z vysilace do 60 sekund po aktivaci Failsafe RTH, model pfejde do viseni na dobu 10 s v aktualni
pozici a vyékava na povely pilota. Uzivatel maze klepnout na @ v aplikaci DJI GO 4 nebo stisknout tlacitko RTH
na vysila¢i pro zruseni RTH a prevzeti ru¢niho fizeni. Neni-li vydan zédny povel, model poleti v pfimé linii na Mis-
to vzletu. Neni-li pfijem signalu z vysilace obnoven ani po 60 s po aktivaci Failsafe RTH, model prestane sledovat
plvodni trasu letu a poleti v piimé linii na Misto vzletu.

RTH procedura

Procedury Smart RTH, LowBatery RTH a Failsafe RTH probihaji takto:

1. Model nastavi svoji orientaci.

2. a. Pokud se model nachazi vice nez 20 m od Mista vzletu, nastoupa do prednastavené vysky pro RTH navrat
a poté leti k Mistu vzletu rychlosti 12 m/s. Je-li aktudlni vyska vétsi, nez nastavena RTH vyska, model leti na
Misto vzletu v aktualni vysce.

b.Kdyz je model ve vzdalenosti mezi 5 az 20 m od Mista vzletu, model se vraci na Misto vzletu v aktudlni vysce.
Je-li aktualni vyska nizsi nez 2 m, model vystoupa do 2 m a potom leti na Misto vzletu rychlosti 3 m/s.

c. Model automaticky pfistane, pokud je spusténa procedura RTH a model se nachazi ve vzdalenosti mensi
nez 5 m od Mista vzletu.

3. Jakmile dosahne Mista vzletu, model pfistane a vypne motory.

1 Zapsani Mista vzletu (HP) 2 Potvrzeni Mista vzletu 3 Ztrata signalu z vysilate

oy Nl bl

8 o a8 8

4 Signal ztracen po delsi dobu
E =8

X X

I Siystoupd do Failsafe vysky P !
® Failsafe vyska ®

@ Vyskanad HP < Failsafe vyska

5 Zpéatedni let (vy3ku Ize nastavit) 6 Pristani

Vyhybani se pfekazkam pfi Automatickém navratu RTH

Model maze béhem Automatického navratu RTH detekovat prekazky a pokusit se jim aktivné vyhnout za pfed-
pokladu, ze svételné podminky jsou vhodné pro predni a zadni vizualni systém detekce prekazek. Jakmile model
detekuje prekazku, bude reagovat takto:

1. Model zpomali, je-li detekovana prekazka.

2. Model se zastavi, piejde do viseni a svisle stoupat, az neni detekovdna zadna prekazka.

3. Automaticky navrat RTH se poté obnovi, model pokracuje v letu na Misto vzletu v nové vysce.

!
b

& « Model se nemUze vratit na Misto vzletu, je-li GPS signal slaby nebo chybi viibec.
« V procedurach Smart RTH a Low Battery RTH model automaticky stoupa do vysky 20 m. Jakmile je
ve vysce 20 m nebo vétsi, vychyleni ovladace plynu zplsobi, ze model ukon¢i stoupani a poleti na
Misto vzletu v aktualni vysce.

- Model se prifailsafe RTH navratu nemuze sam vyhnout prekazkam, neni-li k dispozici pfedni a zadni
vizualni systém detekce prekazek. Je proto dllezité pred kazdym letem nastavit odpovidajici vysku
pro fail-safe navrat. Spustte aplikaci DJI GO 4, klepnéte na 3¢ a nastavte vysku pro RTH navrat (RTH
Altitude).

A
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c « Rychlost a vysku letu béhem RTH navratu je mozno ovladat pomoci vysilaée nebo aplikace DJI GO 4,
ale jeho orientace a smér letu jsou fizeny letovou Fidici jednotkou.
« Béhem RTH neni mozné detekovat prekazky po obou stranach nebo se jim vyhybat.

Pristavaci ochrana (Landing Protection)

Pristavaci ochrana se aktivuje pfi pouziti Smart RTH.

1. Kdyz Pristavaci ochrana urci, ze povrch zemé je vhodny pro pfistani, model jemné pfistane.

2. Kdyz Pfistavaci ochrana ur¢i, Ze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, model pfejde do viseni a bude vyckavat
na potvrzeni pfistani pilotem.

3. Pokud Pristavaci ochrana nepracuje, aplikace DJI GO 4 zobrazi upozornéni na pfistani, jakmile model sestoupi
pod 0,5 metru. Vychylte ovladac plynu dolt nebo pouzijte posuvnik automatického pfistani v aplikaci, abyste
pristali.

Pristavaci ochrana se aktivuje v pribéhu Low Battery RTH a Failsafe RTH.

V priibéhu Low Battery RTH a Failsafe RTH model visi ve vy$ce 2 m nad zemi a bude vy¢kavat na potvrzeni prista-

ni pilotem. Stahnéte ovladac plynu dolii na 1 sekundu nebo pouzijte posuvnik automatického pfistani v aplikaci,

abyste pfistali. Pfistavaci ochrana se aktivuje a provede vy$e popsané kroky.

c « Vizualni systémy detekce jsou béhem pfistani vyfazeny z funkce. S modelem vidy pfistavejte opa-
trné.

Vizudini a infralervené systémy detekce piekaZek

Mavic 2 Pro/Zoom je vybaven Pfednim, Zadnim, Spodnim a Bo¢nim systémem detekce a Hornim a Spodnim
infracervenym systémem detekce zajistujicimi detekci prekazek ve viech smérech (jsou-li svételné podminky
vyhovujici).

Hlavnimi ¢astmi Pfedniho, Zadniho a Spodniho vizualniho systému detekce je $est kamer umisténych na pridi,
zadi a spodku modelu. Bo¢ni vizualni systém detekce tvofi dvé kamery na kazdé strané modelu.

Hlavnimi ¢astmi Horniho a Spodniho infracerveného systému detekce jsou dva 3D infraéervené moduly umisté-
né na horni ¢asti a spodku modelu.
Spodni vizuélni systém detekce a Infracerveny systém detekce piekazek pomaha modelu udrzovat jeho aktualni
pozici, viset na misté presnéji a létat pod strechou nebo na misté, kde neni k dispozici signal GPS. Navic pomocné
spodni svétlo umisténé na spodku modelu zlep3uje viditelnost pro Spodni vizualni systém detekce pfi slabém
osvétleni.

Predni vizudIni systém e
E Horniinfracerveny systém detekce
[N i =
e SISy
iy
- \ ivizuaIni 6 >
:}? T Bo(nlvgzualnlsystem Te Bocni vizualni systém
T Spodni vizudIni systém I
Spodni svétlo —r
Spodni vizualnisystém spodng infraerveny systém detekce Zadni vizudlni systém

- \
o !

Provozni rozsah detekénich senzort

Provozni rozsah detekce senzor( vizuélnich systémU detekce piekazek je znazornén na obrazcich dole. Méjte na
paméti, Ze model nem{ze zaznamenat a vyhnout se pfekazkam, které jsou mimo provozni rozsah detekénich
senzord.

n



Kalibrace kamer vizualnich systém detekce prekazek

Kamery vizualnich systému detekce prekazek nainstalované na modelu jsou kalibrovany ve vyrobé. Tyto kamery
jsou viak velmi citlivé na narazy, proto muaze byt nutné je znovu zkalibrovat s pomoci PC programu DJI Assistant
2 nebo aplikace DJI GO 4.

Nejpfesnéjiim zphsobem kalibrace kamer vizualnich systému detekce je pouziti programu DJI Assistant 2. PFi
kalibraci kamer Pfedniho vizualniho systému detekce postupujte nize popsanym zplisobem; poté postup zopa-
kujte s kamerami ostatnich systém0 detekce prekazek.

3. Modelem otocte v ose boceni a klo-
peni tak, jak jste k tomu vyzvani.

1. Model namite smérem na ob-

2. Pohybujte modelem, az dosahnete
razovku. prekryti rdmecki na obrazovce.

Pokud vas aplikace DJI GO 4 vyzve k provedeni kalibrace senzor(i detekce piekazek, ale nemate po ruce pocitac,
muzete provést rychlou kalibraci s pomoci aplikace. Klepnéte na , Aircraft Status” -> ,Vision Sensors” pro spusténi
rychlé kalibrace.

« Rychla kalibrace je rychla provizorni naprava problému se senzory. Kdykoliv je to mozné, pfipojte

& model k poéitaci a provedte plnou kalibraci s pouZitim programu DJI Assistant 2. Kalibraci provadéj-
te pouze pii vyhovuijici intenzité osvétleni a nad texturovanym povrchem, napt. trévou.

- Kalibraci neprovadéjte nad povrchy s vysokou odrazivosti, jako je mramor nebo keramické dlazdice.

Pouzivani systému detekce piekazek

Spodni vizudlni systém detekce a Infraerveny systém detekce piekazek se aktivuji automaticky po zapnuti mo-
delu. Neni treba zadné ruéni zapinani nebo nastavovani. S pomoci Spodniho vizualniho systému detekce muze
model pfesné viset dokonce i bez GPS signalu.

(“}

Spodni vizualni systém detekce se typicky pouziva pfi lIétani v mistnosti, kde neni k dispozici signal GPS. Spodni

vizualni systém detekce piekazek nejlépe pracuje, pokud se model nachazi ve vysce 0,5 az 11 m. Pokud je vyska

letu modelu vys3si nez 11 m, presnost Spodniho vizualniho systému detekce tim maze byt negativné ovlivnéna,
takze pilotazi vénujte zvysenou pozornost.

Pro pouziti Spodniho vizualniho systému detekce prekazek postupujte nasledovné:

1. Pfepina¢ letovych rezimG prepnéte do P-rezimu. Model postavte na rovny povrch. Méjte
na paméti, ze Spodni vizualni systém detekce piekazek nemuze pracovat spravné na uni-
formnich povrsich (jednobarevnych bez proménlivé textury nebo s opakujicim se vzorem).

2. Zapnéte model. Po vzletu bude model stabilné viset na misté. LED letové indikatory bliknou
dvakrat zelené, coz signalizuje, ze Spodni vizualni systém detekce piekazek pracuje.

S pouzitim Pfedniho a Zadniho vizualniho systému detekce prekazek je nyni model schopen iniciovat brzdny

manévr, pokud je detekovana piekazka pfimo pfed modelem. Pamatuijte, ze Pfedni a Zadni vizuéIni systém de-

tekce prekazek nejlépe pracuji za idealnich svételnych podminek a v piipadé prekazky nepostradajici zietelnou
texturu. Navic, rychlost modelu nesmi piekrocit 50 km/h pii letu vpied nebo 42 km/h pfi letu vzad, aby mél
model ¢as bezpecné zabrzdit.

Boéni vizualni systémy detekce vyzaduji lepsi osvétleni a piekazky s jasnéjsi texturou nebo zietelnéjsi; nedoka-

Zou detekovat dynamické objekty, jako jsou pohybujici se lidé, vozidla, vétve stromt nebo blikajici svétla. Bo¢ni

vizualni systémy detekce jsou k dispozici pouze v rezimu Aktivniho sledovani ActiveTrack 2.0 a v rezimu Trojnoz-

ky (Tripod). Uhlova rychlost je limitovana na 24%/s a boéni rychlost letu na 29 km/h.
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+ Bocni vizuélni systémy detekce jsou k dispozici pouze v rezimu Aktivniho sledovani ActiveTrack 2.0
av rezimu Trojnozky (Tripod). Bocni vizualni systémy detekce maji omezenou schopnost detekovat
a vyhybat se pfekazkam a jejich Cinnost muze byt ovlivnéna okolnim prostfedim. Dbejte, abyste
model stale udrzovali v pfimém dohledu a vénujte pozornost upozornénim v aplikaci DJI GO 4. DJI
nepfejima Zadnou odpovédnost za jakykoliv model poskozeny nebo ztraceny pfi pouzivani Bo¢nich
vizudlnich systém0 detekce.

Vizuélini systém detekce nemuze spravné pracovat nad povrchy, které nemaji zietelnou texturu. Vi-
zudlini systém detekce je ucinny pouze, je-li model ve vyice 0,5 az 50 metr(i. Méjte na paméti, ze

Pomocné spodni svétlo se zapind automaticky pfi slabém osvétleni. Je-li pomocné spodni svétlo za-

pnuté, mlze byt ovlivnéna piesnost funkce kamer vizualniho systému. Je-li GPS signal slaby, létejte

velmi opatrné.

VizuéIni systém detekce nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem po-

krytym povrchem.

Vizuélni systém detekce nemusi pracovat spravné, pokud model leti pfilis rychle. Létejte velmi opa-

trné, pfi rychlostech nad 10 m/s ve vy3ce 2 m nebo pies 5 m/s ve vyice 1 m.

S modelem létejte velmi opatrné v kterékoliv z nasledujicich situaci:

a) Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely ¢erny, cely bily, Eerveny, zeleny atd.)

b) Létani nad povrchy s vysokou odrazivosti.

¢) Létani nad vodou nebo jinymi prihlednymi povrchy.

d) Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.

e) Létani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni Urover osvétleni.

f) Létani nad extrémné tmavymi (<10 lux) nebo jasnymi (>40 000 lux) povrchy nebo smérem k inten-
zivnim zdrojtm svétla (napf. smérem ke slunci).

g) Létani nad povrchy, které silné odrazeji nebo pohlcuji infracervené zéareni (nap. zrcadly).

h) Léténi nad povrchy zietelné textury nebo oblasti jiné barvy.

i) Létani nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napt. dlazdicemi se stejnymi vzory).

j) Létani nad malymi a tenkymi objekty (napf. vétve stromdl, elektrick4 vedeni).

Kamery a senzory udrzuijte stéle Cisté. Necistoty nebo jiné piekazky mohou negativné ovlivnit jejich

ucinnost. Nicim neblokujte Infracervenym systém detekce.

Vizuélni systémy detekce pfekazek nemuseji byt schopny rozeznat barevné struktury na zemi pfi

slabém osvétleni (méné nez 100 lux).

Pokud rychlost modelu piekro¢i 50 km/h, vizuélni systém detekce nema dost ¢asu na zabrzdéni a

zastaveni modelu v bezpe¢né vzdalenosti pied piekazkou.

Pokud model havaruje, je nezbytna kalibrace kamer. Provedte kalibraci prednich kamer, pokud vas

k tomu aplikace DJI GO 4 vyzve.

Nelétejte za desté, smogu, nebo pokud neni dobra viditelnost.

Pred kazdym vzletem zkontrolujte nasledujici:

a. Ujistéte se, Ze objektivy senzor( Vizualniho a Infracerveného systému detekce nejsou prekryty
néalepkami nebo jinymi prekazkami.

b. Pokud jsou na objektivech senzor( vizualniho a Infraterveného systému detekce neistoty, prach
nebo voda, ocistéte je mékkym hadfikem. Nepouzivejte ¢istici prostfedky obsahujici alkohol.

c. Kontaktujte technickou podporu DJI nebo dovozce, pokud jsou objektivy senzord Vizualniho a
Infracerveného systému detekce poskozené.

Horni infracerveny systém detekce detekuje vzdalenosti v pfimé linii, velké prekazky, jako jsou stre-

chy, ale neni schopen detekovat malé prekazky, jako jsou vétve, listy nebo elektricka vedeni.

« Pred vzletem nijak necloite a neblokujte Spodni vizualni systém detekce a Spodni infracerveny sys-

tém detekce. Jinak model nebude schopen po pfistani znovu vzlétnout, a bude nutné jej restartovat

.




Inteligentni letové rezimy

Mavic 2 Pro/Zoom nabizi Inteligentni letové rezimy zahrnujici rezimy Hyperlapse (Super ¢asosbérné snimani),
QuickShots (Rychlé zabéry), ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani), Point of Interest (POI, Misto zajmu), TapFly (Ovla-
dani klepnutim) a Cinematic (Filmovy). Inteligentni letové rezimy se voli v aplikaci DJI GO 4. nez do nékterého z
Inteligentnich letovych piepnete, zkontrolujte, Ze je v pohonném akumuldtoru dostatek energie a model pra-
cuje v P-rezimu.

Hyperlapse (Super ¢asosbérné snimani)

Hyperlapse zahrnuje rezimy Free (Volny), Circle (Krouzeni), Course Lock (Uzam¢eny kurs) a Waypoint (Body trasy).
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Free (Volny)

Model automaticky pofizuje fotografie a generuje ¢asosbérné video. Volny rezim je mozné pouzivat, kdyz je

model na zemi. Po vzletu ovladejte vysku, rychlost letu a naklon zavésu s pomoci vysilace. Drzte ovladace a akce-

lerujte na stalou rychlost po dvé sekundy a poté stisknéte tlacitko C1. Rychlost je zafixovdna a model pokracuje v

letu touto rychlosti, zatimco pofizuje fotografie. Orientaci béhem této doby stile mizete ovladat. Pfi pouzivani

rezimu Free postupujte nasledovné:

1. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou pofi-
zeny a jak dlouha bude doba jejich snimani.

2. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahajeni snimani.

Circle (Krouzeni)

Model automaticky pofizuje fotografie v pribéhu krouzeni okolo zvoleného objektu, aby mohl generovat ¢asos-

bérné video. Mizete zvolit, zda bude krouzit po sméru nebo proti sméru hodinovych ruci¢ek. Méjte na paméti,

Ze model opusti rezim Krouzeni, pokud obdrzi jakykoliv povel z vysilace. Pfi pouzivani rezimu Krouzeni postu-

pujte nasledovné:

1. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou pofi-
zeny a jak dlouha bude doba jejich snimani.

2. Zvolte cilovy objekt na obrazovce.

3. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahajeni snimani.

Course Lock (Uzam¢eny kurs)

S Mavicem 2 Pro/Zoom je mozno rezim CourseLock (Uzamceny kurs) pouzivat dvéma zpusoby. Pfi prvnim je

orientace modelu fixni, ale neni mozno vybrat cilovy objekt. Pfi druhém je orientace modelu fixni a model lét4

okolo zvoleného cilového objektu. Pfi pouzivani rezimu CourseLock postupujte nasledovné:

1. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou pofi-
zeny a jak dlouha bude doba jejich snimani.

2. Zvolte smér (kurs) letu).

3. Zvolte cilovy objekt na obrazovce (je-li to mozné).

4. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahajeni snimani.

Waypoint (Body trasy)
Model automaticky pofizuje fotografie na letové trase se 2 az péti body a generuje casosbérné video. Model
muze letét v pofadi od bodu 1 k bodu 5 nebo od bodu 5 k bodu 1. Méjte na paméti, ze model opusti rezim Way-
point, pokud obdrzi jakykoliv povel z vysilace. Pfi pouzivani rezimu Waypoint postupujte nasledovné:
1. Nastavte pozadované body trasy a smér, kterym ma mifit objektiv.
2. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou po-
fizeny a jak dlouhd bude doba jejich snimani.
3. Klepnéte na tladitko fotospousti pro zahajeni snimani.
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Model automaticky vygeneruje casosbérné video s rozlisenim 1080p25, které si mazete prohlizet v menu Play-
back (Pfehravani). V nastaveni kamery muazete zvolit ukladani snimkd ve formatu JPEG nebo RAW a ukladani do
vestavéného ulozisté nebo na SD kartu.

A + Pro dosaZeni optimalnich vysledkid doporu¢ujeme rezimy Hyperlapse pouzivat ve vysce vétsi nez 50
m a nastavit rozdil pfinejmensim dvou sekund mezi intervalem mezi zabéry a zavérkou.
« Doporucuje se volit staticky cilovy objekt (napf. vysoké budovy, hory) v bezpe¢né vzdalenosti od
modelu (dale nez 15 m). Nevolte cilovy objekt pfili§ blizko k modelu.
+ Model zabrzdi a pfejde do viseni na misté, pokud je béhem Hyperlapse letu zaznamenana prekazka.
+ Model generuje video pouze tehdy, pokud bylo pofizeno aspof 25 snimk(, coz je mnozstvi nezbyt-
né pro vytvofeni jednosekundového videa. Video se generuje, kdyz je k tomu dén povel z vysilace
nebo kdyz je rezim Hyperlapse neocekavané ukonéen (napt. pfi spuiténi vystrahy pii nedostatku
energie pohonného akumulatoru).

Task Library (Knihovna tkoli) - pFipravuje se
Knihovnu ukold pouzivejte pro snadné zaznamenani letovych tras, které bude mozné pozdéji zopakovat.

QuickShots (Rychlé zabéry)

Rezimy QuickShots zahrnuiji rezimy Dronie (Droneéek), Circle (Krouzek), Helix (Spirala), Rocket (Raketa), Boome-
rang (Bumerang), Asteroid (Planetka) a Dolly Zoom (Jefabovy zoom - dostupné pouze na Mavicu 2 Zoom). Ma-
vic 2 Pro/Zoom zaznamend video dle zvoleného rezimu sniméni a poté automaticky vygeneruje 10-sekundové
video. Toto video mizete prohlizet, editovat nebo sdilet na socialnich médiich pomoci menu Playback (Pfehra-
vani).

1 Dronie (Dronecek): Model leti vzad a nahoru s kamerou namifenou na cilovy objekt.

6 Circle (Kruh): Model obkrouzi cilovy objekt.

@, Helix (Spirala): Model leti vzhiru ve spiréle okolo cilového objektu.

_I_ Rocket (Raketa): Model stoupa s kamerou namiienou dol(.

(p Boomerang (Bumerang): Model leti pozpatku okolo cilového objektu po elipsovité draze, pficemz po-
stupné stoupa do vysky cca 6 m, jak leti pry¢ od vychoziho bodu, a sestupuije, kdyz se vraci zpét. Vychozi
bod modelu tvofi jeden konec dlouhé osy elipsy, zatimco druhy konec dlouhé osy je na opaéné strané
cilového subjektu vzhledem k vychozimu bodu.

Pfi pouzivani Boomerangu dbejte, aby mél model dostatek mista: okolo modelu musi byt prostor o polo-
méru aspori 30 m a nad modelem aspor 10 metrd.

Asteroid (Planetka): Model leti dozadu a vzhiiru a poté poidi nékolik fotografii; potom leti zpét do vy-

choziho bodu. Vygenerované video zatina panoramatem z nejvyssi pozice a poté ukazuje sestup. Pfi po-
uzivéni Asteroidu dbejte, aby mél model dostatek mista: za modelem musi byt prostor aspori 40 m a nad
modelem aspor 50 metr(.

Dolly Zoom (Jefabovy zoom): Mavic 2 Zoom leti dozadu a vzh(ru. V pribéhu letu nastavuje zoom, aby
|Z\ udrzel cilovy objekt stejny, zatimco pozadi se méni.

Pfi planovani Dolly Zoomu nejprve zvolte vzdalenost mezi modelem a cilovym objektem. Dbejte, aby za

modelem byl k dispozici volny prostor nejméné do trojnasobku této vzdalenosti, aby mél model dostatek

mista pro let.

Pouzivani rezimu QuickShots

Ujistéte se, Ze model je v P-rezimu a Inteligentni pohonny akumulator je dostate¢né nabity. Pfi pouzivani
QuickShots postupujte nasledovné:

1.S modelem vzlétnéte do vysky aspor 2 metr(i nad zemi.

Zm



2.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu () a poté zvolte QuickShots a fidte se pokyny na displeji.
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3.V nahledu kamery zvolte cilovy objekt (klepnéte na kruh okolo objektu nebo potazenim udélejte ramecek
okolo né&j) a zvolte rezim snimani. Klepnéte na ,GO" pro spusténi nataceni. Jakmile je zabér dokoncen, model
se vrati zpét na ptvodni pozici.

4. Klepnéte na [ » ] pro pistup k videu.

Opusténi rezimu QuickShots

Pro opusténi rezimu QuickShots kdykoliv béhem nataceni piepnéte prepinac letovych reziml na vysilaci do

polohy S- nebo T-rezim (je-li zapnuta volba ,Multiple Flight Modes v aplikaci DJI GO 4). Stisknéte tlacitko Pauza

na vysila¢i nebo klepnéte na @ v aplikaci DJI GO 4 pro nouzové zabrzdéni.

A « Tyto funkce, prosim, pouzivejte na mistech bez budov nebo jinych prekazek. Dbejte, aby se na letové
trase nenachazely zadné osoby, zvifata ani jiné prekazky. Model zabrzdi a piejde do viseni, kdyz je
detekovana prekazka.
- Vzdy vénujte pozornost objektiim okolo modelu a pouzijte vysila¢, abyste zabranili nehodam (jako
jsou srazky) nebo posekani listy vrtuli.
« Pfi pouzivani rezimd QuickShots budte zvlasté opatrni v nasledujicich situacich:
a. Kdyz je snimany cilovy objekt po dlouhou dobu blokovan nebo mimo ptimy dohled.
b. Kdyz je snimany cilovy objekt dale nez 50 m od modelu.
c. Kdyz snimany cilovy objekt ma podobnou barvu nebo texturu jako jeho okoli.
d. Kdyz je snimany cilovy objekt ve vzduchu.
e. Kdyz se snimany cilovy objekt rychle pohybuje.
f. Kdyz je intenzita osvétleni velmi nizka (<300 lux) nebo vysoka (>10 000 lux).
« QuickShots rezimy nepouzivejte v blizkosti budov nebo kde je GPS signal slaby, abyste se vyhnuli
nestabilnimu letu.
« Pfi pouzivani rezimi QuickShots musite dodrzovat mistni zakony, predpisy a zvyklosti chranici sou-
kromi.
« Méjte na paméti, ze Bo¢ni systémy detekce piekazek nejsou v QuickShots rezimech k dispozici.

ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani)

Funkce aktivniho sledovani ActiveTrack 2. umoznuje oznacit cilovy objekt na obrazovce vaseho mobilniho zafi-
zeni. Model bude upravovat svij let, aby cilovy objekt sledoval. Mavic 2 Pro/Zoom m{ze automaticky identifiko-
vat aZ 16 objektud a pouziva riizné sledovaci strategie pro sledovani osob, vozidel a plavidel.

Pouzivani funkce ActiveTrack 2.0

Zkontrolujte, ze v Inteligentni pohonny akumulator ma dostatek energie a model je v letovém rezimu P. Pro
pouziti funkce ActiveTrack 2.0 postupujte nasledovné:

1. Vzlétnéte a model uvedte do viseni ve vySce nejméné 2 metry.

2m

2.V aplikaci DJI GO klepnéte na ikonu a poté zvolte ActiveTrack 2.0.
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3. Pro optimalni ¢innost se doporucuje zvolit cilovy objekt, ktery je automaticky rozpoznan modelem. Abyste
tak ucinili, zvolte cilovy objekt, ktery byl rozpoznan na obrazovce, a klepnéte na néj pro potvrzeni vasi volby.
Pokud neni objekt automaticky rozpoznan, potazenim prstem jej oramujte a klepnéte na néj pro ruéni zvo-
leni. Kdyz je cilovy objekt vybran ru¢né, muze to ovliviiovat schopnost modelu objekt sledovat. Rdémecek se
zbarvi zelené, jakmile byl objekt rozpoznan a sledovani spusténo. Pokud se ramecek zbarvi ¢ervené, objekt
neni mozno identifikovat a je tfeba jej znovu zvolit.

4. Model bude automaticky detekovat pfekazky na letové trase a vyhybat se jim. Pokud model ztrati sledovany
objekt, protoze se pohybuje pfilis rychle nebo byl zakryt jinym objektem, cilovy objekt zvolte znovu pro ob-

noveni sledovani.

ActiveTrack 2.0 zahrnuje nasleduijici dil¢i rezimy:

Trace (Stopovani)

Parallel (Paralelné)

Spotlight (Zacileni)

)

Model automaticky sleduje objekt
v konstantni vzdalenosti. Ovlada¢
klonéni a klopeni na vysila¢i pou-
Zivejte pro zménu vzdalenosti po-
suvnik v DJI GO 4 pro létani v kruhu
okolo cilového objektu. Zaramova-
ni cilového objektu se upravuje po-
moci levého kfizového ovladace a
knofliku ovladéni zavésu na vysilaci.
Kdyz model v tomto rezimu deteku-
je prekazku, chova se nasledovné:
1. Pokud po detekovani piekazky
pohnete jakymkoliv ovlada¢em na
vysilaci, model zabrzdi a piejde do
viseni.

2. Pokud z vysilace nepfijde zadny
novy povel, model se pokusi pfe-
kazce vyhnout.

Model sleduje objekt v konstant-
nim Uhlu a vzdalenosti zepfedu a ze
strany. Ovlada¢ klonéni na vysilaci
muzete pouzit pro létani v kruhu
okolo cilového objektu. Zaramova-
ni cilového objektu se upravuje po-
moci levého kiizového ovladace a
knofliku ovladani zavésu na vysilaci.
Kdyz model v tomto rezimu dete-
kuje prekazku, zabrzdi a pfejde do
viseni.

Model nebude objekt automaticky
sledovat, ale za letu udrzuje kame-
ru namifenou ve sméru cilového
objektu. Vysila¢ mazete pouzit pro
ovladéni modeluy, ale ru¢ni ovladani
boceni je vyfazeno. Pomoci levého
kfizového ovladace a knofliku ovla-
dani zavésu nastavite zardmovani
objektu.

Kdyz model v tomto rezimu deteku-
je prekazku, okamzité zabrzdi.

& « ActiveTrack 2.0 nepouzivejte v oblasti, kde se nachazeji osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napf.
vétve strom( a elektricka vedeni) nebo prahledné objekty (napf. sklo a voda).
« V pfipadé nouze model ovladejte rucné (na vysilaci stisknéte tla¢itko Pauza nebo pfepina¢ letovych
reziml prepnéte do polohy S-rezim) nebo klepnéte na ikonu @ v DJI GO 4.
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- Budte zvlasté opatrni, pokud pouzivate ActiveTrack 2.0 v nasleduijicich situacich:
A a) Pohyb sledovaného objektu se neodehrava na vodorovné plose.
b) Tvar sledovaného objektu se drasticky méni, zatimco se pohybuje.
c) Sledovany objekt mtze byt blokovan nebo mimo dohled po dlouhou dobu.
d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.
e) Sledovany objekt ma podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostiedi.
f) Létate za slabého (<300 luxd) nebo velmi silného (>10 000 luxid) osvétleni.
« Pfi pouziti ActiveTrack musite dodrzovat zékony a predpisy chranici soukromi.
« Doporucujeme sledovat pouze osoby, vozidla a plavidla. Létejte s velkou opatrnosti, pokud sledu-
jete jiné cilové objekty.
- Sledovani se mlze bez varovani prepnout na jiny objekt, pokud se tento objekt bude pohybovat v
blizkosti plivodné zvoleného cilového objektu.
« Pii volbé limitu rychlosti sledovani mate dvé volby. V rezimu Safe (Bezpe¢nostni) je rychlost ome-
zena na hodnoty nizsi nez 12 m/s a v rezimu Max (Maximalni) na hodnoty nizsi nez 20 m/s. Méjte,
prosim, na paméti, Zze model se nemuze vyhybat piekazkam, pokud jeho rychlost presadhne 12 m/s.

Opusténi rezimu ActiveTrack 2.0

Stisknéte tla¢itko Pauza na vysila¢i pro okamzité zabrzdéni. Pro ukonceni rezimu ActiveTrack 2.0 klepnéte na iko-
nu @ na obrazovce nebo na vysila¢i piepnéte piepinac letovych rezimi do polohy S-rezim. Model po ukonceni
rezimu ActiveTrack 2.0 piejde do viseni na misté. Mlzete urcit novy cilovy objekt, pokracovat v letu s ru¢nim
fizenim nebo se vratit zpét.

Point of Interest 2.0 (POI - Misto zajmu)

Zvolte staticky cilovy objekt jako Misto zajmu. Nastavte polomér kruhu (Radius), vysku letu (Altitude), rychlost
letu (Speed) a smysl pohybu po sméru nebo proti sméru hodinovych ruci¢ek. Model bude krouzit okolo cilové-
ho objektu dle nastavenych parametr(i. Mavic 2 Pro/Zoom umoznuje volbu Mista zajmu pomoci GPS a pfimou
volbu na obrazovce.
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1. Volba Mista zajmu na obrazovce: Prstem zaramujte pozadovany cilovy objekt na obrazovce a klepnéte na iko-
nu,GO". Model za¢ne méFit polohu cilového objektu a poleti okolo objektu, jakmile Uspésné urci jeho polohu.
Zaramovani cilového objektu mézete upravovat pomoci knofliku ovladani zavésu. Polomér kruhu, vysku a
rychlost letu muzete za letu rovnéz upravovat.

« Doporucuje se volit staticky cilovy objekt (napt. vysoké budovy, hory) v bezpeéné vzdélenosti od
& modelu (déle nez 10 m). Nevolte cilovy objekt pfilis blizko k modelu.
« Nevolte cilovy objekt bez zfetelné textury (napt. bezmra¢nou modrou oblohu).
+ Nevolte pfilis malé cilové objekty.
« Volte cilovy objekt se zietelnym obrysem. Jinak nemusi byt cilovy objekt spravné vystfedén na ob-
razovce.
« Model neni mozno ovladat, zatimco uréuje pozici cilového objektu, ale ur¢ovani pozice mize byt
zastaveno pohybem kfizovych ovladac, stiskem tlacitka Pauza, pfepinacem letovych rezimu a stis-
kem ikony ,STOP“ v aplikaci.

2. Volba cilového objektu pomoci GPS: Ru¢né navedte model nad cilovy objekt a poté stisknéte tlacitko C1 nebo
provedte volbu v DJI GO 4 pro potvrzeni cilového objektu jako Mista zajmu. S modelem odlétnéte aspon 5
metri od Mista zajmu. Rychlost letu a smysl tetu v kruhu je mozno nastavit v aplikaci DJI GO 4. Klepnéte na
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.GO" pro zahdjeni letu. Zaramovani cilového objektu muazete upravovat pomoci knofliku ovladdani zavésu.
Polomeér kruhu, vysku a rychlost letu muzete za letu rovnéz upravovat.

ﬁ » Urceni pozice pomoci GPS nezahrnuje méfeni vysky.
« PFi méfeni pozice cilového objektu pomoci GPS doporu¢ujeme vychylit zavés kamery na -90° (t;.
namifit kameru kolmo dold), aby bylo uréeni pozice snadnéjsi.

Nastaveni letovych parametra

. Rychlost letu (Speed): Rozsah nastavitelnych rychlosti letu je 0-10 m/s, znaménko ,+* zna¢i, ze model kruh
proléta proti sméru pohybu hodinovych rucic¢ek a znaménko ,-“ znamen4, ze model kruh proléta po sméru
pohybu hodinovych rucicek. Rychlost nastavujte posouvanim posuvniku na obrazovce a pouzivejte ovlada¢
klonéni na vysilaci pro zvétseni hodnoty.

2. Polomér kruhu (Radius): Polomér kruhu nastavujte posouvanim posuvniku na obrazovce a pouzivejte ovlada¢
klopeni na vysilaci pro zvétseni hodnoty.

3. Vyska letu (Altitude): Vy3ku letu nastavujte posouvanim posuvniku na obrazovce a pouzivejte ovlada¢ plynu
na vysilaci pro zvétseni hodnoty.

4. Uhel zavésu: Ovlada¢ boceni pouzivejte pro ovladani zavésu v ose boéeni a knoflik ovladani zavésu proovlada-
ni zavésu v ose klopeni. Klepnéte na ikonu pro vystiedéni zavésu (pokud se k volbé Mista zajmu pouzivé GPS,
vystredi se pouze osa boceni. Je-li Misto zajmu voleno na obrazovce, vystfedi se boéeni i klopeni).

5. Smysl pohybu v kruhu: Smér pohybu zvolte posunutim tlaé¢itka na obrazovce.

—_

Ukonceni rezimu Misto zajmu
Klepnéte naikonu @ na obrazovce nebo na vysila¢i stisknéte tlagitko Pauza pro zastaveni funkce v rezimu Misto
zajmu. Stisknéte a podrzte tlacitko pauza pro uplné ukonéeni rezimu Misto zajmu.

& + Model zabrzdi a pfejde do viseni na misté, je-li béhem letu v rezZimu Misto zajmu detekovéana pre-
kazka.
+ Pokud je pfid'modelu za letu namitfena smérem k Mistu zajmu, model nemusi byt schopen vyhybat
se prekazkam. Rezim Misto zajmu pouzivejte na otevieném prostranstvi bez prekazek.

Waypoints (Body trasy) - pfipravuje se

Model leti po trase s pfedem urcenymi body. Orientaci modelu a rychlost je mozno za letu ovladat. Body trasy

mizete zvolit tak, Ze s modelem na tato mista zalétnete a individualné je zaznamenate. Body trasy je také mozno

zvolit a editovat na mapé jesté pred vzletem.

1. Na mapu pfidejte Body trasy a Misto zajmu. Kamera modelu bude pfi letu po Bodech trasy mifit na Misto
zéjmu.

2. Klepnéte Body trasy a Misto zajmu pro nastaveni vysky a rychlosti letu a dal3ich parametrd.

3. Potazeni prstem po obrazovce mazete upravovat polohu Bodu trasy a Mista zéjmu.

4. Po dokonceni volby Bodt trasy je mozno nastavovat rychlost letu, nastaveni failsafe a chovani modelu.

5. Informace o Bodech trasy a Mistu zdjmu je mozno ulozit v aplikaci, zatimco editaci na mapé a letovou trasu je
mozno zaznamenat a opakovat.

C « Ve slozitém prostfedi, jako jsou mista obklopena vysokymi budovami, se doporuéuje nastavovat
Body trasy ru¢nim zaleténim na kazdy z bodu.

TapFly (Ovladani klepnutim)

Funkce TapFly ma tfi podrezimy: Forward (Dopfedu), Backward (Dozadu) a Free (Volny). Za predpokladu, ze
osvétleni je vyhovuijici, model se automaticky vyhne piekazkam, které detekuje.

Forward (Dopfedu): Model poleti smérem k cilovému bodu s Pfednim vizualnim systémem detekce detekuji-
cim prekazky.

Backward (Dozadu): Model poleti opaénym smérem od cilového bodu se Zadnim vizualnim systémem detekce
detekujicim prekazky.

Free (Volny): Model poleti smérem k cilovému bodu. Vysila¢ mizZete volné pouzivat pro nastaveni orientace
modelu. Model se v tomto rezimu neni schopen sam vyhybat prekazkam - létejte velmi opatrné.

Pouzivani TapFly

Zkontrolujte, ze model je letovém rezimu P a Inteligentni pohonny akumulator je do-
statecné nabity. Pro pouziti funkce TapFly postupujte nasledovné:

1.S modelem vzlétnéte do vysky aspofi 1 metru nad zemi. 1m




2.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu (9 a poté zvolte pozadovany podrezim a fidte se pokyny na obrazovce.
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3.Klepnéte jednou na cilové misto a vyékejte, az se objevi ikona ,GO". Klepnéte na ikonu ,GO” pro potvrzeni vol-
by a model se automaticky vyda smérem ke zvolenému cili. Pokud cile neni mozno doséhnout, objevi se upo-
zornéni. V takovém pfipadé zvolte jiny cil a zkuste znovu. Cil je moZno za letu zménit klepnutim na obrazovku.
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Ukonéeni TapFly

Stisknéte tlaéitko Pauza - preruseni inteligentniho letu na vysilaci nebo ovladac¢ klopeni vychylte v opacném
sméru oproti sméru letu a model se zastavi a prejde do viseni. Klepnutim na obrazovku obnovite fungovani v
rezimu TapFly. Klepnéte na @ nebo na vysila¢i prepnéte piepinac letovych rezimG do polohy S-rezim pro upliné
ukonceni rezimu TapFly.

A - TapFly nepouzivejte v oblastech s osobami, zviiaty, malymi nebo tenkymi objekty (napf. vétve stro-
ma a elektricka vedeni) nebo s prihlednymi objekty (napf. sklo nebo voda). Rezim TapFly nemusi
pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem.
- Skuteéna a pfedpokladana trasa letu se pfi pouziti funkce TapFly mize lisit.
- Volitelny rozsah pro polohu cile na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v
blizkosti horniho nebo dolniho okraje obrazovky.

Filmovy rezim (Cinematic Mode)

Klepnéte v aplikaci DJI GO 4 pro aktivaci rezimu Cinematic. Ve Filmovém rezimu je prodlouzena brzdna vzda-
lenost modelu a snizena rychlost jeho otaceni. Model bude pomalu a jemné zpomalovat, dokud se nezastavi,
diky ¢emuz je zachovavéno plynulé a stabilni ,filmové” snimani, dokonce i kdyZ jsou pohyby ovladaci trhané.

Pokrodily systém asistence pilotovi (Advanced Pilot Assistance Systems)
Pokrogily systém asistence pilotovi (APAS) je dostupny v P-rezimu. Kdyz je APAS zapnuty, model nadale reaguje
na povely pilota a planuje letovou trasu jak podle poveld davanych ovladaci, tak s ohledem na letové prostiedi.
APAS usnadniuje vyhybani se piekazkam a dosazeni plynulejsiho snimani a celkové zlepsuje pocit z letu modelu.
Po zapnuti APAS stiskem tlacitka Pauza - pferudeni inteligentniho letu na vysilaci nebo klepnutim na @ v aplika-
ci DJI GO 4 model zastavite. Model bude viset po dobu tfi sekund a vyckavat na povel pilota.
APAS zapnete klepnutim na £ v aplikaci DJI GO 4.

& « Funkce APAS je automaticky vypnuta, kdyz pouzivéte Inteligentni letové rezimy; po opusténi Inteli-
gentnich letovych rezim( se automaticky opét zapne.

« Funkce APAS je dostupna pouze pii letu vpied nebo vzad. Pokud model leti doprava nebo doleva,
je APAS vyrazen.

« Model visi na misté, pokud je zde pfekazka, které se neni mozno vyhnout. Model nemuze detekovat
a vyhybat se pfekazkam, které jsou pod nim.

- Dbejte, abyste APAS pouzivali, kdyz jsou k dispozici vizualni systémy detekce. Dbejte, aby se podél
pozadované letové trasy nenachazely osoby, zvifata, malé nebo tenké objekty (napf. vétve strom,
elektricka vedeni) nebo prihledné objekty (napf. sklo, voda).

« APAS nemusi fungovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem pokrytym povrchem.

- Budte zvlasté opatrni, pokud létate za slabého (<300 luxtl) nebo velmi silného (>10 000 luxt) osvétleni.

« APAS nemusi fungovat spravné, pokud model leti pobliz svych letovych limitl nebo v bezletovych
zénach.

- Vénujte pozornost ikoné Stavu systémd modelu v DJI GO 4 a dbejte, Ze model funguje v APAS rezimu
normalné.
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Zapisovaé letovych adaja

Model do interniho zapisovace automaticky zaznamenava letova data zahrnujici telemetrické udaje, informace
o stavu systém( modelu a dalsi parametry. K témto datim ziskate pfistup prostiednictvim programu DJI Assis-
tant 2.

Montaz a demontéaz vrtuli

Se znackou Beze znacky

eI, | aaEiees T

Motory s bilymi znackami Motory bez bilych znacek

)}@ Vrtuli pfitlacte dolll a otocte ve vyznaceném sméru pro upevnéni a zajisténi.

Upevnéni vrtuli

Vrtule s bilymi znackami upevnéte na motory s bilymi zna¢kami. Vrtule bez bilych znaéek namontujte na motory
bez bilych znacek. Vrtuli pfitlacte dold na desku unasece a otoéte ve sméru pro uzaméeni uréenym symbolem
vylisovanym na vrtuli aZ je zajisténa na misté. Listy vrtuli napfimte do provozni polohy.

Se znackou Bez znacky

Demontaz vrtuli
Jednou rukou pfidrzte motor, druhou rukou vrtuli piitlacte dolt a otoéte ve sméru pro odemknuti vyznaéeném
na vrtuli.

A » Pozor na ostré hrany vrtuli. Zachazejte s nimi opatrné.

Pouzivejte pouze origindlni vrtule DJI. Nemichejte rizné typy vrtuli.
Pred kazdym vzletem se ujistéte, Ze jsou vrtule spravné a spolehlivé upevnéné.
Pied kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule v dobrém stavu. Nepouzivejte opotfebené, poskraba-
né, nastipnuté nebo nalomené vrtule.
Nedotykejte se otacejicich se vrtuli a motor(, vzdy se pohybujte v bezpe¢né vzdalenosti od nich.
Pro pfepravu nebo skladovani model ulozte do pfepravniho pouzdra ve vyznaéeném sméru, abyste
zabranili poskozeni vrtuli. Vrtule nemackejte nebo neohybejte. Pokud se vrtule zkrouti, letové vyko-
ny budou negativné ovlivnény.
Kontrolujte, zda jsou motory spolehlivé upevnéné a hladce se otaceji. S modelem ihned pristarite,
pokud motor drhne, a nemuze se volné otacet.
Motory chrarite pfed prachem.
Motory se nepokousejte upravovat.
Po letu se motor(l nedotykejte prsty nebo jinymi ¢astmi téla, protoze mohou byt horké.
Nijak neblokujte zadny z vétracich otvord na motorech nebo trupu modelu.
Kontrolujte, Ze po zapnuti je zvukova signalizace regulatord normalni.

Inteligentni pohonny akumulator DJI
Inteligentni pohonny akumulator Mavicu 2 ma kapacitu 3850 mAh, jmenovité napéti 15,4 V a systém inteligent-
niho fizeni nabijeni a vybijeni. Pro nabijeni akumulatoru pouzivejte pouze nabije¢ schvéleny DJI.

{
\§

Inteligentni pohonny akumulator Sitovy nabije¢ ~
%ﬁ
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Funkce Inteligentniho pohonného akumulatoru DJI

1. Indikace kapacity akumulatoru: LED indikator signalizuje aktualni stav nabiti.

2. Funkce automatického vybijeni: Akumulator se automaticky vybije na 65% celkové kapacity, pokud je pone-
chén v necinnosti déle nez 10 dni, aby se predeslo samovolnému nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 4 dny.
Je normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulétor na dotek ,vlazny”.

3. Nabijeni s balancovanim: Automatické vyrovnavani napéti na jednotlivych ¢ldncich pfi nabijeni.

4. Ochrana proti nadmérnému nabijeni: Nabijeni se automaticky zastavi, je-li akumulator pIné nabity.

5. Ochrana proti pfehiati: Akumulator dovoluje nabijeni jenom tehdy, je-li jeho teplota mezi 5°C a +40°C.

6. Ochrana proti nabijeni nadmérnym proudem: Akumulator ukon¢i nabijeni, pokud je detekovan nadmérny
nabijeci proud.

7. Ochrana proti hlubokému vybiti: Vybijeni se automaticky zastavi, pokud napéti akumulatoru poklesne pod
bezpecnou mez.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky odpoji napajeni, je-li zaznamenan zkrat.

9. Ochrana pii poskozeni jednotlivych ¢lanka: V aplikaci DJI GO 4 se objevi vystrazné hlaseni, je-li detekovan
poskozeny ¢lanek v akumulatoru.

10. Automatické vypnuti pfi necinnosti, rezim hibernace: Akumulator pfejde pro usporu energie do pohotovost-
niho rezimu po 20 minutach necinnosti. Akumulator pfejde do rezimu hibernace po 6 hodinach necinnosti,
pokud je vybity na uroven nizsi nez 10%, aby se pfedeslo jeho hlubokému vybiti. Pokud se tak stane, LED
indikator stavu akumulatoru se po stisku tlacitka nerozsviti; z rezimu hibernace akumulator probudite jeho
nabitim.

11. Komunikace: Informace o napéti akumulatoru, kapacité a proudu jsou pfedavéany do letové fidici jednotky
modelu.

C « Pfed pouzitim prostudujte ,Zasady bezpecného provozu Inteligentniho pohonného akumulatoru
Mavic 2“. Odpovédnost za bezpecny provoz a pouzivani je pIné na uzivateli.

Pouzivani akumulatoru

LED Indikator stavu akumuldtoru Hlavni vypina¢ Vybity

Nabity \>

Kontrola stavu akumulatoru

Indikator stavu akumuldtoru signalizuje mnozstvi energie zbyvajici v akumulatoru. Je-li akumulator vypnuty,

kratce stisknéte hlavni vypina¢; LED indikator se rozsviti a ukaze stav akumulatoru.

Zapinani a vypinani

Stisknéte jednou kratce hlavni vypinac a poté jej stisknéte a drzte po dobu 2 sekund pro zapnut nebo vypnuti.

Upozornéni pro provoz pfi nizké teploté:

1. Pfi provozu pfi nizké teploté (-10°C az 5°C) je kapacita akumulatoru znaéné omezena. Doporucujeme s mode-
lem nejprve chvili viset na misté, aby se akumulator zahfal. Pfed vzletem akumulator naplno nabijte.

2. Akumulator nesmi byt pouzivan pfi velmi nizkych teplotach (<-10°C).

3. Pfi Iétani za nizkych teplot let ukoncete, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystraha pfi nizkém napéti ,Low
Battery Level Warning"”.

4. Pro zajisténi maximalni vykonnosti akumulatoru dbejte, aby jeho teplota byla nad 20°C.

5.Snizena kapacita akumulatoru pfi nizkych teplotach snizuje odolnost modelu vici vétru - budte zvlasté opatrni.

6. Budte zvlasté opatrni pfi létani ve velkych nadmoiskych vyskach.

c « Za chladného pocasi Inteligentni pohonny akumulator pro zahiati zasurite do modelu a zapnéte 1-2
minuty pfed vzletem.

Nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru
Pted prvnim pouzitim musi byt Inteligentni pohonny akumulator piné nabity.
1. Nabijec zapojte do sité (100-240 V/50-60 Hz).
2. Vypnuty akumulator pfipojte k nabijeci s pomoci nabijeciho kabelu.
3. LED indikator na akumulatoru v priibéhu nabijeni signalizuje aktualni stav nabiti akumulatoru.
4. Akumulator je pIné nabity, jakmile vSechny LED indikatoru stavu akumulatoru zhasnou. Odpojte akumulator
od nabijece, prosim, jakmile je nabijeni ukonéeno.
Doba nabijeni: cca 1 hodina 30 minut.
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A « Pfed opétovnym nabijenim po letu nechejte akumulator nejdfive vychladnout na pokojovou tep-
lotu, protoze jeho teplota maze byt pfilis vysokd. Akumulator nenabijejte, dokud nevychladne na
pokojovou teplotu.
- Nabije¢ ukonci nabijeni, je-li teplota akumuldtoru mimo provozni rozmezi 5°C az 40°C. Idealni tep-
lota pro nabijeni je 22-28°C
« S doplrikovou nabijeci ustfednou muzete nabijet az ¢tyfi akumulatory. Podrobnosti viz webové
stranky vyrobce a dovozce.

e s
Sitova zasuvka
Sitovy nabijec Inteligentni pohonny akumuldtor
Kontrola stavu akumulatoru v pribéhu nabijeni
LED1 LED2 LED3 LED4
Indikacni akumulatoru LED pfi nabijeni N ) O e
Stav akumulétoru 0-25% 25-50% 50-75% PIné nabito

Signalizace ochrannych funkci akumulatoru pfi nabijeni

Signalizace ochran pfi nabijeni

LED1 LED2 |LED3 |LED4 |Zpusob blikani Chybovy stav
J LED2 blikne dvakrat za sekundu | Detekovan nadmérny proud
J LED2 blikne trikrat za sekundu [ Detekovén zkrat
. LED3 blikne dvakrét za sekundu | Detekovdno nadmérné nabiti
& LED3 blikne tfikrat za sekundu | Detekovano nadmérné nabijeci napéti

’ LED4 blikne dvakrat za sekundu | Nabijeci teplota pfilis nizka

7 LED4 blikne trikrat za sekundu | Nabijeci teplota pfilis vysoka

£ * Cvaknuti
o |-

Instalace Inteligentniho pohonného akumulatoru

Inteligentni pohonny akumulator zasurite do prostoru pro akumulator v mo-
delu, az uslysite cvaknuti. Uchopte akumulator prsty, zatlacte a zatahnéte za
néj, abyste méli jistotu, Ze je spolehlivé zajistén na misté.

Vyjmuti Inteligentniho pohonného akumulatoru

Posunte zapadky na bocich Inteligentniho pohonného akumulétoru a vy-
jméte jej zmodelu.

C « Nikdy nezasunujte nebo nevysunujte zapnuty akumulator.
« Ujistéte se, Ze je akumulator spolehlivé upevnén.

ZAVES KAMERY A KAMERA

Zavés kamery

3-osy zavés kamery Mavicu 2 Pro/Zoom zajistuje stabilizaci kamery a umoziiuje porizovat ¢isté a stabilni foto-
grafie a videa. Zavés muze kamerou otacet v rozsahu -90° az +30° v ose klopeni. Dal3i nastaveni zavésu, jako
je Rezim zavésu (Gimbal Mode) a automaticka kalibrace zavésu (Gimbal Auto Calibration) je mozné zvolit po
klepnutina gy .

Naklon kamery mizete ovladat v ose klopeni knoflikem ovladani zavésu na vysilai. Alternativné muzete v apli-
kaci DJI GO 4 prejit na stranku nahledu kamery ,Camera View”, klepnout a podrzet prst na obrazovce, dokud se
neobjevi modry kruh. Poté potazenim kruhu prstem nahoru a doli muizete ovladat naklon kamery. Posouvanim
prstu doleva a doprava budete ovladat orientaci pfidé modelu.
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Provozni rezimy zavésu

Kdispozici jsou dva provozni rezimy zavésu. Mezi rezimy muazete prepinat na strance nastaveni kamery v aplikaci
DJIGO 4.

Follow Mode (Sledovaci rezim): Uhel mezi orientaci zavésu a orientaci pfidé modelu ziistava stale stejny.

FPV Mode (FPV rezim): Zavés se synchronizuje s pohyby modelu pro zajisténi pohledu pilota sediciho v kokpitu
modelu (First Person View, FPV).

A Po zapnuti zavés chrante pred narazy; nedotykejte se jej, neklepejte na néj. Abyste jej ochranili pfi
vzletu, vzdy vzlétejte z plochého vodorovného povrchu bez piekazek.

Jemné a presné Casti zavésu jsou velmi citlivé a pfi srazce nebo prudkém razu se mohou poskodit,

coz maze zpUsobit nespravnou funkci zavésu.

Zabrarnite proniknuti prachu nebo pisku do zavésu a zvlasté do motord zavésu.

Chyba motoru zévésu se muize objevit v téchto situacich:

a) Model se zavésem je postaven na nerovnou podlozku nebo je blokovan jeho volny pohyb.

b) Zévés byl vystaven nadmérné vnéjsi sile, napf. pfi havarii.

Po zapnuti zévésu se vyhnéte tomu, aby byl vystaven namahani ptsobenim vnéjsich sil nebo kon-

taktem s jinymi objekty. Na zavés nepfidavejte zadna dalsi zafizeni, protoze to muaze zpUsobit, Ze

zéavés nebude fungovat normalné, nebo dokonce to muize vést k trvalému poskozeni motord

Pred zapnutim zavésu odstrarite kryt zavésu. Kryt opét nezapomeiite nasadit pred pfepravou nebo

uloZzenim modelu mimo provoz.

Létani v husté mize nebo v mraku muze zpusobit kondenzaci vihkosti na zavésu a k do¢asnému

selhani. Funkce zavésu se obnovi po jeho vyschnuti.

Kamera

Mavic 2 Pro pouziva kameru s 1“ senzorem (spolecné vyvinutou DJI a Hasselbladem), ktera je vybavena objek-
tivem s clonou nastavitelnou v rozsahu F2,8-F11. Kamera umoznuje automatické ostieni v rozsahu 1 m az neko-
necno. Filtry na kamefe jsou rovnéz vyménné. Kamera Mavicu 2 Pro pofizuje 4K videa s 30 snimky za sekundu
a fotografie 20 megapixelt, disponuje rezimy snimani, jako jsou jednotlivy zabér, davkové snimani, intervalové
snimani, panorama, zpomaleny pohyb, a rozsifené HDR.

Mavic 2 Zoom pouziva kameru s 1/2,3“ senzorem, dvojnasobnym optickym zoomem a objektivem 24-48 mm
(ekvivalent 35 mm formétu). Kamera umoziuje automatické ostfeni v rozsahu 0,5 m az nekone¢no. Filtry na
kamere jsou rovnéz vyménné. Kamera Mavicu 2 Zoom potizuje 4K videa s 30 snimky za sekundu a fotografie 12
megapixeld, disponuje rezimy snimani, jako jsou jednotlivy zabér, davkové snimani, intervalové snimani, pano-
rama, zpomaleny pohyb, a rozsifené HDR. Mavic 2 Zoom disponuje dvojnasobnym optickym a dvojnasobnym
digitalnim zoomem pii nataceni videa pfi 1080p24/25/30.

A - Dbejte, aby kamera byla provozovana a skladovana v prostiedi s teplotou a vihkosti pro ni vhodnou.
« Pro cisténi objektivu pouzivejte specialni fotografické cistici sady, abyste predesli jeho poskozeni.
- Nezakryvejte zadné vétraci otvory na kamete, protoze generované teplo mize poskodit toto zafize-
ni a vam zpUsobit poranéni.

Ukladani fotografii a videa

Mavic 2 Pro/Zoom je dodavén s 8GB internim ulozistém a také umoznuje pouzivani mikroSD karty pro ukladani
vasich fotografii a videa. Je nutno pouzit mikro SD kartu UHS-I rychlostni tfidy 3 pro rychly zapis a ¢teni nezbytné
pro préci s video soubory s vysokym rozlisenim.

& « Mikro SD kartu z modelu NEVYJIMEJTE, je-li model zapnuty.
« Pro zajisténi stability systém0 kamery je doba nataceni jednoho videozaznamu omezena na 30 minut.
- Seznamte se s nastavovanim kamery pred pouzitim, abyste méli jistotu, Ze je spravné nastavena, a v
pfipadé potieby ji mGzete nastavovat dle vasich pozadavk.
« Nez zacnete fotografovat natacet video ,naostro’, otestujte spravnost fungovani kamery pofizenim
zkusebnich zabérd.
- Fotografie nebo videa neni mozné z kamery vysilat nebo kopirovat, je-li Inteligentni pohonny aku-
mulétor vypnuty.
- Dbejte, abyste Inteligentni pohonny akumulator spravné vypnuli, jinak NEBUDOU spravné ulozeny
parametry kamery, a jakékoliv videozdznamy mohou byt poskozeny. Pozn.: Bez ohledu na pficinu,
DJI a jeho dovozce neponesou odpovédnost za jakékoliv selhani pfi pofizovani fotografie nebo vi-
dea nebo nemoznosti jiz pofizené fotografie nebo videa nacist v jiném zafizeni.
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Editovani videa

Mavic 2 Pro podporuje video formaty MP4 a MOV; nabizi barevné rezimy Normal, D-Log a HLG. V rezimu Normal
jsou podporovany kédové formaty H.264 a H.265. V rezimu D-Log nebo HLG je podporovan pouze forméat H.265.
V ptipadé Mavicu 2 Pro se pro Full FOV (PIny zorny Uhel) pfevzorkovavaji data z 5,7K senzoru do 4K rozliseni, za-
timco v HQ (Vysoké rozliseni) se vymezi oblast okolo stfedu pro ziskani obrazu s vy$sim rozlisenim, ale s mensim
zornym Uhlem. PIny zorny thel Full FOV je 75°a pro HQ je 55°. Mezi témito volbami muzete vybirat dle vasich
konkrétnich pozadavka.

Mavic 2 Zoom podporuje video formaty MP4 a MOV; nabizi barevné rezimy Normal, D-Cinelike. Podporovany
jsou kédové formaty H.264 a H.265.

Nize uvedené programy byly testovany DJl a jsou doporuceny pro piehravani nebo editovani videi.

Program verze Mac verze Windows
Adobe Premier Pro CC 2018 v12.1.1 (10) v12.1.1 (10)
Davinci Resolve v15.0 free v14.3 Studio
Apple Final Cut Pro X v10.4.3 /

Apple QuickTime v10.4 (928.5.1) Vi

Apple iMovie v10.4.2 /

VLC Player v3.0.2 v3.0.2
VYSILAC
Tato kapitola popisuje funkce vysilace a obsahuje pokyny pro ovladani modelu a kamery.

Vysila¢

Ve vysilaci je vestavéno nejnovéjsi prenosové zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximalni dosah
az 5 km a prenasejici video z modelu do aplikace DJI GO 4 na vasem mobilnim zafizeni pfi az 1080p. Model a
kameru muzete snadno ovladat s pomoci ovladacl a tlacitek na vysilaci. LCD displej na vysilai poskytuje infor-
mace o modelu v redlném case a snimatelné paky kiizovych ovladacu ¢ini vysila¢ velmi skladnym.

Na otevieném prostranstvi bez elektromagnetického ruseni OCUSYNC 2.0 plynule pienasi video az do 1080p
bez ohledu na zmény letové polohy modelu. Vysila¢ pracuje v pasmu 2,4 GHz i 5,8 GHz a mlze automaticky
vybirat kanaly nejvhodné;jsi pro prenos. OCUSYNC 2.0 snizuje dopravni zpozdéni (Latenci) na 120-130 ms diky
zlepseni vykon( kamery prostiednictvim algoritmG pro dekédovani videa a bezdratového spojeni.
Automatické ostieni je mozné dokonce i pfi nataceni pfi slabém osvétleni. Mavic 2 umozriuje nastavovani clony
a zavérky a Mavic 2 Zoom pfiblizeni nebo oddéleni pomoci knofliku nastaveni zoomu.

Vysila¢ ma zabudovéan akumulator s kapacitou 3950 mAh s maximalni dobou provozu 2 hodiny 15 minut. Vysila¢
nabiji mobilni zafizeni proudem az 500 mA pfi 5 V. vysila¢ automaticky nabiji zafizeni s opera¢nim systémem An-
droid. V pfipadé iOS zafizeni nejprve zkontrolujte, Ze nabijeni je zapnuto v aplikaci DJI GO 4. Nabijeni iOS zafizeni
je ve vychozim nastaveni vypnuto a je tfeba je zapnout pokazdé, kdyz zapnete vysilac.

Provoz vysilate
Zapinani a vypinani vysilace
Jednou kratce stisknéte tlacitko hlavniho vypinace a LCD displej zobrazi stav nabiti vysilacového akumulatoru.
Znovu kratce stisknéte a poté stisknéte a drzte hlavni vypinac pro zapnuti nebo vypnuti vysilace.
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Nabijeni vysilaéového akumulatoru
Dodavany sitovy nabijec pfipojte do nabijeci zasuvky vysilace. PIné nabiti vysilacového akumulator si vyzada cca
2 hodiny a 15 minut. Pfed nabijenim z vysilac¢e odpojte RC kabel.

(i do-so—co] =

Sitova zasuvka

Sitovy nabiiet
e USB adaptér

Ovladani kamery

1. Tlaéitko zaznamu videa

Stiskem spustite zaznam videa; dalsim stiskem jej ukoncite.
2. Tlaéitko ostFeni/spousti fotoaparatu

Stisknéte napUl pro automatické zaostieni. Jednim stiskem pofidite fotografii v rezimu zvoleném v aplikaci DJI
GO 4.

3. (Mavic 2 Pro) Knoflik nastavovani clony/zavérky

Otacenim knofliku je mozno nastavovat kompenzaci expozice (jste-li v P-rezimu), clonu (jste-li v reZimu s priori-
tou clony Aperture Priority a ru¢ni expozici ManualMode) nebo zavérky (v S-rezimu).

3. (Mavic 2 Zoom) Knoflik nastaveni zoomu

Otacenim se nastavuje pfiblizeni/oddaleni zoomu kamery.

Ovladani modelu

KFizové ovladace na vysilaci se pouzivaji k ovladani pohybu modelu (orientace pfidé) okolo svislé osy (boceni),
pohybu dopfedu a dozadu (klopeni), stoupani a kleséani (plyn) a pohybu doleva a doprava (klonéni). Funkce ka-
2dé osy ovladacu je dana volbou médu kfizovych ovladaci. Jsou piedprogramovany tii médy (Mode 1, Mode 2,
Mode 3) a v aplikaci DJI GO 4 je mozno nadefinovat uzivatelsky rezim (Custom). Ve vychozim tovarnim nastaveni
je vysila¢ nastaven do Médu 2.

Ve viech tiech pfedprogramovanych médech Mavic 2 visi na misté se stalou orientaci pfidé, pokud jsou oba
kfizové ovladace ve stiedu. Vychylenim kiizového ovladace ze stredové polohy (neutrélu) se vykonavaji funkce
popsané v tabulce nize.

c - Pro pfepravu nebo skladovani doporuc¢ujeme péky kiizovych ovlada¢li odmontovat a ulozit je do
pfislusnych uloznych prostort ve vysilaci, abyste predesli jejich poskozeni.

Méd 1 Levy ovladaé Dog;du Pravy ovladac Nahoru
4> 1 iy O -
® | @ i
¥ M ¥ $
Dozadu el
EC)) e
Otaceni doleva Otdceni doprava Doleva Doprava
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Levy ovladac Nahoru
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Pravy ovladac
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Doleva Doprava

Pravy ovladac Nahoru
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‘ VA’/
A 4
Dolii

)

|
SR
Doleva Doprava Otacenidoleva  Otaceni doprava

Model (#" indikuje smér pfidé)

Poznamky

Ovlada¢ plynu slouzi pro ovladani pohybu modelu nahoru a
dolG. Vychylte ovladac¢ nahoru pro stoupéni a dolt pro klesani.
Jsou-li oba ovladace ve stfedové poloze, model visi na misté.

Cim vice ovlada¢ vychylite ze stfedové polohy, tim rychleji
model zméni vysku. Ovladac¢ plynu vzdy vychylujte jemné a s
citem, abyste zabranili nahlé a nec¢ekané zméné vysky modelu.

Ovlada¢ boceni slouzi pro ovladani otaceni modelu okolo svis-
1é osy. Vychyleni vlevo zpusobi otaceni modelu proti sméru
hodinovych rucicek; vychyleni vpravo zpUsobi otaceni modelu
po sméru hodinovych rucicek. Je-li ovladac ve stiedu, model
vidy poleti s pfidi namifenou ve stejném sméru. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stiedu, tim rychleji se bude model na da-
nou stranu otécet.

Ovladac klopeni ovlada naklon a pohyb dopfedu/dozadu.
Vychylte ovlada¢ nahoru pro let dopiedu nebo doli pro let do-
zadu. S ovlada¢em ve stiedu je model ve vodorovné poloze.
Cim vétsi je vychylka ovladace od stiedu, tim vétsi je naklon a
model leti rychleji.

Ovlada¢ klonéni ovlada naklon a pohyb doleva/doprava. Vy-
chylte ovladac¢ doleva pro let vlevo nebo doprava pro let vpra-
vo. S ovladagem ve stiedu je model ve vodorovné poloze. Cim
vétsi je vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je néklon a mo-
del leti rychleji.
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Piepinaé letovych rezimia
Piepnutim pfepinace muzete zvolit pozadovany letovy rezim.

Poloha prepinace | Letovy rezim
S P-rezim
P S-rezim
T T-rezim

Ve vychozim tovarnim nastaveni je stale nastaven P-rezim bez ohledu na polohu pfepinace, Mavic 2 Pro/zoom
zacina ve vychozim nastaveni v P-rezZimu. Pro umoznéni prepinani letovych rezim( pfejdéte na stranku ,Camera
View"” v aplikaci DJI GO, klepnéte na 38 a zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice letovych rezimd). Po
umoznéni volby vice letovych rezim mlzete pfepnout na P-rezim, S-rezim nebo na T-rezim.

Tlaéitko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Stisknéte a drzte RTH tlacitko pro spusténi procedury automatického navratu na Misto vzletu (RTH). Model se
poté vréti na posledni zaznamenané Misto vzletu. Opétovnym stiskem tla¢itka RTH proceduru prerusite a maze-
te znovu pievzit fizeni modelu. Vice podrobnosti najdete v kapitole Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH).

Tlacitka C1a C2
Funkce tlacitek c1 a C2 se pfifazuji v aplikaci DJI GO 4. Vychozi nastaveni pro C1 je zaostieni na stied (Center
Focus) a vychozi nastaveni pro C2 je prehravani (Playback).

Vystrazna zvukova signalizace vysilace

Vystrazna zvukova signalizace vysilaée se ozyva béhem automatického navratu na Misto vzletu RTH nebo kdyz
je vysila¢ovy akumulator vybity. Zvukovou signalizaci RTH a nedostatku energie akumulatoru (6-15%) je mozno
zrusit kratkym stiskem hlavniho vypinace; signalizaci kritického nedostatku energie (méné nez 5%) zrusit nelze.
Oblast s optimalnimi podminkami pro pirenos signalu

Pfenos signalu mezi modelem a vysila¢em je nejlep3i v oblasti dle obrazku pii dodrzeni znazornéné svislé polohy
antén vysilace:

silny slaby

Dbejte, aby model létal v oblasti s optimalnimi podminkami pro pfenos fidiciho signélu. Pro zajisténi optimalni
kvality prenosu nastavte vysilac a antény dle obrazku vyse.
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LCD displej
LCD displej zobrazuje riizné systémové informace véetné udajl letové telemetrie a stavu akumulatoru v rediném
ase. Vysvétleni vyznamu ikon a udaja na displeji najdete na nasledujicim obrazku.

Sila GPS signélu

Letovy rezim* | Stay akumulatoruv  Sila signalu z vysilace

Systémové hlaseni modelu
( I ! I
< .BM. 4 r‘pc‘E_!!! U A S_anll
Letova rychlost Em E.. | OPS2e 2!00% i =untll - BRB% Otscky motord
= Yy T LA
4 - -
F R 4 I I I —N .
j Vlozeni mikro SD karty
Stav akumuldtoru vysilace &100% G -0 Jev
7 . | i Rezim Sport
Vzdalenost od zemé . Z5.8n m & \CBn
K CLEARANCE HEIGHT DISTANCE
Vizudlni systém detekce prekazek Letové vzdalenost
Kompenzace expozice
Stoupani/klesani (variometr)
Letovd vyska
Stav kamery

*) Na displeji vysilace je na Hlavnim vysilaci (,Primary“) zobrazovdno MCTL, zatimco na displeji vysilace Druhotného
(,Secondary*”) je zobrazovdn ndzev letového rezimu.

Rezim ovlddani dvéma vysilaéi (Dual Remote Controller Mode) - pfipravuje se
Mavic 2 Pro/Zoom podporuje rezim ovladani dvéma vysila¢i umoznujici k jednomu modelu pfipojit dva vysilace.
Jak Hlavni (,Primary”), tak Druhotny (,Secondary*) vysila¢ mohou fidit orientaci modelu a pohyb zavésu a pro-

voz kamery, jakmile jsou oba sparovany s modelem. =
\‘% @ B

@ @

Vénuijte, prosim, pozornost nasledujicim rozdildm v provozu Hlavniho a Druhotného vysilace.

1. Knoflik ovladani zavésu

Jak Hlavni vysila¢, tak Druhotny vysila¢ mohou ovladat zavés timto knoflikem, ale Hlavni vysila¢ ma prioritu.
Napf. Druhotny vysila¢ neni schopen zavés ovladat, pokud je knoflik ovladani zavésu pravé pouzivan na Hlavnim
vysilaci. Jakmile se ale knoflik pfestane na Hlavnim vysilaci pouzivat po dobu 2 sekund nebo vice, mize byt
knoflik na Druhotném vysilaci pouzit pro ovladani zavésu.

2.KFizové ovladace

Jak Hlavni vysila¢, tak Druhotny vysila¢ mohou ovladat orientaci a pohyb modelu kfizovymi ovladaci, ale Hlavni
vysila¢ ma prioritu. Napf. druhotny vysila¢ neni schopen model ovladat, pokud jsou kfizové ovladace pravé po-
uzivany na Hlavnim vysilaci. Jakmile jsou kfizové ovladace na Hlavnim vysila¢i ne¢inné po dobu 2 sekund nebo
vice, mohou byt kfizové ovladace na Druhotném vysilaci pouzity pro ovladéni modelu.

Kdyz na Hlavnim vysilaci oba kfizové ovladace vychylite dold do vnitfnich koutl, motory modelu se zastavi.
Pokud stejnou akci provedete na Druhotném vysilaci, model nijak nereaguje.

KFizové ovladace na Hlavnim vysilaci je tfeba uvolnit do stfedu, aby mohl Druhotny vysila¢ prevzit kontrolu nad

modelem.
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3. Piepinac letovych rezimi

Piepinac letovych rezim( mize pro piepinani letovych rezimd pouzivat pouze Hlavni vysilac. Prepinac letovych
rezimt na Druhotném vysiladi je vyfazeny z provozu.

4. Nastaveni aplikace DJIGO 4

Zobrazeni na displeji a nastaveni parametrt pro Hlavni a Druhotny vysilac je v aplikaci DJI GO 4 shodné. VSechno,
kromé letové fidici jednotky, systému detekce piekazek, pfednosu videa, Inteligentniho pohonného akumula-
toru a parametr( zavésu, nemuze byt nastavovano, pokud je pouzivan Druhotny vysila¢. Zobrazeni na displeji a
nastaveni parametru v aplikaci DJI GO 4 pro Hlavni a Druhotny vysila¢ jsou shodné.

Pérovani vysilage

Vysila¢ je s modelem sparovan ve vyrobé. Parovani je tieba provadét pouze pfi prvnim pouziti nového vysilace.

P#i parovani postupujte nasledovné:

1. Zapnéte vysilac a pfipojte mobilni zafizeni.

2. Spustte aplikaci DJI GO 4.

3. Vstupte do menu ,Camera” a potom klepnéte na ikonu &l a potom na tlacitko ,Linking RC” (Pdrovéni) pro
potvrzeni. Vysilac je pfipraven k parovani.

3. Na boku modelu najdete parovaci tlacitko (viz obrazek dole). Stisknéte je pro zahajeni parovani. Jakmile je
parovani ispésné ukonceno, LED indikator stavu spojeni se rozsviti nepferusovanym zelenym svitem ana LCD
displeji vysilace se objevi informace z modelu.

Parovaci tlacitko
LED indikator stavu spojeni Eam

;O»_ - Dbejte, aby vysila¢ byl béhem parovani ve vzdalenosti do 0,5 m modelu.

"9 . Drive sparovany vysila¢ bude od modelu odpojen, pokud tentyz model sparujete s novym vysila-
cem.

« V rezimu dvou vysilach je po novém sparovani Hlavniho vysilace s modelem tieba nové sparovat i
Druhotny vysilac.

A - Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze je akumulator ve vysilaci pIné nabity.
« Pokud je vysila¢ zapnuty, a nebyl pouzivan déle nez 5 minut, spusti vystrazny zvukovy signal. Po 10

minutach se automaticky vypne. Vystraznou signalizace zrusite vychylenim kteréhokoliv ovladace.

- Ujistéte se, ze vase mobilni zafizeni je v drzaku mobilu spolehlivé upevnéno, a nemuze vyklouznout.

« Drzak mobilniho zafizeni nastavte tak, aby v ném bylo vase mobilni zafizeni a spolehlivé upevnéno.

- Ujistéte se, Ze antény vysilaée nejsou sklopené a jsou nastaveny do optimalni polohy pro dosazeni
maximalni kvality prenosu.

- Je-li vysila¢ poskozeny, opravte jej nebo vyméite. Poskozena anténa vysilace mlze vyrazné zkratit
jeho dosah.

- Vysila¢ovy akumulator nabijte aspor jednou za tii mésice, abyste jej udrzeli v dobrém stavu.

- Zkontrolujte, ze paky kfizovych ovladacu jsou spolehlivé upevnéné.

APLIKACEDJIGO 4
Tato kapitola popisuje hlavni funkce aplikace DJI GO 4.

Aplikace DJIGO 4

Aplikaci pouzivejte pro ovladani zavésu, kamery a dal3ich funkci vaseho modelu. Soucasti aplikace jsou stranky
Vybaveni (Equipment), Editor (Stfihac), SkyPixel a Ja (Me) pro nastavovéni vaseho modelu, editovani a sdileni
fotografii a videi s pfateli.

Vybaveni (Equipment

Menu zafizeni (Device Menu)
Pokud jiz neni zvolen, vyberte Mavic 2 pro/Zoom v menu zafizeni v levém hornim rohu obrazovky.

Menu funkci (Function Menu)
Klepnéte na = v pravém hornim rohu obrazovky pro \ﬁ)tup do Menu funkci. Vtomto menu je pét voleb:

Scan QR Code (Oskenovat QR kéd): Oskenujte QR kéd pro pfipojeni k modelu.

Academy (Akademie): Pouzivejte letovy simulator, shlédnéte instruktazni videa a prostudujte navod k obsluze.
Flight records (Letovy denik): Poskytuje pfistup k letovym zdznamtm.

GEO zones (GEO zo6ny): Prostudujte informace o bezletovych zénach.

Find My Drone (Najdi mij dron): Ziskejte mapové soufadnice posledni zaznamenané polohy vaseho modelu a
modelu vydejte povel pro zablikani jeho LED a vydani zvukového signalu.

Nahled kamery (Camera View)
Na stranku kamery ,Camera View" obsahujici zivy nahled obrazu zkamery vstupte klepnutim zmenu Equipment
(Vybaveni) s vasim mobilnim zafizenim pfipojenym k modelu.
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1. Stav systém modelu
»smes  Tato ikona zobrazuje aktudlni stav systém( modelu a riizna vystrazna hlaseni.

2, Stav systému detekce piekazek
w=——e. Cervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou pfekazky v blizkosti modelu. Oranzové pruhy jsou
zobrazovany, pokud v dosahu detekce senzoru jsou prekazky.

3. Indikator stavu akumulatoru

—o—o o |ndikator stavu pohonného akumulatoru zobrazuje dynamicky aktualni stav akumuldtoru s ohledem
na vzdalenost modelu. Barevné zény indikatoru signalizuji Grovné mnozstvi energie potiebné pro provadéni
rdznych funkci.

4. Letovy rezim (Flight Mode)

3 Text vedle této ikony signalizuje aktudlni letovy rezim.

Klepnéte pro vstup do nastaveni fidici jednotky (MC, Main Controller). Na této strance muizete nastavovat letové
limity a nastavovat hodnoty ziskd.

5.Parametry kamery

Mavic 2 Pro

Zobrazuje nastaveni parametr( kamery, kapacitu interniho ulozisté a mikroSD karty. Zobrazuje rovnéz rezim
zaostfovani kamery, hodnotu AE a parametry ostreni.

Mavic 2 Zoom

Zobrazuje nastaveni parametr( kamery, kapacitu interniho ulozisté a mikroSD karty. Zobrazuje rovnéz parame-
try ostfeni.

6. Sila GPS signadlu

Xl Tato ikona signalizuje aktualni silu GPS signalu. Bilé sloupce indikuji dostate¢nou silu GPS signalu.

7. Stav vizualnich systému detekce prekazek
) Klepnutim na toto tlacitko zapnete nebo vypnete funkce zajistované vizualnimi systémy detekce prekazek a
zobrazite stav viech vizualnich systému detekce. Zelena ikona signalizuje, Ze odpovidajici vizudlni systém detek-
ce je dostupny. Cervena ikona signalizuje, Ze odpovidajici vizuaIni systém detekce je nedostupny.
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8. Sila fidiciho signalu z vysilace

@.all Tato ikona indikuje silu signalu z vysilage pfijimaného modelem. Ikona bude blikat, pokud je za letu za-
znamenano ruseni. Pokud se v DJI GO 4 neobjevi zadné dalsi varovani, znamena to, Ze rueni neovlivni provoz
modelu.

9. Sila HD videosignalu

HD .l Tato ikona indikuje silu HD videosignalu pfenaieného z modelu do vysilace. Ikona bude blikat, pokud je
za letu zaznamenano ruseni. Pokud se v DJI GO 4 neobjevi zadné dalsi varovani, znamena to, Ze rudeni neovlivni
provoz modelu.

10. Nastaveni pohonného akumulatoru

FA61% Tato ikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru. Klepnéte na ikonu pro vstup do
menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych trovni vystrazné signalizace a nahled historie vystraznych
hlaseni pro akumulator.

11. Tlaéitko Autofokus/Ruéni nastaveni

E]/() Klepnutim pfepnete mezi autofokusem a ru¢nim nastavovanim expozice. Klepnutim vyberte objekt
pro automatické zaostfeni nebo méreni expozice. Po zapnuti Autofokusu bude spustén kontinualni automatické
zaostfovani v zavislosti na stavu modelu a kamery.

12. VSeobecna nastaveni (General Settings)
ee e Klepnéte pro vstup na stranku vieobecnych nastaveni (General Settings). Mzete volit jednotky paramet-
rd, umoznit Zivy prenos, zobrazovat letové trasy atd.
13. Uzam¢eni automatické expozice
8 AE Klepnéte pro uzamceni hodnot expozice.
14. Posuvnik ovladani zavésu
‘iesssssnnis Zobrazuje thel ndklonu zavésu.
15. Prepinac Foto/Video
= Klepnutim pfepnete mezi rezimem pofizovani fotografii a natacenim videa.
16. Tlaéitko fotospoust/nahravani videa
®/@ Klepnéte pro poizeni fotografie nebo spusténi/zastaveni zaznamu videa.
17. Nastaveni kamery
§ Klepnéte pro vstup do menu nastaveni kamery.
Klepnéte na @ pro nastaveni ISO, zavérky a parametrd automatické expozice
Klepnéte na M pro volbu fotografickych rezim(i. Mavic 2 umoziiuje rezimy Jednotlivy snimek (Single Shot),
Déavkové snimkovani (Burst Shot), Intervalové snimkovani (Interval Shot) a riizné rezimy Panoramatického
snimkovani (Panorama).
Klepnéte na @ pro vstup do menu vieobecnych nastaveni kamery.
18. Prehravani
[»] Klepnéte pro vstup na stranku prehravani, kde mazete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly
pofizeny.
19. Letova telemetrie
D 30M Vzdalenost mezi modelem a Mistem vzletu.
H 10.0M Vyska nad zemi.
HS 10.0M/S Vodorovna rychlost modelu.
VS 2.0M/S Vertikélni rychlost modelu.
20. Mapa
Klepnéte pro prohlizeni mapy.
TN

21. Pokrocily systém asistence pilotovi

£X Klepnéte pro zapnuti/vypnuti funkce APAS. Funkce APAS je vypnuta, pokud Pfedni a Zadni vizualni systém
detekce nejsou dostupné nebo jsou vypnuté.

22. Inteligentni letové rezimy

Klepnéte pro volbu Inteligentniho letového rezimu.
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23. Automaticky navrat na Misto vzletu Smart RTH

Q.‘; Spousti proceduru Smart RTH. Klepnutim zahdjite navrat na posledni ulozené Misto vzletu.
24. Automaticky vzlet/Pristani

A /&, Klepnutim spustite automaticky vzlet nebo pristani.

25. Navrat zpét
&lpr  Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uzivatelského rozhrani.

Pfi pouzivani rezimu Panorama méjte, prosim, na paméti:

« Rezim Panorama pouzivejte pro statické scény. Pokud se v zabéru pohybuje objekt, vysledna pano-
ramaticka fotografie mize vypadat nenormaliné.

- Rezim Panorama pouzivejte na otevieném prostranstvi a snimejte z vysky 5 m nebo vyssi.

« Rezim Panorama pouzivejte v oblasti s mnoha objekty a vyhnéte se snimani nad vodou nebo sné-
hem.

- Rezim Panorama pouzivejte, kdyz model visi stabilné na misté. Nepouzivejte jej v ATTI rezimu, nebo
pokud fouka silny vitr.

Editor (Stfiha¢)
Editor je inteligentni video editor vestavény v aplikaci DJI GO 4. Po natoceni nékolika zabéru a jejich stazeni do
mobilniho zafizeni prosté klepnéte na ,Editor” na domovské strance aplikace. Potom muzete zvolit $ablonu a
urtit pocet klipQ, které jsou automaticky zkombinovany do kratkého filmu, ktery mazete okamzité sdilet.

SkyPixel

Prohlizejte a sdilejte fotografie a videa na strance SkyPixel.

J& (Me)
Mate-li jiz vytvoreny DJI icet, budete se moci zucastnit diskusi a sdilet vase vytvory s komunitou uzivatelti pro-
dukta DJI.

A « Pfed spusténim aplikace DJI GO 4 se ujistéte, Ze je vase mobilni zafizeni pIné nabité.
« Pro pouzivani aplikace DJI GO 4 jsou vyzadovano mobilni datové pfipojeni. Podrobnosti o podminkéach
datového pfipojeni vam sdéli vas mobilni operator.

« Pouzivate-li mobilni telefon jako zafizeni pro zobrazeni obrazu z kamery, vénuijte se nadale pilotazi, po-

kud se ozve vyzvanéni prichoziho hovoru. Za letu NEBERTE hovory!

« Vénujte pozornost viem bezpecnostnim tiptim, vystraznym hlasenim a zpravam, které se objevi na dis-
pleji. Seznamte se zakonnymi a mistnimi predpisy, které plati v oblasti, kde budete létat. Jste to vy, kdo
je zcela zodpovédny za dodrzovani viech pfislusnych zakonu a pfedpist a za bezpeény zpUsob létani.

a. Seznamte se s vystraznymi hlaenimi pfed pouzitim funkci Automatického vzletu a Automatického
pristani.

b. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi predtim, nez nastavite vysku letu za vychozi limit.

c. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi predtim, nez za¢nete prepinat mezi letovymi rezimy.

d. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi objevujicimi se uvniti nebo v blizkosti bezletové zény.

e. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi a upozornénimi nez zacnete pouzivat Inteligentni letové rezimy.

Pokud se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystrazné hlaseni, ihned na bezpecném misté pristarite.

Provéfte a zkontrolujte viechna vystrazna hlaseni na ,checklistu” zobrazovana v aplikaci pred kazdym

letem.

Pouzijte letovy simulator obsazeny v aplikaci pro procviceni vasich pilotnich dovednosti, pokud jste jesté

s modelem multikoptéry nelétali nebo pokud nemate dostatecné zkusenosti pro jeji bezpecné ovladani.

Po prvnim spusténi aplikace je aktivovan Zacatecnicky rezim (Beginner Mode). Pfi létani v Zacate¢nickém

rezimu je omezena maximalni vyska letu a vzdalenost od Mista vzletu. Doporucujeme vam nejprve létat

v Zacate¢nickém rezimu, abyste zdokonalili svoje pilotazni schopnosti. Zacatecnicky rezim vypnéte tepr-

ve poté, az ziskate jistotu, Ze muizete model ovladat s jistotou.

Pred kazdym vzletem si po pfipojenik internetu stahnéte mapova data pro oblast, kde chcete s modelem

létat.

Aplikace slouzi jako pomocnik pfi vasem provozovani modelu. Pouzivejte, prosim, svij vlastni zdravy

rozum a nespoléhejte se na to, Ze aplikace bude za vas fidit model. Vase pouzivani aplikace podléha Pod-

.

minkam pouziti aplikace DJI GO 4 a Politice soukromi DJI. Proctéte si tyto dokumenty v aplikaci, prosim.
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LETANI

Tato kapitola popisuje zésady bezpe¢ného létani a letova omezeni.

Létani
Jakmile dokoncite predletovou pfipravu, doporuc¢ujeme vam pouzit letovy simulator v aplikaci DJI GO 4, abys-
te se naucili létat bezpecné a pripravili se na pilotaz pfi narocnéjsich manévrech. Dbejte, abyste vzdy létali na
bezpe¢ném misté. Informace o pouzivani vysilace a aplikace pro ovladani modelu najdete v oddilech Vysilaé a
Aplikace DJI GO 4.

Prostfedi a podminky pro létani

1. Nelétejte za Spatného pocasi - za desté, za silného vétru (pfes 10 m/s), snézeni, smogu nebo mlhy.

2. Létejte na otevienych prostranstvich. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou ovliviiovat pfesnost
palubniho kompasu a GPS systému.

3. Za letu model udrzujte v bezpecné vzdalenosti od piekazek, pfihlizejicich osob, elektrickych vedeni, stroma,
vodnich ploch, fek apod.

4. Snazte se zabranit vzajemnému ruseni jinymi bezdratovymi zafizenimi. V okoli nesméji byt zadné pievadéce,
vysilace apod.

5. Vykony modelu a pohonného akumulatoru zaviseji na vlivech okolniho prostiedi, jako hustota vzduchu a
teplota. Bud'te velmi opatrni, pokud létate v nadmoiské vysce nad 6000 m, protoze vykony modelu a akumu-
latoru mohou byt vyrazné omezeny.

6. Model nemuze pouzivat GPS v polarnich oblastech. Pi létani v téchto mistech pouzivejte Spodni vizualni
systém detekce prekazek.

Letové limity a GEO (bezletové) z6ny
Vsichni uzivatelé UAV (Unmanned Aerial Vehicle, Bezpilotni létajici prostiedek) by se méli striktné Fidit viemi
predpisy stanovenymi organizacemi, jako je ICAO (International Civil Aviation Organizatition, Mezinarodni or-
ganizace pro civilni letectvi) a zdkonnymi piedpisy platnymi v zemi, kde je UAV provozovén - Ufad pro civilni
letectvi (UCL) v Ceské republice. Z bezpe¢nostnich divodt je ve vychozim nastaveni aktivovana funkce letové
limity, kterd pomUze provozovat model bezpecné a legélné. Letové limity zahrnuji omezeni vy3ky, vzdalenosti
a GEO (Bezletové) zény.

Pti 1étani v P-rezimu limity vysky, vzdalenosti a GEO zdny spole¢né omezuji prostor, v némz muze model létat.
Maximalni limity vysky a vzddlenosti
Maximalni vyska a vzdalenost (radius) omezuji vysku letu a vzdalenost. Hodnoty je mozno nastavovat v aplikaci
DJI GO 4. Méjte na paméti, Ze maximalni letova vyska nemUze prekrocit 500 m. Po nastaveni bude model létat
uvnitf vymezeného valcovitého prostoru (viz obrazek):

Max. letova vyska M radivs

Misto vzletu (Home Point)

Vyika modelu v okamziku zapnuti Y

Silny GPS signal - LED letové indikatory blikaji zelené
Letové limity Aplikace DJIGO 4 LED letovy indikator
Maximalni vyska |Letova vyska nemuze pfe- | Warning: Height limit reached. zadna
kro¢it nastavenou hodno- | (Varovani: Bylo dosazeno vyskového
tu. limitu.)
Max. vzdélenost |Vzdéalenost modelu musi|Warning: Distance limit reached. zadna
byt mensi nez max. radius. [ (Varovani: Bylo dosazeno limitu vzda-
lenosti.)
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Slaby GPS signal - LED letovy indikatory blikaji zluté

Letové limity Aplikace DJI GO 4 LED letovy indikator
Maximalnivyska [Letova vyskaje omezenana5m, kdyz je GPS|Warning: Height limit|zadna

signal slaby a Spodni vizualni systém detek- [ reached.

ce je v provozu. Vyska je omezena na 30 m, | (Varovani: Bylo do-
kdyz je GPS signal slaby a Spodni vizualni|sazeno  vyskového
systém detekce je vypnuty. limitu.)

Max. vzdalenost | Zadny limit

A « Pokud model doséahne jednoho zletovych limitd, mizete jej stale fidit, ale nemGzete s nim letét dale.

« Pokud model ztrati GPS signal, a vylétne za vzdalenost danou max. rddiem, ale poté GPS signal zno-
vu zachyti, automaticky se vrati do prostoru v rdmci limitu.

« Z bezpecnostnich divod nelétejte v blizkosti letist, dalnic, Zzelezni¢nich stanic, Zelezni¢nich trati,

center mést nebo v jinych citlivych oblastech. S modelem létejte pouze v oblasti pfimé dohlednosti.

GEO z6ny

Vsechny GEO (bezletové) zony jsou uvedeny na oficidlnich webovych strankach DJI http://www.dji.com/flysafe.
Tyto oblasti jsou rozdéleny na rdzné kategorie zahrnujici rizné lokality, jako jsou hlavni mezinarodni letisté a
mensi letisté, kde létaji letadla a vrtulniky v nizkych vyskach, pohrani¢ni oblasti statt nebo oblasti s citlivymi
zarizenimi, jako jsou elektrarny apod.

Piedletova kontrola (,,checklist”)

1. Zkontrolujte, zda jsou akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohonny akumulator piné
nabité.

2. Zkontrolujte, zda jsou vrtule spravné a pevné namontovany a Inteligentni pohonny akumulator spolehlivé
pfipojen a upevnén.

3. Zkontrolujte, zda jsou ramena a podvozky fadné vyklopené do provozni polohy.

4. Zkontrolujte, zda zavés a kamera funguji normalné.

5. Zkontrolujte, Ze nic nebrani motordm a vrtulim ve volném pohybu, motory je mozné nastartovat a funguiji
normalné.

6. Zkontrolujte, zda je aplikace DJI GO 4 uspésné pfipojena k modelu.

7. Zkontrolujte, ze objektiv kamery a senzory Systému detekce piekazek jsou Cisté.

8. Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebo dily certifikované DJI. Neautorizované dily nebo dily od vyrobct
necertifikovanych DJI mohou zpUsobit selhani systému a ohrozit bezpe¢nost provozu.

Automaticky vzlet a automatické pfistani

Automaticky vzlet

1. Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnéte na ,GO FLY” pro vstup na stranku nahledu kamery.

2. Provedte ukony pfedstartovni pfipravy dle seznamu vyse.

3.Klepnéte na &

4. Pokud podminky jsou bezpecné pro vzlet, posunutim prstu po posuvniku potvrdte a spustte vzlet. Model
vzlétne a prejde do viseni ve vysce 1,2 m nad zemi.

& « LED letovy indikator signalizuje, zda model pouziva GPS a/nebo Spodni vizudlni systém detekce
prekazek pro fizeni letu. Pfehled signalizace LED letového indikatoru najdete v kapitole LED letovy
indikator. Pfed pouzitim funkce automatického vzletu je tieba vyckat na zachyceni dostate¢né sil-

ného GPS signalu.

Automatické pristani

Funkci automatického pfistani mzete pouzit pouze, pokud LED letové indikatory blikaji zelené. Postupuijte na-

sledovné:

1.Klepnéte na &,

2. Jsou-li podminky pro pfistani bezpecné, posurte posuvnik pro potvrzeni a model zahaji proceduru automa-
tického pristani. Aplikace DJI GO 4 zobrazi vystrazné hldseni, pokud model detekuje, Ze podminky nejsou
vhodné pro pristani. Budte pfipraveni rychle zareagovat.

A « Probihajici automatické pristani mazete ihned prerusit stiskem tlacitka @ v aplikaci DJI GO 4.
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Nastartovani/zastaveni motorl

Nastartovani motoru

Pro spusténi motorl se z bezpecnostnich divodil pouziva Kombinovany pohyb ovladaéi (CSC) namisto pouhé-
ho pfidani plynu, aby se zabranilo ndhodnému nechténému roztoéeni vrtuli. Pro nastartovani motord vychylte
oba kfizové ovladace soucasné do rohové polohy smérem dolti a ke stfedu nebo vnéjiku vysilace. Jakmile se
motory roztodi, oba ovladace soucasné uvolnéte.

Zastaveni motoru .

Motory muzete zastavit dvéma zpUsoby:

Metoda 1: Jakmile model dosedne, stahnéte ovlada¢ plynu zcela dolti a drite jej tam. Motory se zastavi po 3
sekundach.

Metoda 2: Jakmile model dosedne, stahnéte ovlada¢ plynu zcela dolG a poté provedte CSC jako pfi startovéni
motoru. Motory se ihned zastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte ovladace.

©]

Metoda 1

Metoda 2

Nouzové vypnuti motori za letu

Zastaveni motord provedenim CSC za letu zplsobi okamzity pad modelu a jeho havarii. V uréitych nouzovych
situacich (jako kdyz hrozi srézka, model se vymkl kontrole a velmi rychle stoupa/klesa, samovolné se otaéi ve
vzduchu nebo se zastavil néktery zmotor(i apod.) ale mlze byt UmyslIné zastaveni motor( za letu zpGsobem, jak
snizit nasledky hrozici nehody. Napf. zasahnout osobu modelem neni nikdy dobré, ale nasledky budou mnohem
horsi, pokud se budou motory a vrtule otacet na piny plyn.

Pro nouzové zastaveni motort za letu provedte CSC jako pro nastartovani motordl.

Zalétani modelu

Vzlet a pristani

1. Model postavte na zem tak, aby LED letové indikatory mifily smérem k vam.

2. Zapnéte vysila¢ a model.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte na stranku nahledu kamery.

4. Vyckejte, dokud LED letovy indikator neza¢ne rychle blikat zelené. To znamena, ze elektronika modelu byla
inicializovéna, bylo zaznamenano Misto vzletu a mizete bezpecné létat.

5. Vzlétnéte jemnym vychylenim ovladace plynu nahoru nebo s pomoci funkce automatického vzletu.

6. Pfed pfistanim se ujistéte, Ze visite nad rovnym a pevnym povrchem. Pro pfistani vychylte ovlada¢ plynu dolt
nebo pouzijte funkci automatického pfistani.

7.Vypnéte model a vysilac.

Doporuéeni a tipy pro fotografovani a natééeni videa

1.Seznam ukonu predletové pripravy je sestaven tak, aby vam pomohl létat bezpeéné a bylo zajisténo, Ze za letu
budete moci fotografovat nebo natacet video. Pfed kazdym letem dusledné projdéte ,checklist” predletové
kontroly.

2. Zvolte pozadovany provozni rezim zavésu kamery v aplikaci DJI GO 4.

3. Fotografujte a natacejte pouze pfi létani v P-rezimu nebo T-rezimu.

4.Vzdy létejte pouze za dobrého pocasi, vyhnéte se létani v desti nebo silném vétru.

5. Zvolte nastaveni kamery, tak, aby vyhovovalo pozadovanému G¢elu. To zahrnuje nastaveni formatu a kom-
penzace expozice.

6. Nejprve uskutecnéte zkusebni lety, pfi nichz se seznamite s letovym prostorem a scenérii, promyslete si, jak
budete snimat, berte do Gvahy osvétleni v zavislosti na denni dobé atd.

7. Pfi tizeni se snazte vyhnout prudkym pohybim ovladacy, fidte s citem a s predvidavosti - odménou vam bude
klidny a stabilni let idealni pro fotografovani nebo nataceni videa.

36

PRILOHA
Technické udaje
Model
Mavic 2 Pro: 907 g
Hmotnost >
Mavic 2 Zoom: 905 g
. SloZeny: 214x91x84 mm
Rozméry

Rozlozeny: 322x242x84

Uhlopfieny rozmér (bez vrtuli)

354 mm

Max. rychlost stoupani

4 m/s (v P-rezimu s vysilacem); 5 m/s (v S-rezimu)

Max. rychlost klesani

3 m/s (v P-rezimu s vysilacem); 3 m/s (v S-rezimu)

Max. rychlost (na drovni more, za
bezvétii)

72 km/h (v S-rezimu)

Max. dostup

6000 m nad mofem

Max. doba letu

31 minut (za bezvétfi, pfi konstantni rychlosti 25 km/h)

Max. doba viseni

29 minut (za bezvétii)

Celkova doba letu

25 minut (pfi normalnim Iétani, s rezervou 15%)

Max. ulétnuta vzdélenost

18 km (za bezvétfi)

Max. rychlost vétru 29-38 km/h

Max. ihel ndklonu 35° (S-rezim); 25° (P-rezim)
Max. Ghlova rychlost 200°/s

Provozni teplota -10°Caz 40 °C

Systém satelitni navigace GPS/GLONASS

Pfesnost viseni

Vertikalni: £0,1 m (se Systémy detekce pfrekazek); 0,5 m (s GPS)

Horizontalni: +0,3 m (se Systémy detekce prekazek); +1,5 m (s GPS)

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz

5,725-5,850 GHz

Vyzareny vykon (EIRP)

2,4GHz CE: <20 dBm

5,8GHz CE: <14 dBm

Interni ulozisté

8GB

Zavés kamery

Stabilizace

Ttiosa (klopeni, klonéni, boceni)

Mechanicky rozsah pohybu

Klopeni: -135° az +45°, Bo¢eni: -100° az +100°, Klonéni: -45° a +45°

Riditelny rozsah pohybu

Klopeni: -90° az +30°, Boceni: -75° az +75°

Max. fizena rychlost (klopeni)

120°%/s

Uhlové presnost

Mavic 2 Pro: £0,01°% Mavic 2 Zoom: +0,005°

Systém detekce piekazek

Systém detekce

Viesmérova detekce prekazek

Zorny uhel

Pfredni: Horizontalni: 40°, Vertikalni: 70°

Zadni: Horizontalni: 60°, Vertikalni: 77°

Spodni: Vpied/vzad: 100°, Vlevo/vpravo: 83°

Boc¢ni: Horizontalni: 80°, Vertikalni: 65°
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Dosah detekce piekazek

Rozsah pfesného méfeni: 0,5-20 m

Predni | Rozsah oblasti mozné detekce: 20-40 m

Rychlost ukladani videa

100 Mb/s

100 Mb/s

Rychlost pro Gc¢innou detekci: <14 m/s

Rozsah pfesného méreni: 0,5-16 m

Podporované systémy soubor(

FAT32: <32 GB

FAT32: <32 GB

exFAT: >32 GB

exFAT: >32 GB

Zadni | Rozsah oblasti mozné detekce: 16-32 m
Rychlost pro G¢innou detekci: <12 m/s
Horni | Rozsah pfesného méfeni: 0,1-8 m
.| Rozsah piresného méreni: 0,5-11 m
Spodni -1
Rozsah oblasti mozné detekce: 11-22 m
. . | Rozsah pfesného méfeni: 0,5-10 m
Bocni

Rychlost pro Gc¢innou detekci: <8 m/s

Provozni prostredi

Povrchy s jasné rozlisitelnou texturou a dostatecné osvétleni (>15 lux)

Povrchy s povrchem ¢astecné pohlcujicim a ¢aste¢né odrazejicim a od-
razivosti >20% (jako zdi, stromy, osoby)

Efektivni rozsah rychlosti pro ¢innost
senzor(

<50 km/h ve vyice 2 m nad zemi

Foto formaty JPEG, DNG (RAW) JPEG, DNG (RAW)
Video formty MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264; MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264;
HEVC/H.265) HEVC/H.265)
Podporované SD karty mikroS(?'ai 128 GB, Yyiadovén mikroSI?’ai 128 GB, Yyiadova’n
UHS-1 tfida rychlosti 3 UHS-1 tfida rychlosti 3
Provozni teplota -10°Caz 40 °C -10°C az 40 °C
HDR Rozsifené HDR, 14 EV HDR, 13 EV
Hyperlight 8dB SNR 8 dB SNR
Pano (3x1): 4000x6000 (40°x80°) | Pano (3x1)): 4000x6000 (41°x93°)
W (3x3): 8000x6000 (113°x80°) W (3%x3): 8000x6000 (117°x93°)
180° (3x7): 8192x2840 (240°x76°) | 180° (3x7): 8192x2840 (249°x87°)
Panorama Sféra (3x8+1)): 8192x4096 Sféra: (3x8+1) 8192x4096
(360°x126°, 360°x180°) (360°%126° 360°x180°)
Super rozliseni: 8000x6000
(48mm)
Vysilaé¢

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz

5,725-5,850 GHz

Max. dosah

2,4GHz CE: 5000 m

5,8GHz CE: 1000 m

Provozni teplota

0°Caz40°C

2,4GHz CE: <20 dBm

Vyzéreny vykon (EIRP

yedlengvghon EIRE) 5,8GHz CE: <14 dBm
Akumulator 3950 mAh
Proudovy odbér 1800 mA pfi 3,83V

Podporovana mobilni zafizeni

Tloustka: 6,5-8,5 mm, max. délka 160 mm

Podporované typy USB portt

Lightning, mikro USB (Typ B), USB Typ C

Nabijec

Vyskovy rozsah 0,1-1m

Provozni rozsah 0,5-50 m

Kamera

Model Mavic 2 Pro Mavic 2 Zoom
1 CMOS 1/2,3" CMOS

Senzor Efektivni pocet obrazovych bodu: | Efektivni pocet obrazovych bodii:
20 megapixeld 12 megapixell
Zorny Ghel 77°, 28 mm () Zorny uhel 83° (24 mm); 48°(48

mm)

Objektiv Ekvivalent 35 mm formatu: 28 mm Iri:r\:valent 35 mm formétu: 24-48
Clona: f/2,8-f/11 Clona: f/2,8 (24 mm)-f/11 (48 mm)
Hloubka ostrosti 1 m az « Hloubka ostrosti 0,5 m az «
Video: 100-6400 Video: 100-3200

Rozsah ISO Foto: 100-3200 (Auto), 100-12800 | Foto: 100-1600 (Auto), 100-3200
(Manual) (Manual)

Rychlost elektronické zavérky 85az1/8000s 85az1/8000s

Max. rozmér obrazu 5472x3648 4000x3000

Fotografické rezimy

Jednotlivy zabér Jednotlivy zabér

Davkovy: 3/5 snimkt Davkovy: 3/5/7 snimk(

Napajeni 100-240V/50-60 Hz; 1,8 A
i Hlavni: 17,6 V/3,41 A nebo 17,0 V/3,53 A
Vystup
USB:5V/2 A
Napéti 17,6+0,1 V nebo 17,0+0,1 V

Automaticky expozi¢ni bracketing | Automaticky expozi¢ni bracketing
(AEB) 3/5 snimk( odstupriovanych | (AEB) 3/5 snimk( odstupiiovanych
po 0,7EV po 0,7EV

Jmenovity vykon

60 W

Inteligentni pohonny akumulator

Intervalovy Intervalovy
(JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s; (JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s;
RAW: 5/7/10/15/20/30/60 s) RAW: 5/7/10/15/20/30/60 s)

Video rezimy

4K: 3840x2160 24/25/30p 4K: 3840x2160 24/25/30p

2.7K: 2688x1512 2.7K: 2688x1512
24/25/30/48/50/60p 24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080 FHD: 1920x1080
24/25/30/48/50/60/120p 24/25/30/48/50/60/120p

Barevné rezimy

Dlog-M (10-bit), podpora HDSR

videa (HLG 10-bit) R-Cirelike

Kapacita 3850 mAh
Jmenovité napéti 154V

Max. nabijeci napéti 176 V

Typ akumulétoru LiPo 4S
Energie 59,29 Wh
Hmotnost cca297g
Provozni teplota 5°C az 40°C
Max. ptikon pro nabijeni 80W
Aplikace

Systém prenosu obrazu OccuSync 2.0
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DJIGO 4

Vysilac: 720p pii 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s

DJI Goggles: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s
DJI Goggles RE: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s
120-130 ms (zavisi na okolnich podminkach a mobilnim zafizeni)

Nazev aplikace

Kvalita zivého nahledu

Dopravni zpozdéni (latence)

iOS 9.0 nebo vyssi

Pozadovany operacni systém

Android 4.4 nebo vyssi

Kalibrace kompasu
Pred prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vas k tomu vyzve hlaseni v aplikaci DJI GO 4 nebo
signalizace LED letového indikatoru na modelu, provedte kalibraci kompasu. Kalibrace je nutna, pokud pfi létani
venku nastane néktera z nasledujicich situaci:

1. Létate na misté vzdaleném vice nez 50 km od posledniho letového mista.
2.S modelem jste nelétali déle nez 30 dni.
3.V aplikaci DJI GO 4 se objevi vystraha tykajici se ruseni kompasu nebo LED letové indikatory na modelu rychle

blikaji stfidavé cervené a zluté.

& - Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v bliz-
kosti kovovych konstrukci, most(, aut, leseni, na zelezobetonovych plochach apod.)
+ Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (kli¢e, magnety, mobilni
telefon apod.).
« Pokud létate v mistnosti, kalibrace kompasu neni nezbytna.

Provedeni kalibrace

Pro provedeni kalibrace si zvolte otevieny prostor.

1.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu Stavu systéma modelu a zvolte ,Calibrate” pro provedeni kalibrace. Poté
se fidte pokyny na obrazovce.

2. Model drzte ve vodorovné poloze a otocte se s nim o 360° ve vodorovné roving, LED letové indikétory se roz-
sviti nepferusovanym zelenym svitem.

3. Model drzte ve svislé poloze, pfidi mifici kolmo dold a otoéte jej o 360°.

4. Pokud LED letové indikatory blikaji ¢ervené, kalibrace se nezdafila. Pfesufite se s modelem na jiné misto a
kalibraci opakuijte.

Horizontalni kalibrace

Vertikalni kalibrace

- Model je schopen vzlétnout bezprostiedné poté, co byla tispésné provedena kalibrace kompasu.
Pokud s modelem nevzlétnete do ti minut po dokonéeni kalibrace, je mozné, ze se objevi vystraha
rudeni kompasu, zatimco je model na zemi. Pokud k tomu dojde, signalizuje to, Ze stavajici misto
neni vhodné pro létani s modelem v dusledku pfilis vysokého magnetického ruseni.
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Aktualizace firmwaru
Pro aktualizaci firmwaru modelu pouzijte aplikaci DJI GO 4 nebo obsluzny software DJI Assistant 2.

Pouziti aplikace DJI GO 4

Kdyz k vysila¢i nebo modelu pripojite mobilni zafizeni s aplikaci DJI GO 4, budete upozornéni, jakmile je k dis-
pozici nova verze firmwaru. Pro provedeni aktualizace vase mobilni zafizeni pfipojte k internetu a déle se fidte
pokyny na obrazovce. Pamatujte, Ze firmware neni mozné aktualizovat, pokud vysila¢ neni sparovén a spojen s
modelem.

Poutziti DJI Assistant 2

Pro pfipojeni modelu k poditaci pro aktualizaci firmwaru se pouziva USB-C port.

Pri aktualizaci firmwaru pomoci programu DJI Assistant 2 postupujte nasledovné:

1. Model méjte vypnuty; model pfipojte k pocitaci prostrednictvim mikro USB portu a mikro USB kabelu.
2. Model zapnéte.

3. Spustte DJI Assistant 2 a prihlaste se k vasemu uctu DJI.

4. Zvolte ,Mavic 2" a kliknéte na ,Firmware Updates” v levém panelu.

5. Zvolte verzi firmwaru, na kterou si pfejete aktualizovat.

6. Vyckejte na stazeni firmwaru a automatické spusténi aktualizace.

7. Po dokonceni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

» Dbejte, aby byl model k pocitadi pfipojeny dfive, nez jej zapnete.

& + Aktualizace firmwaru zabere asi 15 minut. Je normdlni, Ze zavés kamery ochabne, LED letovy indika-
tor blikd a model se restartuje. Vyckejte, prosim, trpélivé, az je aktualizace dokoncena.

« Ujistéte se, ze pocita¢ ma funkeni internetové pripojeni.

« Ujistéte se, ze Inteligentni pohonny akumulator je nabity aspon na 50% a akumulator vysilace aspon
na 30%.
Béhem aktualizace model neodpojujte od pocitace.
Z bezpecnostnich davodt vzdy aktualizujte firmware na nejnovéjsi verzi, jakmile se v aplikaci DJI GO
4 objevi upozornéni, ze nova verze je k dispozici.
Upozornéni na aktualizaci vas bude zadat, abyste aktualizaci provedli ihned nebo nejpozdéji bé-
hem tii dnt. Pokud se rozhodnete ignorovat aktualizaci firmwaru, budete pozadani, abyste pfijali
prohlaseni, které se zobrazi v aplikaci. Dale jste srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - véetné, ale
nejenom - data letové telemetrie a zdznam( o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a
spravovana na DJI uréeném serveru.
Po aktualizaci mize dojit ke zruseni sparovani vysilace a modelu. Po aktualizaci provedte znovu
parovani vysilace a modelu.
Pied provedenim aktualizace firmwaru zkontrolujte viechna zapojeni a z motorl odmontujte vrtule.
Model nebo vysila¢ neodpojujte od pocitace nebo internetu, kdyz aktualizujete firmware.
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Informace na LCD displeji vysilaée

Provozni stav vysilace

BAT xx PCT

Stav nabiti vysilatového akumulatoru

STICK EMI3+AUTO RTH K¥izové ovladace jsou vystaveny silnému elektromagnetickému ruseni a nemohou
spravné fungovat. Model se vrati na Misto vzletu a pristane.

STICK EMI2+MANUAL RTH | KFizové ovladace jsou vystaveny elektromagnetickému ruseni a nemuseji spravné
fungovat. Pouzijte funkci Smart RTH a s modelem pfistarite co nejdfive, jakmile je
to mozné

STICK EMIT Kfizové ovladace jsou vystaveny slabému elektromagnetickému ruseni, s modelem
prelétnéte na jiné misto.

SD FULL SD MikroSD karta je pIna.

NO PROP Nejsou namontovany vrtule.

BAT TEMP HI Teplota Inteligentniho pohonného akumulatoru je pfilis vysoka.

BATTERY ERR Chyba Inteligentniho pohonného akumuldtoru.

BAT TEMP LO Teplota Inteligentniho pohonného akumulatoru je pfilis nizka.

LOW BATTERY Inteligentni pohonny akumulator je vybity.

RC LOW BAT Vysilacovy akumulator je vybity.

NO RCSIGNL Doslo ke ztraté signalu z vysilace.

RCTEMP HI Teplota vysilace je pfilis vysoka.

NO RTH Automaticky navrat na Misto vzletu RTH neni mozny.

SHUTDOWN_ Vysila¢ se vypina

CHARGING_ Probiha nabijeni vysilace

USB PLUGGED Mavic 2 je pfipojen k pocitaci

FC U-DISK Letové fidici jednotka nacita data
UPGRADING Probihd aktualizace firmwaru
BINDING Probihd parovani modelu s vysilatem
Pied letem

CONNECTING_ Vysilac se pfipojuje k modelu

SYS INITING Probiha inicializace systému

READY TO GO Model je pripraven ke vzletu

Letové rezimy

BEGINNER Zacatecnicky rezim

GPS MODE Rezim P-GPS

OPTI MODE Rezim P-OPTI

ATTI MODE Rezim P-ATTI

SPORT MODE ReZim Sport

Letové stavy

TAKING OFF Probiha vzlet

LANDING Probiha pristani

GOING HOME Automaticky navrat na Misto vzletu
NAV GOHOME Automaticky ndvrat na Misto vzletu
NAV LANDING Probiha pfistani

MAX ALT. Model dosdhl maximalniho limitu vysky
MAX RADIUS Model doséhl maximalniho limitu vzdalenosti
OBSTACLE Byla detekovana prekdazka

NO FLY ZONE Model se nachazi v bezletové z6né

Inteligentni letové rezimy

TRIPOD

Rezim Trojnozky

ACTIVETRACK Pouziva rezim aktivniho sledovani ActiveTrack

TAP FLY Pouzivé rezim ovladani klepnutim TAP FLY

COURSE LOCK Pouziva rezim Course Lock (Uzamceny kurs)

HOME LOCK Pouziva rezim Home Lock (Uzamceni na Misto vzletu)
POI MODE Pouzivé rezim Point of Interest (Misto zajmu)

WAY POINT Pouziva rezim Waypoints (Body trasy)

FOLLOW ME Pouziva rezim Follow Me (Nasleduj mé)

TERRAIN Pouziva rezim Terrain Follow (Kopirovani terénu)

Systémova varovani a chybova hlaseni

SYS WARNING+CHECK APP

Systémové varovani. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.

UNACTIVATED+CHECK APP

Model nebyl aktivovan. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.

MAG INTERF+CHECK APP | Chyba (ruseni) kompasu. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.
BATTERY ERR+CHECK APP | Chyba akumulatoru. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.

SD ERR+CHECK APP Chyba mikro SD karty. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.
CALIBRATING Kalibrace IMU/Model nebyl restartovan po dokonceni kalibrace.

Systémova varovani a chybova hlaseni

STICK ERR+RE-CTR STCK

Kfizovy ovlada¢ neni ve stiedu. Vratte jej do stredu.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL

Levy knoflik na vysilaci neni ve stfedu. Vratte jej do stfedu.

STICKERR

Chyba krizovych ovladacu. Provedte kalibraci kizovych ovlada¢t v aplikaci DJI GO 4.

MECH ERR

Chyba vysilace. Provedte kalibraci vysilace v aplikaci DJI GO 4. Pokud problém pie-
trvava, obratte se na technickou podporu DJI.
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